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1. введение.

У I  Настоящие типовые решения по автоматиза­
ции, управлению и силовому электрооборудованию 
центральных кондиционеров типа ктц~/25А ктц -2 5 0  

Состоят из двух разделав 
- ,( П б то м о ти за ц и я  \
-  „ Управление и силовое электрооборудование'' 

которые Взаимоувязаны между собой.
/. 2. Решения раздело „ автоматизация разбелены на 

две ветви -  электрическую и пневматическую и сгруп­
пированы В п ять  альбомов следующим образом 

1 2. /. 3 альбоме У содержатся пояснения к типо­
вым решениям, оказания по привязке чертежей, 
входящих в альбоме 2 -5 , Примеры привязки чертежей 
как для электрическойj  та к  и для пневматической 
ветвей .

1.2.2. 3 альбомы 2 - 5  включены типовые чер-
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тежи, подлежащие привязке с целью их использо­
вания о составе разрабатываемых индивидуальных 
проектов:

-  альбом 2 содержит схемы функциональные 

и принципиальные, нестандортизированные конст­

рукции электрической В етви;
-  альбом 3 -  щиты автом атизации эле кт­

рической б е т  В и;
-  альбом 4 -  схемы функциональные и прин\ 

ципиальные, нестандортизированные конструкции 

пневматической Ветви;
-  альбом 5  -  щ и ты  абтом а ти зоци и  пневм ати­

ческой В етв и .

2. Пояснения к техническим решениям.

2  /. Структура типовых решений и реализу­
емые на их основе функции приведены на струк­
турно -  функционале ной о  еме (  ли с т  2.).

2 2. Решения обеспечи&ают а в том атизацию  

систем кондиционирования, обработка Воздуха 
в которых и, Соответственно, регулирование 
производятся по м етоду „ точки росы. Обеспечи­

вается автом атизация однозональных и многа- 
запальных систем  кондиционирования воздуха 
с качественным (  из мене/тем температуры и  
влажности приточного Воздуха)f количествен­
ным ( изменением расхода притачного воздуха) 
и количественно ~ качественным регулировани­

ем параметров Воздуха 3 помещениях
2.2. /. Количественное, количестбе/f/m- качест­

венное регулирование, а та к ж е  прямое под­
держание В ии'служиВеемых зонах б л о к п о с т -  
пыж параметров предусмотрена талька  6

электрической Ветви.
2 3. В решениях принято разбивка систем  

кондиционирования воздуха но контуры регули­
рования. При этом каждый контур регулирова­
ния Включает 5 себя часть воздухообрабаты­
вающего оборудования с соответствую щ ими  

регулирующими органами ( регулирующими воз­
действиями) и регулятор.

Сочетания регулирующих Воздействий & 
контурах регулирования приведены & таб л. 2 -4  
(лист  4/.

2. 4. Выделено п я т ь  контуров регулирова­
ния. Четыре из них предназначаются для под­
держания тепл об л аж постных параметров, о 
один- развязывающий по давлению в магист­

ральном Воздуховоде многозональных систем  
с количественным регулированием. Обродотко 

Зоздухо & тр ё х  контурах ( из п яти ) обеспечива­
ется оборудованием собственно центрального 
кондиционера- ( центральная ч а с ть  системы 
кондиционирования). Оборудование двух о с т а в ­
шихся контуров размещается в периферийной 

части многозональных систем кондиционирования
2 .4  / Оборудование центральной части системы кондщиони- 

раВания1 Центральный кондиционер) обеспечивает •

-приведение Злагосодержония притачного воздух# (Воздуха 5 

абемживаемай зоне] к требуемому. Часть оборудования кондиционе­

ра, обеспечивающая требуемое Злогосодержсние, и p e r Уля т а р  

назы ваю тся Первым к о н ту р о м  р е г я л и р о б о н и р ;
-воднозональных системах приведение 

температуры или относительной влажности
3338/j_________________ Z
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УП РАВЛ ЕН И Е И С И Л О ВО Е  

ЭЛЕКТРООБОРУДОВАНИЕ

/. Органы выбора 
режима управле­
ния ( деблокиро­
вано- сблокиро­
вана).

2. Силовоя аппа­
ратура управ­
ления.

Щ и т  с та н ц и й  
П ане ли  упрабле-*4/ ЛЯ '

Ч.Органы местно­
го сблокированного 
управления приво­
дами.

У п р а в л е н и я

2. аппаратура, р е а ­
ли з у ю щ а я  п р о г­
рам м у а в то м а ти ­
зи рова нного пуска, 
блокировок и  к о н тр  

ля р а б о ты  приводов

5.Сигм ал об о тк лю ­

чении систем ы  по  
угрозе зам ерзания 
к а ло ри ре ро  (с  за ­
п ом ина ни ем ) .

4. Сигнал о состоя­
нии системы
5. Ф о р м и рова ни е  
п р е дупр е дите льн о ­

го  пр е дпуско во го  
с и гн а л а

Сиг нал о включении установок

Сигнал но прогрев калориреро,
/Предварительный прогреё и 
прогрев при угрозе замерзания)

Отключение приточного вен- „
тиля тора при угрозе замер­
зания калорифера '
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А В Т О М А Т  И З А 1 Д И Я
ЭЛЕКТРИЧЕСКАЯ СИСТЕМА РЕГУЛИРОВАНИЯ

Ш и т а в то м а ти за ц и и

/  Регуляторы

2. Органы выбора режи­
ма регулирования 
(ручн. - авт.)
3. Указатель положения 
Им (в системе /ли асеа)

4,Аппаратура, реализую­
щая программу 
роботы  исполнитель­
ных механизмов и ре­
верс воздушных клопе 
нов

местная сЬрркб 
аппаратуры

Управление

Положение
И М

/. Пускатель 
( и л и  р е л е , 

разм нож аю ­
щ ие конечники)

Управление

Положение
О б р а тн а я  

связь

Электрич. 
ИМ

2. Синхро н и - а-^ д е д о м ы б \
з а т о р

____I сёЙЗЬ 1___1

Дилатометрические
те р м о р е гуля то р ы

XАО

Датчики
п а р а м е тр о в

ПНЕВМАТИЧЕСКАЯ СИСТЕМА РЕГУЛИРОВАНИЯ

Щит автоматизации
1 Органы выбора режима pi 
гулированияи ука за те ли  
положения им  (Б  П Д У )
2 Устр о йство  селекции 
и масштабирования ко­
мандного си гнала (для реа­
лизации последовательной 
хода искал нигел ь ных ‘угекаичзмф
3. Устройства фиксации 

Г-» саннормь/ наружного
воздуха.

4. Йппаратура обеспечива­
ющая специальные Ьлокирвё- 
ки(защ ита калорифера  
о т  зам ерзания, реверс)

Л и ла /n o  м е тр и ч е ­

с к и е  те р м о р е гу . 
л я т о р ы

>е Селектировонныеимасштабиро­
ванные командные сигналыГО,2~<Р)____

Пневматические 
исполнительны е 
м еханизм ы  
I кром е И М  

воздуш н ы х  
к л а п а н о в )

Селектированны й и  м асш таби­
рованны й командный сигнал с 
фиксированным на уровне са­
нитарной нормы начальным  
давлением / в -н п д , t, 2-Рс.н±0 .2 ) Пневматические 

исполнительные 
м еханизм ы  

воздушных 
к ла п а н о в

По Mi?сту  *

Пневмап
регулиръ

трибе

юческие
>/ощие
1рЫ

Регулируемая
температура

I
I ?

Контроль,
си гн а ли за ц и я

Датчики
параметров

/. Д и с та н ц и о н н ы е  контрольны е приЬоры пара м етр  о£
2. Сигнализаторы эн та льп и и  (теплосодерж ания)у ёлагосодерхрания или те м п е ­
ратуры  норугр но го  ёоздуха ( с э л е к тр о  конта ктны м  ходом)

3. U  иди к о то р ы  соЪир отельны х сигнала£ о  состоянии Установок
4. Органы дистанционного включения - отклю че ни я Ус та н о в о к

С т р у к т у р н о -  ф ун к ц и о н а ль н а я  а холка. 8338)j

9 0 4 - 0 2 4 5  А
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В заме, а 6 дВухканальных многозональных 
с и стам ох температурь/ В пан ал в горячего Воз­
духа к заданным. Ч а сть  оборудования кондицио­
нера (В  дВухканальных многозональных систе­
мах колорисрер 6 канале горячего Воздуха)рвали' 
з ую щ о я  э т и  ф ун к ц и и , и  р е г у л я т о р  называ­
ю т с я  В т о р ы м  к о н т у р а м  р е г у ­

л и р о в а н и я ;
~ поддержание с та ти ч е с к о го  дабления  

В к о л л е к то р е  п о с то я н н о го  дс/Вления б мно­
гозональных си сте м а х С количественным ре­
гулированием  с цельно роз Вязки Зон по рас­

ходу В оздуха . Ч а с ть  оборудования кондицио­
нера, реализующая э т у  функцию,а р е гулято р , 
на зы Б а е тся  т р е т ь U M  (розбязыЗающил) 
к а н т у  р о м  p e r  у  л и р о  Ь о н и я .

2. Ч.2.. Оборудование периферийной час­
т и  мнагазональнь/х систем кандициониро -  
Вани я ( калориферы, В о з д у х о о х л а д и т е л и , 
Воздушные клапаны) о б р а з у е т  зональные 
доВадчики. В зависим ости о т  количества  
парам етров, поддержи В а т ь  которые требует­
ся прямым способом (непосредственно п о  
д а т ч и к у  В зоне ), зональный доЗодчик может 
быть аднпконтурнь/м и д&ухкантурным. бри э т о м  

-  оборудование одноконтурного зонального 
доВадчика и регулятор ; о т а к ж е  ча сть  обо­
рудования дбухконтурного зонального дабод- 
чикй, предназначена для поддержания т е м ­
п е р а тур ы , и р е г у л я т о р , назы вается
че т  6  ё  р  т  ь/м  к  о  н т у р  о м
р е  г у л и р о б о и  и  я ;

-  ч а с т ь  оборудования дЗухконтурно- 
го зоналсчого д о  Вод чипа, предназначен­

ная для поддержания Влажностны х пар а ­
м е тр о в  Воздуха. (о тн о с и те ль н о й  В лаж нос­
т и ,  Зла го  содерж ания), и р е г у л я т о р  назы­
в а е т с я  п я т ы м  к о н т у р о м  p e r у -  

л и  р о  & о  н и р ‘
2. 4 з . К ла сс и ф и к а ц и я  к о н тур о б  р е гу­

ли р о в а н и я  сведена  о т а б л и ц у  У ( л и с т  Ч),
2 ц 1+' Ори использовании чертежей дан­

ных типовы х реш ений 6 с о с та В е  индиви­
дуальных п р оектов  В пояснительной запис­
ке к таким  проектам  необходимо д а т ь  
по ясн е н и я о т н о с и те л ь н о  п р и н я т о й  клас­
с и ф и к а ц и и  контуроб регулирования и о т ­
носящ ейся терм инологии.

2. 5. Типовыми решениями предусмотре­
но разделение с и с те м ы  регулирования по 
дба к ла с с а . П ри э т о м  3 эле ктриче ской  
В е тВ и  и м е ю тс я  оба класса, а 6 пневма­
т и ч е с к о й  В е т В и  т о л ь к о  В/порой.

2 . 5. / Система регулирования пер бага 
класса об е спе чи в а е т прямое поддержание 
Следующих парам етров  ;

-  тем пературьц
-  относительной Вложностих см. раздел б.

-  благосодержония, J
-  давления Воздуха 6 коллекторе многозо­

нальных систем  ко ндицианир о Во ноя с коли­
чественным регулированием .

2.5.2.. Система регулирования Второго  
класса о б е с п е ч и в а е т  прям ое поддержание 
только те м п е р а ту р ы  (Влажностные п а р а ­
м етры  п о дде р ж и в а ю тся  косвенно за с ч ё т  
поддержания температуры Воздуха за камерой 
орош ения или те м п е р а тур ы  Воды В поддо­
не камеры орошения).

2. 6. использобсуны регулирующие прибо­
ры следующих т и п о б

2. б. I. В электрической В е т В и  Во Всех 
контурах Р егУлироЗания

-  р, 25 В систем е регулирования J  класса;
- р г з  с импульсными прерывателями В 

с и с те м е  регулирования 2 класса
2. 6.2. В пне&мотической В е т В и

-  ТУД П  Ь пер&им к о н тур е  регулирова­
н и я , О тс/ю ре Во В то р о м  к о н тур е  дбухка­
нальных многозональных с и с те м ;

-Р 7 5 П  Во Втором и ч е т в ё р т о м  конту­

рах р е гу л и р о в а н и я .
2. 7. Чертежи, подлежащие пpu5язкeJ Вы­

полнены по следующему п р и н ц и п у :
2 .7. 1 функциональные с х емь/ В ыполнены:
-  п о к о н т у р н о  для первого ; В то р о го и  

ч е т в ё р т о г о  кантураВ регулирования,
-  д л я  с о ч е т а н и я  П О н т у р о З  регу­

лирования В многозональных систем ах (Вто­
р о го  и ч е т в е р т о г о ; т р е т ь е го  и  четвёртого; 
ч е т в ё р т о г о  и п я то го ; тр е ть е го , ч етвертого  

и п я т о г о ) .
Для каждого В арианта контура ш и Ва­

р и а н та  сочетания контуроб Выполнен о т ­
дельный ч е р те ж • Полная фунлциональная  
схема конкретней систем ы  кондициониро­
вания образуется п утё м  привязки с а о тВ е т- 
с тВ ую и ц и х  ч е р т е ж е й  & необходимых  
со ч е та н и я х.

2. 7.2. Принципиоль ные с х емы 6ы< юл че ны 
следующим образом.

2.7 2.7 В электрической ВетВи принципи­
альные схемы Выполнены по узловому прин­
ц и п у  .

________  6336/f___________4
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Таблица i

Классификация кантураб регулирования

\

О?
§1

Р в г у л и р у в  мый параметр

В однозональных систем ах & многозональных систем ах

При прямом р е г у л и р о в а н и и  6  зоне
Одного

парам етра
Д&ух

парам е т р о о
Одного

пар ам е тра
д & у х

параметров

Темпера таро „ тачки 
росы ‘ (£р) ; темпера 
тура мокрого термо~ 
метра(1%) -за ка­
мерой орошения

Темперагпуро „ тачки расы "(dp) ; 
температура мокрого термометра(t °м) 
за камерой орошения

4

Ьлогосодеруоние (dp) - 
за камерой 
орошения

Влогосодержание (dnj 
Относительная 
Зло ft ноет 6 ('-fnj -  

& зоне

В л огасадеря<ание (dp) — 
за камерой орошения

1
£

I

Температура (t°n) 

5 зоне

Температура (Сор)
В магистральном 
ВоздУхоВоде (канол 
горячего Зоздухо 
дВУХкональньп систем)

Относительная 
Влажность f^nj 

В зоне

Температура (t°n) 
& зоне х

Д а вле ни е  ( Рст)  -  

В камере ста тического  

давления

Температура (t°n)

В зоне

Отнаситель на я 
Влажность (  Уп] 

В зоне

4~

Температура (t °п)

5 зоне х

Птноситель на я 
Влажность (fn]f 
Влагосодержание (c/nj 

В зоне

ДВ
то

ре
гу

ли
ро

бо
тА

Та блица 2. 

Варианты I  контура
Ре гул up у to шее Воздейст о и е

I

t

П о д о ­
грев

J

§1
I s

Орошение

5

fК1
Ц

I

1
§

ПОЛитрО' 
пи чески

%
§X

сэ

I
i + +
2. + 4
3 + •+
ц + + 4-
5 + 4 4
в + + 4
7 + +
8 + 4
9 4 + +
10 4 + 4
11 4* нь
12 + 4 +
13 4- 4 4
& + 4 +
15 + 4
1в + t 4- +
17 + + 4 4
18 + 4 + 4

Примечание: калориерерI 
подогреЬо Во Всех бори ан­
та х где он присутствует, 
мажет быть как одна, гак 
и двухсекционным

Таблице 3
*Варианты  
Зга контура

1
&
«0

Регулирующ.
Воздействие

4)

I
N

1 >> 
;§ 5
IS
s &oQ ̂

t-H
i 4
2 X
3 X X

Таблица 4
Варианты  с о ч е т а н и й  контура В В 

многозональных с и с те м а  х (без первого контура)

X

14)

1

i
8

I

Часть системы кондиционирования

центральная периферий/ пая
номер контура номер контура

2 1 3 4  I ^
Регулирующее Воз- 

деОстВ ие регулирующее Воздействие
ПодагреВ В 
тгиарольнт 
ВоздухоВсде

Ъоблемие Ь 
камере сто' 
ти чес ко го давления

£34)
смеши&ание 
(при дВухканалЬ' ной системе Воздух оЬодоо) й

$ СзЪ

!
l 4

2 4 4

3 X X

I
i

Lb X X
В X X X
6 X X X

Усло&ныв обозначения
Н— Реализуется В электрической и пневматической 

системах регулирования.

X  — Реализуется только электрической системе  
регулирования.

__________8338/1
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Предусмотрены следующие узлы  
— узел регулятора Р. 25  

для  У контура; (система регулира-
— узел регулятора Р. 25 f 5амия У класса) 

для 2 -г5 контуроВ  ; j  
— узел регулятора РТЗ (система регулирова­

ния 2  класса) ;
—*узел управления исполнительными механизма­

ми L контура регулирования;
— узел управления исполнительными механизма­

ми 2 (3 ) контура регулирования ;
— узел управления исполнительными механизма­

ми 4(5) контура регулирования\
—узел синхронизации исполнительных механиз­

мов Воздушных клапаноЬ У контура регули­

рования]
— узел синхронизации исполнительных механиз­

мов ;
— узлы испил нительных механизмоВ;
— узлы синхронизируемых исполнительных ме­

ханизм ов.
Все узлы  за исключением узлоВ р е гулято р о в, 
Применимы как для системы регулирования /клас­
с а ) т а к  и для системы регулирования 2 класса.

Принципиальные схемы узлоВ управления ис­

полнительными механизмами ябляю тся Унифици­
рованными. Но них показаны исполнительные ме­
ханизме/ В максимально Возможном наборе для  
соответствую щ его контуре регулирования. На  
принципиальной схеме узла управления /контура 
регулирования кроме то го  показаны элементы, 
обеспечивающие реВерс Воздушных клопаноВ и  
з а щ и ту  калорисрероб am замерзания- При отсут­
ств и и  В конкретной системе каких-либо ме­
ханизмов или функций (з а щ и ты  о т  замерзания

или „реверса') при привязке чертежа с о о т в е т ­
ствующие элементы схемы следует Вычеркнуть. 
Подробные пояснения, касающиеся привязки, приве­
дены 5 разделе 4  „ Указания по  привязке конк­
ре тны х чертежей И

Схемы управления исполнительными механиз­
мами Второго и  тр е ть е го , четвертого и пятого 
ко н тур о в  попарно унифицированы.

Полный комплект принципиальных схем для 
данной системы образуется путём  привязки 
схем соответствующих у з л о В. При этом  одни и  
т е  >ре узлы  м о гу т  В х о д и ть  .В  комплекта/ схем 
для различных систем, о чём на чертежах у з  ~ 
лоВ им ею тся соответств ую щ ие примечания.

2. 72.2. 8 пневматической Ветби принципиаль­
ные схемы Выпалнень/ ппконтурно. Предусмотрены 
следующие схимь/

- Унифицированная схеме регулирования  

первого к о н ту р а  ;
— схема регулирования первого контура с од­

ним Воздействием (односекционный калорифер 

перВого подогрева ) ;
-схем а осгулиро&ания Второго контура ;
- унифицированная схема регулирования 

зональных доВодчикоВ (четвёрты й контур регули­
рования) .

УнисрицироВаннь/е схемы Выполнены для мак­
симально Возможного набора исполнительных 
механизмов Ь контуре регулирования.

На обеих принципиальных схемах первого 
контура р в гулироВания показаны эле мен ты, обес­
печивающие функцию защиты калорирероб 

о т  замерзания, о на унифицированной схеме 
кроме т о г о  показаны элементы, обеспечиваю­
щ ие функцию „рвВерс Воздушных клопаноВ".

При приВязке чертежа В случае о т с у т с т ­
вия В конкретной системе каких-либо меха­
низмов или функций (за щ и ты  о т  замерзания 
или „ ре&ерса) соответствую щ ие элементы схе­
мы с ле д уе т Вычеркнуть. Подробные пояснения, 
касающиеся при&язки, приведены В разделе 
,, Указания по при Вязке конкретных чертежей'.

Полный комплект принципиальных пневма­
тических схем для данной системы образует­
ся п у т ё м  приВязки схем соответствую щ их  

к о н т у р о В .
2.7.3. Чертежи у  с тройстВ, пре дназна ченнь/х 

для размещения при бора В и ап пора туры  (щи ты  

автом атизации и другие конструкции), Выполне­
ны следующим образом.

2 . 7 . 3 . i. & электрической Вегпби Выполнены 
чертеж и щ и т о б  автом атизации и чертежи 

местных конструкций
в щ итах а в то м а ти з а ц и и  размещены; 
-р е  гулирующив пр и боры ;

-  органы Выбора режима регулирования 

и ручного регулирования;
-  переключатели для указателей положения 

исполнительных механизмов (В щ итах пер­

вого класса) ;
-  релейная аппаратура, обеспечивающая под­

ключение (отключение) регулирующих при­
боров к исполнительным механизмам и бло­
кировки исполнительных механизмов при 
Включении (отключении) си сте м ы  канди-  

циомир обания;
-  аппа ра тура , обеспечивающая ребер с 

Воздушных клапоноВ (  В щ и та х  ц е н т ­
ральной ч а с ти ).

Чертеж и щ и то В  автом атизации Выполнены 

_______________ 6333/i______________ _
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двух m unoB :
-д л я  системы регулирования I  класса с р е ­

гуляторами Р .2 5 ’>

- для системы регулирования 2 класса с р е ­
гуляторам и. Р ТЗ  и импульсными прерывате­

лями.
& кордам  т и п е  пр едусм отр и м / следующие 

варианты  щ и т о в  :
-д ля  центральной ч а с ти  системы кондицио- 

ниробания О д н о к о н т у р н ы й  ( первы й  
контур регулираЬания};

- для ц е н тр а ль н о й  ч а сти  системы  кондицио­

нирования д & У  X К О Н Г П У р М В / и  (  / о 2(или5) 
контуры регулирования) ;

— для периферийной части системы кондицио­
нирования (зональные доводчики) д З у х К О Г / -  

ГП у р  И Ы и . Прим еняется для двух одноконтур­
ных зо на льны к даВодчикоЗ [дВа четвёртых кон- 

тура регулирования) или &ЛЯ одного дВухкон- 
турногп зонального дододчика ( четвёрты й и  

пяты й контуры регулирования).
При привязке чертежей центральной части к систе­

мам, не требующим ре Берса Воздушных клапанов, 
следует, с целью исключения аппаратурной избы­
точности, Вычеркнуть аппаратуру, реализующую 
функцию „ Реверс" Подробные пояснения по при ­

вязке приведены В разделе  „ Указания пи 

привязке чертеж ей.
Вне щ и  т а  В автом атизации расположе­

на а п п а р а ту р а :

- пускатели исполнительны х механизмов 
м эо- 4/S3~D, S3; N 3 0 - W t/25-0,25; N30-/^25-0.25 
и других, производство Чебоксарского и  Се Вен­
ского заводов,

-р е л е , размножающие конечные Выключатели

исполнительны х механизмов М Э О -0 ,63 про­

изводства предприятия П/Я А -3808, г  Пенза]
-  синхронизаторы  хода исполнительных ме­
ханизмов (боланснь/е реле БРЭ- i ) .

Указанная а п п а р а ту р а  размещ ается на  мест­

ных конструкци ях, подлежащих изготовлению на 
мпнтажно - заготовительных участках монтажных 

организаций. Типовыми чертежами предусмотрены 
к о н стр укц и и  (м естны е сборки) следую щ их  
В ариантов?

-  с пускателем ,
- с  одним  размножающим реле ,
- С д&умя размножающими реле,
-  С пускателем  и с и н хр о н и за то р о м ,
-  С Синхронизатором .

А п п а р а тур о  и сборки зажимоВ размеща-- 
ю тс я  В ящиках (протяжные ящики т и п а  ЯП).
С целью индустриализации м о ч та ж о  и удоб­

с тв а  обслуживания аппаратура устанавлива­

е т с я  но съёмных панелях.

Чертежи местных конструкций и соответ­
с тв у ю щ и х  схем соединений предназначены для 

Включения В комплект чертежей „Задание ман- 
таж по -  з а го то в и те л ь н о м у  у ч а с т к у  " Предусмот­

рены следую щ ие ч е р те ж и :
-  Сбор к а м е с т  на я

-  Корпус
- Панель съёмная ПС1
- Панель съёмная ПС 2
- Панель съёмная ПС 3 
- Панель съёмная П с Ч
- Панель съёмная П С 5
- Схема соединений.Панели П С /u fiC Z
- Схема соединений. Панель п е в

-  Сх с мо соединений. Па не л и ПСЧ и  ПС 5

Корпус может иметь дЬе степени з а щ и т ы ,  

ОРЗ/ и  У Р Ч з  и  дВа или т р и  сальника. Всего 
и м е е тс я  Ч  т и п а  корпуса .

Ти п  съёмной панели связан с ти п о м  узла 
исполнительного механизма.

Ти п  м естной сборки заВисит о т  принятого 

т и п а  съёмной панели и  т и п а  корпуса .Различ­
ными сочетаниями съёмных панелей и  корпу­

сов образую тся 2 0  т и п о в  местных сбор о к . 
С о о тв е тс тв и е  ти п о в  местных сборок (с  учетам 

ти п о в  корпусов и съёмных панелей) ти п у  узла 
и спо лнительного  механизма определяется па 
„ Таблице ти п о в  местных сборок", приведенной 

на чертеж е „ Сборка м е с т н а я " .
В комплект чертежей задания на и зго то в ­

ление местных сборок Включаются
— чертёж „ Сборка местная *’; ] по °5номч чертежуг  / »  г  М неза&исимо am коли-
— чертёж Корпус"', Г чес m3 а типов сборок
— чертежи съёмные панелей Выбранных ти п о в ;
-ч е р те ж и схем соединений соответствующих

съемных панелей,
Количество местных сборок по типа м , а 

также количество комплектующих (съёмных па­
нелей и корпусов па типа м ) с л е д у е т  указы­
в а т ь  в специф икации к ч а с ти  проекта „Зада­
ние м пнта ж н о -за го то ви те ль н о м у уча стку".

2.7. 3 .2 . в  пневматической В е тв и  Выполне­
ны чертежи щ и т о в  а в т о м а т и з а ц и и .

А ппа ра тура , размещенная на щ и т а х , 
функционально и  кон стр укти в н о  разделена на 

д в е  гр уп п ы
— в  первую  гр у п п у  в х о д и т  постоянная часть 

аппаратуры  т .е .  а п п а р а ту р а  п и т а н и я  
сжатым Воздухом и байпасные панели

дистанционного управления ;
8 Ш Г 7
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-  Во Вторую группу Входят функциональные 
элементы, обеспечивающие последовательный 

ход и блокировки исполнительных механиз­
мов.

Аппаратура перЬой группы установлена непосред­
ственно на щ и т а х . А п п а р а тур а  В то р о й  груп­
пы размещена но съемных п ло та х  (функциональ­

ные узлы), подлежащих установке на щ и т ы .  
Указанный приём позволил максимальна унифици­
р о ва ть  щ и т ы . Кроме э то го  размещение функцио­

нальных элем ентов на съёмны х п ла та х  повышает 

рем онтопригодность щ и т о б .
Чертежи щ и то В  сосредоточены В альбоме5 

„ ППЕЬмотическая система регулирования. Щ иты  ав­

том атизации" и Выполнены па требованиям  

P M k -Ю7~77.
Чертежи функциональных узла В (съемных плат) 

сосредоточены 5 альбоме ё-,,Пне&матичвская система 

регулирования. Схемы функциональные и  принци­
пов л ь мы a . НестандортизироВ аннь/е конструкции "и 

предназначены для Включения В комплект чертежей' 
„ Задание м онтарно-заготовительном у участку". 

Предусмотрены следующие Варианты щитоб 

а в т о м а т и з а ц и и :
-  ц е н т р а л ь н о й  части унифицированный од­

ноконтурный ;
-ц е н т р а л ь н о й  ч а с т и  унифицированны й  

д&ухконтурный;
-центра льной  ч асти  дбухкантурный (Вари­

а н т  1 первого контура регулирования с 

односекционным калорифером и  В т о р о й  
подогреВ );

-зональных доводчиков, В а р и а н т {•
-зональных дододчикоВ, Вариант 2. 

Разработаны чеотери следующих функциональ­

ных у зли В
- бойлера;
-калорифера 1 подо г  ре В а ;

-Воздушных клапанов;
— реВерса;
-клапана на холодной бобе(халадонасителе).

Количества па каждому из принятых для дан­

ного п р о е к та  функциональных уз ло В следует ука­
зы вать В спецификации к ч а с ти  проекта „Задание 

м онтар но-за готовительном у уч а с тк у".
2.8. Все прочие чертежи подлеж ат разработке 

при Выполнении рабочего проекта (рабочей доку­
ментации ) .

Для облегчения составления схем подключе­
н и й  данными реш ениям и предусмотрены образ­
цовы е схемы подключений к щ итам  и  схемы  
подключений местных сборок, которые следует  

использоВать В ка честве пособия.
Подробные пояснения, касающиеся исполь­

зования образцовых схем подключения,приве­

дены  В разделе 5

3. Общие указания по  привязке чертеж ей

а /. При&языбаемыЕ чертежи Включаются 6 
с о с та в  разрабаты ваемого индивидуального 

п р о е к та .
3.2.Привязка чертежей оформляется основ­

ной надписью по г о c i  24. /0 3 -7 8 . Э т а  основная 
надпись (да ле е  В т е к с т е „ Ш т а м п  привязки") 
р а зм е щ а ется над или еле6 о о т  основной над­
п иси  т и п о в о го  чертежа и должна с а д е р р а ть  
Все реквизиты предусм отренны е для основных 

надписей индивидуального проекта, В с о с та в

которого Включается типовой черте^.
з. з. Д ля привязки; как правило, следует ис­

пользоВать копии типовых чертежей, Выполненные 
но кальке электрографическим способом, Указан­
ная копия, привязанная и оформленная у с т а ­

новленными подписями, является подлинником 

чертеж а индивидуального п р о е к т а .
Примечание: одной из особенностей данных 

типовых реш ений я в ля е тс я  т о ,  ч то  один и 

т о т  р е  т и п о б о й  чертёж В одном и т а м  р е  

индивидуальном п роекте м о р е т использоваться 
неоднократно (д ля  п ривязк и  к различным сис­
те м а м ) и, с о о т в е т с т в е н н о , В него б у д у т  
В н о с и ть с я  различные изменения, т . е  после 
п р и в я зк и  э т о  б у д у т  различные ч е р т  ери ин­

ди ви дуа льного  п р о е к т а .
з Л .  3  градэе  £ основных надписей ти п о ­

вых ч е р те ж е й  наим енования чертеж ей при­
ведены  услоВно. При п р и в я зк е  черт ера & гра­
ф у  У  ш та м па  привязки с л е д у е т  Внести наи­

м енование, принимаемое для данного черте- 
ра в  индивидуальном п роекте. Например „Схема 

функциональная первого контура регулирования 
систем ы  К <?//„ Схема принципиальная управле­

ния Н М  первого контура. В а р и а н т 4, „ Схема прин­

ципиальная Управления НМ т р е т ь е г о  контура ,
„ Щ и т  автом атизации К 21. О бщ ий В ид •

В ведом ость ч е р те  рей индивидуального 

п роекта  В носятся наименования чертере й, 
указанные В гр а ф е  4* ш там пов привязки.

3.5. L/зобрарения на типовы х черт ерах 
выполнены В максимальна бозморном объёме 

для данного узла. При привязке избыточные 
элементы сле дуе т Вычёркивать, если иное  
не предусмотрено указаниями р а зд е ла  Д .

8338/<__________
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Как пробило, э ле м е н ты для  которые при привязке 
имеется Вероятность исключенияj сгруппированы 
и чётко обозначены.

Необходимые конкретные данные при пробязк в 
следует бписыботь В специально предусмотренные 
прямоугольники. При о тс у тс тв и и  та к и х  донных 
б соответствую щ ие прямоугольники сле дуе т  
Вносить прочерки. Донные приборов и аппарату- 
ры, подлежащих Выбору при конкретном проекти­
ровании, с л е д у е т  бписыботь В со о тве тств ую ­

щие свободные строки перечней.
3.6. 5 ссылках но другие чертежи над дроб­

ной чертой указаны обозначения чертежей по т и ­
повым решениям, под дробной чертой предусмотре­
ны прямоугольники; б которые при привязке следу­
е т  Вписать обозначения, принятые для э т и х  чер­
тежей (ли с то в ) В индивидуальном п р о е к те .

5 пояснительной записке к индивидуальному 
проекту следует дать пояснения относительно 
указанных ссылочных обозначений.

4. Указания по привязке конкретных чертежей.

У. /. Электрическая систем а регулирования.
4. / /. функциональные схемы автоматизации.

Функциональные схемы выполнены унифици­
рованными и  применимы как для системы автом а­
тизации У класса (н о  базе регулирующего прибора 
р. 25), т а к  и для системы автом атизации дклас­
са (но  базе регулирующего прибора Р Тз). исклю­
чение с о с та в л я ю т Варианты В и  в  функциональ­
ных схем сочетаний контуров регулирования 
многозональных систем, которые выполнены 
только для системы  автом атизации  / класса.

4 /. /. /. В прямоугольники, предусмотренные 
В пункте У (/ Примечаний Всех схем; следует впи­
с а т ь  обозначения установок кондиционирования 
или зональных доводчиков, для которых применен 

данный Чертёж*
У. U . 2. 3  прямоугольники, предусмотренные б 

пункте 2 „ Примечаний" Всех схем (за  исключе­
нием вариантов 3 и 6 функциональных схем соче­
таний контуров регулирования многозональных 
систем), следует Вписать обозначения те х  ус­

тановок кондиционирования или зональных довод­

чиков, для которых принято система автом а­
тиза ц ии i  класса. Про о тс утс тв и и  6 данном 
индивидуальном проекте та к и х  установок или 
доводчиков В указанных прямоугольниках следу­
е т  сделать прочерки.

4. /. /. 3 & прямоугольники, предусмотренные 
в п ункте  3 „ Примечаний"Всех схем (за исключе­
нием вариантов З и б  функциональных схем 
сочетаний контуров многозональных систем )9 
следует вп и са ть  обозначения т е х  установок  

кондиционирования или зональных доводчи­
ков, для которых принято система а в то м а ­
т и з а ц и и  2  класса. При отсутстви и  & да н ­
ном индивидуальном проекте таких у с т а н о ­
вок или доводчиков в указанных прямоугольни­
ках следует сделать прочерки.

4. /. I  4. В соответствующие прямоугольники, 
предусмотренные & пун кте  2. 1. „ Примечаний" 
Всех схем (за исключением вариантов З и  6  

(функциональных схем сочетаний контуров  
регулирования многозональных систем ); S 
п у н к те  з„  Примечаний" варианта 3 и в  
п у н к т е  3 ,2. „Примечании'варианта 6 ф ун к ц и ­
ональных схем сочетаний контуров регулиро­

вания многозональных си сте м , с л е д у е т  впи­
с а т ь  обозначения т е х  у с та н о в о к  кондицио­
нирования и л и  зональны х доводчиков, для 
которых п ринята  регулирование с о о т в е т ­

ствую щ е го  п а р а м е тр а , а  т а к ж е  обозна­
чение п о з и ц и и  д а тч и к а  п о  данном у п р о ­

е к т у . При о т с у т с т в и и  необходимости регули­
р о в а ть  какие-либо парам етры  5 с о о тв е тс т ­
вующих прямоугольниках с л е д у е т  с д е л а т ь  
прочерки. Еели Вообще о т с у т с тв у ю т  установ­

ки  и ли  доводчики, для которых система а в ­

то м а ти з а ц и и  У класса, в о  всех указанных 
прямоугольниках с ле д уе т  с де ла ть  прочерки.

4. У. У. 5. В соответствую щ ие прямоуголь­
ники, предусмотренные 3 п у н к те  3. У. f/ Приме­
ча ни и ' Вариантов ( 7  и  9 функциональных 
Схем пер бога контура регулирования, следует  

Вписать обозначения т е х  установок кондици­
онирования, для которых п р и н я т  с о о тв е тс тв у ­
ющий в а р и а н т  размещения да тч и к а  тем пе­
ра тур ы .

Н а  всех схемах (з а  исключением вари­
а н то в  З и 6  функциональных схем с о ч е та н и й  
контуров регулирования многозональных сис­
те м ) 6 п у н к т е  3./. „Примечаний 5  прямоуголь­
ники, предусмотренные после слаб „П озиция  
д а тч и к а '( с ле дуе т вп исать  обозначение пози­
ц и и  датчика по да нном у проекту.

При о т с у т с т в и и  к а к и х-ли б о  из вариан­
т о в  размещения датчик о температуры в 
соответств у to щи х пря маугольник ох дел а ю т  с я 

прочерки. Если Вообще о т с у т с т в у ю т  уста нов­
ки или доводчики, для которых принято сис­
тема а в то м а ти з а ц и и  2 класса, пр о ч е р ки  
следует сделать во всех указанных б данном

_ _____________ Ш2>\\
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п ун к те  прямоугольниках.
4.4.4.6. У  условных графических изображе­

нии приборов сле дуе т надписать позиционные 
обозначения э ти х  приборов по форме, принятой в  
данном индивидуальном проекте, а т а  к Же сле­
д у е т  указать величины контролируемых или ре­
гулируемых п а р а м е тр о в

С учетом  того, ч т о  схемы являю тся уни­
фицированным^ позиционные обозначения регули­

рующих приборов Р2.5 следует надписывать без 

скобок, а позиционные обозначения регулирующих 

приборов РТЗ в скобках. При этом  обозначения 
приборов РТЗ следует запись/вать в  скобках и 
в т е х  случаях, когда данный чертеж для систе­

мы автоматизации 4 класса не применен.
4.1. </.7. В Условном графическом изображе­

нии регулятора обозначения возможных регули­
руемых величин записаны через за п я ту  но. При о т ­
с у т с т в и и  необходимости врегулирова н и и  каких 
-ли б о  величин вычеркивать обозначения этих 
величин из условного графического изображения 

регулятора при привязке не тр е б уе тс я .
в-.4- / 8. в ва р и а н та х  в-г в, 9, /Z7, 45 +18функ­

циональных схем первого контура регулирования, 
т.е. в  т е х  вариантах, где предусмотрен подогрев 
воздуха в калорифере первого подогрева, э т о т  ка­
лорифер показан двухсекционна/лл. При привязке т а ­
ких схем к установкам, имеющим односекцион­
ный калорифер, часть изображения схемь^относя­
щуюся ко в  ти р а д секции калорифера и обведен­
ную ш трих-пунктирной линией, следует кресто­

образно перечеркнуть.
4-12. Пр инципиаль нь/е эл ектрические схемы.
4.12.1. Принципиальная схема узла регулято­

ра Р- 25 для /  контура.

S индивидуальном проекте данная схема 
( одна ее копия) мо/рет 5ь/ть применена для  
первого контура регулирования нескольких систем 
кондиционирования с различным количеством  
per у  л up у  нищих воз д е й с тв и и  f и с п о  л нотельных 

механизмов) в к о н ту р е  при поддержании в  каж­
дой из э т и х  систем  одного из следующих п а ­
рам етров : температурь/\ вла го со держания или 
относительной влажности по датчикам естест­
венного сигнала9 о т а к ж е  любого из э т и х  

парам етров, преобразованного в  унифициро­
ванный сигнал.

В связ и  с э ти м  на схеме 
—количество цепей датчиков положения 

исполнительных механизмов показано в  максимально 
возможном для первого контура количестве, 

—показаны  варианты подключения крегул я - 
т о р у  д а тч и к о в  различных параметров.

При привязке
- цепи избыточных датчиков положения ис­

полнительных механизмов вычеркивать не сле­

д у е т . Количество подключаемых да тч и к о в  для  
каждой конкретной системы оговорено в  приме­
чании В, приведенном на чертелре,

—обозначения и т и п ы  выбранных датчиков 
п ар ам е тро в следует вписать в  свободные 
с т р о к и  перечня приборов и  аппаратуре/. Вы­
ч еркив ать изображения д а тч и к о в  не приме­
ненных в а р и а н то в  не тр е б уе тс я , но о т с у т ­
ствие этих вариантов следует обозначить 
прочерками в с о о тв е тс тв ую щ и х  прямоуголь­
никах примечания 2,

случаях , к о гд а  данная схема б у д е т  
Применена для систем с различным к о л и ­

ч еством  регулирующих воздействий / 'испол­

нительны х механизмов) в  в контуре регулиро­

вания и различны м  сочетанием специальных 
блокировок )  „ Реверс воздушных клапанов) ̂  За­
щ и т а  о т  замерзания”)^  в  ссылки х на схемf  

Управления исполнительными механизмами в  
прямоугольники следует вписать через тючку 

с з а п я то й  обозначения чертежей (л и с т о в )  
всех ва р и а нтов  Управления им  1 контура ре­

гулирования} с которы м и данны й чертеЖ  & 
индивидуальном  проекте следует р а с с м а т­

р и в а т ь  совм естно.

~ в  ссылках на схему управления испол­
нительны ми механизмами сле дуе т вписать 
через т о ч к у  с запятой! обозначения) номера 
ли с то в ), присвоенные в индивидуальном про­

е к т е  чертежам всех вариантов схем уп р а в ­
ления 4 к о н т у р а  регулирования, с к о т о р ы ­
ми данный чертеж в э то м  индивидуальном 
проекте следует рассм атривать совместно.

4.12.2. Принципиальная схема Узла р е гу ля ­
т о р а  Р 25 для 2 + 5  к о н т у р о в .

Лонная схема является Униф ицирован­
ной и м оЖ от бы ть применена для 2,3, Р и о  
к о н ту р о в  регулирования. При н а ли ч и и  в  р а з ­
рабаты ваем ом  п р о е к те  нескольких си с те м , 
имеющих указанные контуры , данную  схему 
сле дуе т привязь/ вать только один раз.

Схема примени на для систем  с ра зли ч ­
ным количеством регулирующих воздействий  
(исполнительных механизмов) во 2 + 5 к о н т у ­
рах п р о  поддержании э ти м и  к о н тур а м и  в  
различных с и с те м а х  одного из следующих па­
р а м е тр о в .

—во 2 и U к о н ту р а х  тем пературь/или о т ­
носительной влажности по датчикам естествон- 
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НО г  о  с и г  мало, о та к ж е  лю бого из э т и х  п а р а м е т­

ра &, преобразованного В унифицированный с и г ­

нал,
— 5 3  к онтуре давления по дифференциально' 

трапссрормотарнаму д а т  нику. Д ля  поддержания  

давления сле дуе т использовать м одиф икацию  

Р. 23. J р е гу л я то р а , о  чем и м е е тся  указание 3  

перечне приборов и  а п п а р а тур ы , приведенном на  

чертеур eJ

- в  5  к о н ту р е  о тн о с и те л ь н о й  в л а ж н о с т и  и л и  

влагосодержония п о  да тчиком  е сте ств е н н о го  сиг­

на ла , а т а к ж е  лю бого из э т и х  п а р а м е тр о в , 
преобразованного в ун и ф иц иров анны й с и гн а л .

В  связи с э т и м  но  схеме

-  к о л и ч е с т& о  цепей д а тч и к о в  полож ения  

исполнительных механизмов показано 5 максималь­

но  возможном ко ли че стве ,

-  показаны варианты  подключения к р е гу л я ­

т о р у  да тчи ко в  различных п а р а м е тр о в .
При привязке

-  цепи избыточных д а т ч и к о в  положения и с - 

полнительных механизмов вы чёркива ть не с ле ­

д у е т . Количество подключаемых д а т ч и к о в  для 
каждой конкретной систе м ы  оговорено в приме­

чании 4 ; приведенном на чертеж е,

-  обозначения и т и п ы  Выдранных д а тч и к о в  

парам етров сле дуе т в п и с а т ь  & свободные с тр о ­

ки перечня приборов и а п п а р а ту р ы . Вычёрки — 

5 а т ь  изображения да тч и к о в  непримененных 

в а р и а н то в  не тр е б уе тс я , но о т с у т с т в и е  э ти х  
в а р и а н т о в  с л е д у е т  обозначить прочерками S 

с о о тв е тс тв ую щ и х  прям оугольниках прим еча­
ния 2,

-  3 т о м  случае , если схема не  б у д е т  при­

вязано к 3 к о н ту р у  р е гули р о в а н и я , из переч­

ня приборов и  аппаратуры  с л е д у е т  вычеркнуть 
регулирую щ ий п р и б о р  р. 25. i. 2..

4. I. 2. 3. Схема принципаольная узла р е гу ­
л я т о р а  РГЗ.

Данная схема я в л я е тс я  униф ицированной  

и может быть применена для /, 2  и  U к о н тур о в  

регулирования. При наличии & разрабаты ваемом  

проекте нескольких с и с те м  им ею щ их у к а з а н ­

ные к о н ту р ы , д а н н у ю  схему с ле д уе т привязы­
в а т ь  то л ь к о  о д и н  р а з .

Схема применима для  систе м  с  различны м  

количеством  и  различным сочетанием  р е гу л и ­

рующих в о з д е й с тв и й  (  исполнительных м еханиз­
мов) в к о н т у р а х  р е гу л и р о в а н и я  и  р а з л и ч ­

ным сочетанием спе ц иа льны х б ло к и р о в о к  

(„  Реверс воздуш ных кла па нов  ; З а щ и т а  о т  

за м ер за ни я") в -  i  к о н т у р е  р е гули р о в а н и я .

3 случаях, когдо данная схема б у д е т  примене­
но для с и с т е м  с указанными различны ми с о ­

четаниям и, в ссылках на схему управления  

исполнительными механизмами (проводники к -з  
и К -5 )  п р и  привязке 6 прямоугольники следует  

Вписать через т о ч к у  с з а п я то й  обозначения чер­
теж ей (л и с т о в )  всех вариантов схем управле­

ния И м  по каждому контуру регулирования, 

с которы м и данны й чертёж в индивидуаль­

ном п р о е к те  с ле д у е т  р а с с м а т р и в а т ь  совмест­

но.
4. Л 2. 4. Схема принципиальная у п р а в ле ­

ния исполнительными механизмами. Первый 

к о н тур  регулирования (н о  двух листах).
Схема я в л я е тс я  базовой унифицирован­

ной и обе спе чи в а е т после привязки управле­
ние последовательным ходом исполнительны х  
механизмов первого контура  р е гу ли р о в а н и я

при любых сочетаниях регулирую щ их в о з д е й ­

ств и й  (исполнительны х м еханизм ов) в к о н т у ­

ре  , а т а к ж е  р е а л и з у е т  5  любых сочетаниях 

СПеци оль ные блоки ров к и  ;
-  о тк р ы ти е  исполнительных механизмов на 

клапанах п о р о тн о го  те п ло н о с и те л я  калориф е­

ров с целью прогрева калориферов перед пус­
ком и п р и  угр о зе  замерзания („  Узел з а щ и ­

т ы  о т  зам ерзания"),
- реверс воздушных клапанов при э н та л ь ­

пии (теплосодерж а нии) наруж ного воздуха  

большейJ чем энтальпия воздуха в  обслуживае­

мом помещ ении („  Узел реверса ).
Схемой п р е дусм а тр и в а ю тся  т о л ь к о  

участвую щ ие в регулировании и с п о лн и те ль ­

ные м еханизм ы . 3  случа е , е сли  кла па н

наруж ного воздуха не и с п о ль з уе тс я  в р е г у ­

лировании (  прямоточные с и с те м ы  к о н д и ц и о ­

нирования), управление его исполнительны м  

механизмом п р е д у с м а тр и в а е тс я  & э л е к т р о ­
технической ч а с т и  п р о е к та .

При использовании & с о с та в е  индивиду­

ального проекта данная схема п о д л е ж и т  

привязке столько р а з , сколько п редусм отрено  

в э т о м  п р оекте  различных в а р и о  н т о в  перво­

го  контура  регулирования • каждый о б р а зо ­

ванный в а р и а н т  cxtM bi должен и м е т ь  в 

индивидуальном п р о е к те  со м о с т  о  я т е л ь н о е  

на  им енование и обозначение (н о м е р а  л и с ­

т о в  ) .
3  прямоугольник, предусмотренный & п ункте  

i „ Примечаний", с л е д у е т  в п и с а ть  обозначения 

т е х  установок кондиционирования, б  ля которых 

привязывается схема.
При ссылках но д р у ги е  чертежи в пряма -

________________8238)1________________
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Угольники, расположенные под дробной чертой, 
с л еду е т  бпио а т ь  обоз на чения ( номера л исто  в)  

соответствую щ их чертежей, принятые в  инди­
видуальном п р о е к те .

a. Ucnon н а те ль н ы е  механизмы.

При о т с у т с т в и и  £  Ванном в а р и а н те  кон­
т у р а  к а к и х -ли б о  из п я т и  предусмотренных схе­
мой исполнительных механизмов цепи о тс у тс тв у . 
нащих механизмов обведенные ш тр и х - пунктир­
ной линией, с л е д у е т крестообразно перечеркнет, 

а изображенные штриховыми линиями перемыч­

ки между клеммами 3 - 4  и 5 -в  с о о т в е т с т в у ­
ющих клеммников внешних соединений, пока' 
Зонных на принципиальной схеме, на ве сти  до  

сплошных линий-
б перечень приборов и ап пара тур ы  в  гра- 

р  ь/ „ Обоз на ч е ни е ” и яКоличество  ” п р о ти в  наиме­

нования исполь зо ванных т и п о в  узлов и сп о л­

н и те ль н ы х  м еханизм ов следует вписать пбоз- 
на чения испол ни т е  л в ны г механизме в  по да  нно й  

принципиальной схеме и  их количество.

Узлы исполнительны х механизмов неиспользован­
ных ти п о в  из перечня приборов и  аппаратуре/ 

сле дуе т вычеркнуть см. та к р е  примечания, 
приведенные на чертеж е.

б- Узел в о щ и т ь ! о т  зам ерзания.
При о т с у т с т в и и  необходимости в  защ ите  

калорисреров о т  замерзания ( варианты  7,3,0 гУ4 

функциональных схем У к о н тур а  регулирования) 
у ч а с то к  изображения схемырзаглаблинный„ Узел 

за си, и т ь / о т  зам ер за ния ’’ и обведенный штрих пунк­
ти р н о й  линией следует крестообразно перечерк­
н у ть , а изображенную штриховой/ линией перемычку 

меЖдУ клеммами В-^/ие-е н а ве сти dD сплош ной  
линии. йПакре сле дуе т крестообразно перечерк­

н у т ь  у ч а с то к  перечня приборов и  а п п а р а тур ы  

о за гла в ле н н ы й  л Узел з а щ и ты  о т  замерзания ” 

и о.5веденны й ш тр и х  п у н к ти р н о й  ли н и е й , 
в. Узел р е в е р са .

П ри  о т с у т с т в и и  необходим ости в  реверсе  

в о здуш н ы х к лапан ов (в а р и а н ты  Jr-JO  Ф ункцио­
н а льн ы х схем У к о н ту р а  р е гули ро ва ни я) у ч а с то к  

изображ ения схемы озаглавленны йf, Узел реверса 

и о б  веденнь)й  ш тр их п ун к ти р н о й  линией, следуе/п 

крестообразно перечеркнуть, а изображенные штри­
ховыми линиям и перемычки между клеммами зж, s- 

6 и  7-8 н а в е с т и  д о  сплошных линий, та к ж е  следует 

к р е сто о б р а зн о  перечеркнуть участок перечня при­
б о р о в  и  аппаратуры , озаглавленный „Узел реверса * 
и о б  веденный ш тр и х  п у н к ти р н о й  ли н и е й .

УН.2.3. Схема принципиальная управления  

исполнительными механизма ми. В то р о й  (т р е ­
т и й )  к о н тур  регулирования.

Схема является базовой Унифицированной 
и Применим о как для в то р о го , т а к  и для третье­

го контуров регулирования.

Схемой предусм атриваю тся то льк о  у ч а с т ­

вующие в  регулировании исполнительные механизмы, 
в случае, если направляю щ ий аппарат не использу­

е т с я  для  регулирования производительности, управ­
ле н и е  его испол нительным механизмом осуществ­

л я е тс я  в  эле к тр о те хн и че ск о й  ч а с ти  проекта.

в прямоугольник, предусмотреннь/й в  п ун к те  

7„Прим ечаний", с л е д у е т  в п и с а ть  обозначения 
т е к  у с т а н о в о к  к о н ди ц и о н и р о в а н и я , д ля  к о ­

то р ы х  при м е не н а  схем а.

П ри ссылках н а  другие чертеЖ и в  прямоуголь­
ники, располож енны е под дробной ч е р то й , с ле ­

д у е т  вписать обозначения ( номера лucmoвJcoo/77- 
ветствую щ и х чертеж ей, приняты е в  индивиду­

альном п р о е к те .
о) Привязка схемы ко S  к о н тур у  

регулирования.

При использовании в  составе чндивидуальнп- 
го  п р о е к та  данная схема по дле ж ит привязке 

с то ль к о  раз, сколько предусмотрено в  этом  про­
е к т е , различных вариантов второго контура регу­
лирования. Каждый образованный вариант схемы 
долж ен и м е ть  в  индивидуальном п р о е к те  само­
с т о я т е л ь н о е  наим енование и  обознаyenuefно­
м е р  л и с т а )

При о т с у т с т в и и  в  данном варианте конту­
р а  какого -ли вю  из двух предусмотренных схемой 
исполнительных механизмов цепи о тс у тс тв у ю щ е ­
го  механизма, обведенные штрих пунктирной линией 

сле дуе т крестообразно перечеркнуть, а изобра­
ж енны е ш триховы м и линиями перемычки между 
клемм а ми 5u G  с о о тв е тс тв ую щ и х  клемм н и ­
ков н а ве сти  до  сплошных линии.

В перечень приборов и  аппаратуры  в  гра­
фы  „ Обозначение ”и „Количество”п р о ти в  н а ­

им енования использованных ти п о в  узлов испол­
ни тельны х механизмов сле дуе т вписать обоз­

начения исполнительных механизмов по да н н о й  
принципиальной схеме и их количества Узлы испол­

нительны х механизмов неиспользованных ти п о в  из 

перечня приборов аппаратуры сле дуе т вычеркнуть 
См отри такж е примечания, приведенные на чер- 
теЖ е-

6) Привязка схемы к 5 контур у регулирования.

При привязке следует.
-це пи  исполнительного механизма им7 на  

клапане калориф ера 2 подогрева, обведенные 

ш трих п ун к ти р н о й  линией, крестообразно перечерк­
н уть , а изображенные штриховой линией прремычки
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ме^ду клеммами5 и 6 клеммника Х77 н о В е с ти  

до сплошных ли ни й\
-  из перечня приборов и аппа ра туры  &ь/ 

черкнуть уз лы  исполнительных механизмов m u-  

по б 2+6, а п р о т и б  наименования узла т и п а  {  

б rpacpy h Обозначение" Вписотб„им6, о & графу 

„ Количество" число,, 1
С м о тр и  т а  куре примечания, приведенные 

на чертеже.
4.1.2.6. Схема принципиальная Уп р а в ле н и я  

исполнительными механизмами. Ч е твё р ты й ( пя­

ты й) к о н ту р  регулирования.

Схема является базобой унифицированной и  

применима как для четвертого, т а к  и для п я то го  

контуроб р е гули рова ни я.
При использовании 6 спстабе индивидуаль­

ного проекта банная схема надлежит привязке для 

каждого контура регулирования столько раз, сколько 
предусмотрено В это м  проекте различных Вариан­

то в  соответственно четвертого о пятого контуров. 

Каждый образованный вариант схемы должен иметь в 

индивидуальном проекте самостоятельное наимено­
вание и  обозначение (номер листа).

В прямоугольник, предусмотренный & п ункте  
i„  Примечаний", следует вписать обозначения тех- 

зональных доВадчикоб, для которых применен данный 

вариант схемы.
При ссылках на другие чертежи 3 прямоуголь­

ники, расположенные под дробной чертой, следует 

вписать обозначения (  номера ли cm об) соответству­

ющих чертежей, принятые & индивидуальном проекте
а) Привязка схемы к 4 контуру регулирования

При привязке следует

-  цепи исполнительного механизма им Я на кла­

пане Воздухоохладителя, обведенные штрих пунктир­

ной линией, крестообразно перечеркнуть, а изобра­
женные ш триховой линией перемычки между клем­

мами и 5~ В клеммника х т д  навести до спло­

ш ны х линий;

-  п р и  о т с у т с т& и и  В данном Варианте конту­

ра  какого-либо из исполнительных механизмов (им b 
и ли  и м  га] ц е п и  о т с у т с т в у ю щ е г о  механизма,

обведенные штрихпунктирной линией, крестооб­
разна перечеркнуть, а изображенные штриховыми ли­

ниями перемычки между клеммами 3-4 и 4-5 соответст­
вующих клеммников навести до сплошных линий ;

-  Ь перечень приборов и аппаратуры 5 грары 

„ Обозначение и, Количество'против наименования 

использованных ти п о в  узлов исполнительных меха­

низмов Вписать обозначения исполнительных механизмов 

по данной принципиальной схеме и их количество. 
Узлы и спал ни тельных механизмов неиспользованных ти­

пов из перечня приборов и оппоратурь/ следует 
вы черкнуть.

См. также примечания, приведенные но чертежа.
б) Привязка схемы к 5  к о н ту р у  регулирования

При прибязке следует

-  цепи исполнительного механизма им /о на кла­

пане калорифера, обведенчые штрихпунктир­
ной линией, крестообразно перечеркнуть, о изображен­
ные ш триховой линией перемычки между клем­

мами 5 и  6 клеммника X T Ю  н а в е с т и  д о  

сплош ны х линий,
-  п ри  о тс утс тв и и  В доннам варианте конту­

ра к а к о го -ли б о  из исполнительных механизмов 
(U M Q  и ли  и м я) ц е л и  о т с у т с тв у ю щ е г о  ме­
ханизма, обведенные ш т  old. пункт ирной линией, 

крестообразно перечеркнуть,> а изображенные штри­
ховыми линиями перемычки между клеммами3*4 

и 5 - 6 с о о тв  е тс тб у ю и ц и х  клеммников навес­

т и  до сплошных линии.
-  в п ере че нь приборов и аппаратуры в гра­

фы „ О бозначение" и„ Количество "протиб наи­

менования использованных ти п о в  у з л о в  исполнитель- 

пых механизмов вписать обозначения исполнительных 
механизмов по данной принципиальной схеме и их 
количество. Узлы исполнительны х механизмов 

неиспользованных типоЗ из перечня приборов и  
аппаратуры сле дуе т Вычеркнуть.

См. т а к ж е  примечания, приведенные на

чертежа*
4 /. 2 7. Схем о принципиоль на я синхронов ации 

UM  1 к о н ту р а  регулирования.

в прямоугольник, предусмотренный в пункте i  

и П р и м е ч а н и й с ле д уе т В писать обозначения уста­

новок кондиционирования, для которы х примене­

на данная схема.

В перечень приборов и аппаратуры внесены 

узлы  и сполнотельных механизмов. При привязке & 

гро еры „ Обозно чение" и „К  о л ичест Во "перечня против 

наименования Примененных Узлов следует Вписать 

одозночения соответствую щ их исполнительных меха­
низмов по принципиальной схеме и их количество. 
Наименования не примененных Узлоб следует из

пере чня Вы черкнуть.

& пун кте  2 „ Примечаний"  в ссылке но чертеж 

„ Схемы принципиальные узлов синхронизируемых ис­
полнительных механизмов” в прямоугольник, пре­

дусмотренный под дробной чертой, следует впи­

с а ть  обозначение (номер листа) присвоенный этому 

чертеж у В донном индивидуальном проекте (см, 

гпокже „ Примечания", приведенные но чертеже)* 
При отсутстви и  исполнительного механизма 

UM 2- в на выбросном клоп one относящиеся к 

нему цепи, обведенные штрихпунктирной линией, 
________________________ 8338Н
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с ле д уе т крестообразно перечим нуте,

4-123. Схема принципиальная синхронизации 
исполнительны х механизмов,

Всоотвегпствующие прямямоугольники, преду­

смотренные в  пункте 1 „ Примечании" следует вписать 
обозначения исполнительных механизмов а  устано­

вок кондиционирования (зональных доводчиков), для 

которы х применена данная схема, В случае если & 

различных уста н о вка х  доводчиках) синхронизации 

подлеж ат исполнительные механизмы на различных 

регулирующ их органах обозначения механизмов и  

с о о тв е тс тв у ю щ и х  установок[ доводчиков) ш и ах 

групп с ле д у е т  записывать через то ч к и  с запятой, 
с т р о го  соблюдая последовательность £  каждом из 

прямоугольников с тем , чтобы моЖно было определить 

в каких Установках ( доводчиках) какие исполни­

т е  л ьны е мех анизмы син хр ониз up у ю т  с я.

6 перечень приборо в и аппаратуры внесены 

узлы и спо л ни тельны х меха низ моё. При привязке £  
графу,, Обозначение"перечня п р о ти в  наименова­

ния примененных у  злоб следует вписать обозначения 

соответствую щ их исполнительных механизмов, £  

графу ̂  Количество” цифру ) ] а  £ граф у  „ Примечания* 

£ необходимых случаях обозначения соответствую­
щих Установок [доводчиков). Наименования не приме­
ненных узлов с л е д у е т  из перечня вычеркнуть.

В п у н к т е  2„ Примечании" £  ссылке на чер­
т е ^  „Схемы принципиальные узло£ синхронизи­

руемых исполнительны х механизмов1' £  прямоуголь­
ник с л е д у е т  вп и с а ть  обозначение [номер листа) 

присвоенное э то м у  чертеж у £  данном индивиду­
альном  п р о е к т е  [см. та к лр е „ Примечания ” п р и ­
веденные на чертехКе).

412. Я. Схемы принципиальные узлов испол­

н и те ль н ы х  механизмов.

Данный ч е р те й  привязывается £  и н д и в и ­
дуальном проекте один раз. При о тс утс тв и и  в  этом  

п р о е к т е  каких-либо из предусмотренных н а  чер­

т е ж е  т и п о в  испол н и т е л ь н ы х  механизмов узлы 

с о о т в е т с тв у ю щ и х  т и п о в  исполнительных меха­
низмов вы черкивать из чертежа не следует,

ё12но. Схемьг принципиальны е у зло в  син­
хронизируемых исполнительных, механизмов.

См. указания па пункту Д 1.29.
Д-1 В. Щ и т ы  о  в  т а м  а  т а з а ц и и .

ДНВ.1. Щ и т  а в то м а ти з а ц и и  центральной час­

т и  о д н о к о н тур н ы й - Первый класс. Пбщ ии вид.

В прямоугольники, предусмотреннь/е на пер­
вом листе, следует вписать соответспгвеннп обозна­
чения установок, для которых применен данный чертеж, 

и количество щ и т о в , которы е с ле д уе т и з г о т о ­
в и т ь  п о  д а н н о м у  чертежу.

в  п у н к т е  3  технических тр е б о в а н и и  в  ссыл­
ке на др уги е  чертежи £ прямоугольники, преду­
с м о тр е н н ы е  под дробной чертой, сле дуе т впи­

с а ть  обозначения чертеж ей, присвоенные им в  

данном индивидуальном п роекте .
При о т с у т с т в и и  функции v реверс воздуш- 

ньгх клопа н о в "  у ч а с т к и  ■

~ )} Перечня составны х ч а с т е й  щ и т а ]1

— изображ ения £  виде н а  вн утр е н н и е  пло­
с к о с т и  щ и т а ;

— v т а б л и ц ы  соединений
—  „ таблицы  подклю чений” 

обведенные ш тр и х  п унктир н о й  ли н и е й , следу­
е т  к р е с то о б р а зн о  перечеркнуть.

При привязке чертеж ам  щ и т о в  с функцией 

„ Реверс воздушных Клапанов"и без нее должны 
б ы ть  присвоены сам остоятельнь/е наименова­
ния и  обозначения.

4.1.3.2. Щ и т  автоматизации центральной 
части одноконтурный. Второй класс. Общий вид.

См. Указания по пункту Дн.вЛ 
Д. 1 5.3. Щит автоматизации центральной 

части двухконтурный.Первый класс. Общий вид. 
Указания по привязке щ и та  к конкретным  

установкам а по привязке функции,} Реверс воз­
душных клапанов*по п у н к ту  Д. 1.3.1

При использовании щ и та  для систем , 
имеющих второй контур регулирования[под - j

держание £ помещении ши на притоке темпера- ‘ 

тур ы  или в ла ж н о сти ) следует из перечня со- j
ставны х частей  щ и т а  [л и с т  2) вычеркнуть ! 

позицию  12„Прибор регулирующий,типP2S. 1.2v ?

и в гр а ере „ Количест во " позиции Жза черкн у т ь  |

число „/'! 6 виде на фронтальную  плоскость 5 
щ и та  [ л и с т е )  вычеркнуть позицию 12, указан- I
ную  в  скобках. j

При использовании щ и та  для систем, име- г 

ющих т р е т и й  контур регулирования( поддер­
жание постоянного давления £ коллекторе стати­
ческого давления многозональных систем с коли - j
чественным регулированием), следует £ перечне с ос- !
тавны х частей щ и т  о[ л и с т  2 / £  гра<ре „ Коли­

ч е с тв о " позиции 11 зачеркнуть число ,2™ I 

В виде на ф ронтальную  плоскость щ и т а  i 

( л и с т е )  за че р кн уть  число „11" на вь/носке !
о т  правого по ч е р те ж у прибора.

ЧертеЖ щ и т а  в индивидуальном проек­
т е  дол Ж ен Ьь/ть привязан столько роз, сколь - 

ко есть £ данном проекте различнь/х сочетаний:
— с функцией „реверс" со в тор ы м  

к о н т у р а  м ;
~~ с ф унк ц и е й  „ реверс" с т р е т ь и м  

контуром-,

_____________ Зззз//_________  \k
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-  бе з ф у н к ц и и  „ р е в е р с " со В т о р ы м

контуром ;
-  баз ф у н к ц и и  „ р е в е р с " с  т р п т ь и м

кон ту р о м .

Каждому образованном у Зори а н т  у ч е р т е ­

жа Оп асн о  бы ть В индиЗидуальном проекта п р и ­

своено сама стаятельное наименование и обозначение.

4.13.4. Щ и т  абтом атизоции центральной час­

т и  дЬутнтурный. В то р о й  класс.Общий Вид.
См. указания п о  п у н к ту  4./.3.J.

4.135. Щ 'и т  а в то м а ти за ц и и  зональные д о ­

водчиков. Пер бый класс. Общий Зиб.

В прямоугольники, предусмотренные & те к с те  

примечаний на перЗом листе, следует Вписать  

саотбетстбенно обозначения установок, для к о т о ­

рых применен данны й чертеж , и  ко личе ство  

щ и т о в , которы е следует и згата & ить п о д а н ­

ному чертежу.

3  п у н к т е  3 техническик требований В 

ссылке на другие чертежи 3 прямоугольники 

предусмотренные п о д  дробной чертой с ле дуе т  

В п и с а т ь  обозначения чертежей, присвоенные 

им б ба н н о м  индибидуаль ном п р о е к т е .

4 /з .6. Щ и т  а в то м а ти з а ц и и  зональных д о ­
водчиков . В т о р о й  класс. О бщ ий в и д .

См. у к а з а н и я  п о  п у н к т у  4. /. 3. 3

4.2. Пневматическая система регулирования.
4.2.1 Функциональные схема, а вто м а ти за ц и и .
4.2.11 В прямоугольники, п р е д у с м о т р е н -

ные б п у н к те  -Л, П р и м е ч а н и й  " Всех схем , 

с л е д у е т  в п и с а т ь  о б о зн а ч е н и я  у с т а н о  -  

бок к о н д и ц и о н и р о б й н и я  и ли  зональны х  

д о  б о д н и  к о б , для  к о то р ы х  прим енён д а н ­
ный ч е р те ж .

4.2. /. 2. У  условных графических изображении при­

боров следует нанести позиционные обозначения 

этих приборов па форме, принятой 6 данном инбиби -  

дуальном проекте, а но линиях связи с датчиками  

следует указать величины контролируемых и  р е гу ­

лируемых парам етров.
4.2.13. в Вариантах У т  6 ,9 , Ю, /3 я /8 функ­

циональных схем первого контура регулирования', 
т,е, в т е х  Вариантах, г д е  предусмотрен п о до ­
грев воздухе & калорифере первого подогреве, э т о т  

калорифер показан двухсекционным. При привязке 

таких схем к установкам, имеющим односекци­

онный калорифер часть изображения схемы, о тн о ­
сящуюся ко в т о р о й  секции кс/лоридьера и  обве­
денную ш тр и х -п у н к ти р н о й  ли ни е й / с л е д у е т  

крестообразна перечеркнуть, а 6 схеме вари­

анта  У кроме э т о г о  ш тр и хо в ую  линию связи  
навести д о  сплош ной.

4. 2. 2, Принципиальные пневматические схемы.

4.2.2. 1. Схема принципиальная пневматическая 

унифицированная. Первый контур регулирования (на 

двух листах).
Схема является базовой унифицированной 

и обеспечивает после привязки управление после­
довательным ходом исполнительных механизмов 

первого контура регулирования при любых сочета­

ниях регулирующих в о зде й стви й  (исполнитель­
ных механизмов) б контуре (  за исключением 

случая, упоминаемого в п. 4. 2. 2. 2 ) ,  а та к ж е  

реализует 3 любых сочетаниях следующие бло­
кировки:

-  о ткры ти е исполнительных механизмов на 

клапанах обратного теплоносителя калорифе­
ров первого подогрева с целью прогрева калори­
феров перед пуском и п р и  угрозе замерзания 
(  Узел I I I  секции калорифера первого подогрева")',

-реверс воздушных клапанов при энтальпии  

(теплосодержании) наружного Воздуха большей, чем 

энтальпия воздуха б обслужиЗоемых помещениях 
(и Узел р е верса ").

Схемой предусм атривается управление испол­
нительными механизмами, участвую щ им и в р е ­

гулировании . 3 случае, если клапан наружного 
воздуха не у ч а с т в у е т  3 регулировании (прям о- 

точные системы кондиционирования], управление  

его исполнительным механизмом предусм атри­

вается б разделе „ Управление и силовое элект­

рооборудование ".

6 индивидуальном проекте данная схема под­
лежит привязке столько раз, сколько предусм от­

рено 6 э то м  проекте различных ва р и а н то в  пер­

вого контура регулирования . При э т о м  каждый 
образованный в а р и а н т  чертежа должен им еть  

в индивидуальном проекте самостоятельные  
но именование и обозначение, присвоенные ему 

б конкретном проекте.
При о т с у т с т в и и  б данном варианте перво­

го контура регулирования ка к и х -ли б о  исполна­
тельных механизмов из схемы с л е д у е т  исклю ­
ч и т ь  цепи с о о т в е т с т в у ю щ и х  исполнитель­

ных механизмов и относящ ихся к ним функцио­

нальных узлов. С э т о й  целью необходимо соответ­
ствую щ ие у ч а с т к и  и зобра ж ения схемы и 

перечня приборов иаппаратуры, обведенные штрих- 

пунхтирными Линиями, крестообразно перечеркнуть. 

При этом в случае о т с у т с т в и я  исполнительных 
механизмов обеих секций калорифера п е р в о го  

подогрева из схемы та к ж е  с л е д у е т  исклю чить  
электрические цепи з а щ и т ы  калориферов о т  

замерзания, крестообразно перечеркнув у ч а с ­
ток изображения, обозначенный „ Узел за щ и  —

_________6338р
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т ы  о т  замерзаниями обведеннь/й штрих-пунк­
т и р н о й  линией. При отсутстви и только второЪ 
секции калорисрера первого подогрева из узла 
защиты необходимо вычеркнуть только элемент

При отсутствии функции „ Реверс воздушных 
клапанов [  варианты 7-T-/Z7 функциональных 
схем первого к о н тур а  регулирования) со о т­
ве тствую щ и е  участки изображения схемы 
и перечня приборов и аппаратуры- обозначенные 
гу Узел реверса* и обведенные штрих-пунктирны- 
ми линиями, следует крестообразно пере­
черкнуть, а перемычку мефду клеммами 6- 7ь3зла 
воздушных клапанов) изображенную штриховой 
линией, -  навести Ъо сплошной.

U. 2.2. 2. Схема принципиальная пневмати­
ческая. Перёый контур регулирования.

Схема является производной о т  унира- 
цироёанной схемы регулирования перёогокон­
ту р  а и применяется только для ёарианта У 
функциональных схем с односекционнь/м ка­
лорифером перёого подогреёа.

В прямоугольнику предусмотренный б пунк­
т е  j „Примечаний” следует вписать обозна­
чения т е х  устаноёок кондиционирования, 
для которых данная схема применена.

4 2.2.3. Схема принципиальная пневмати­
ческая. В торой контур регулирования

Схема является базовой и  применяется 
для второго контура регулирования.

В прямоугольник, предусмотренный €  
п ун к те  /  „ Примечаний", следует вписать обоз­
начения тех установок кондиционирования, 
для которых данная схема применена.

В прямо угольники, предусмотренные в  п ун к ­

т е  2. п Примечании" следует вписать обозначе­
ния т е х  у с т а  нов о  к кондиционирования, ко­
то р ы е  с о о т в е т с тв у ю т  принятым вариан­
т а м  в то р о го  к о н т у р а  регулирования[ре­
гул ирование т е м п е р а ту р ы  воздуха в  
коллекторе горячего воздуха или в  помеще­
нии). При о т с у т с т в и и  какого-либо из вари- 
он т о  в  в с о о т в е т с т  вующем прямоугольнике 
п у н к т а  2  „ Примечаний ” необх о дама сде­
л а т ь  прочерк, а о тн о с я щ и й с я  к э т о ­
му в а р и а н т у  т и п  д а тч и к а  тем пера  ~ 
ту р ы  -  исклю чить из перечня приборов о ап­
паратуры, приведенного на поле чертежа, 
п у те м  крестообразного вычеркивания соот­
в е тс тв у ю щ е й  позиции.

4 2.2. U. Схема принципиальная пнев­
матическая зональных доводчиков.

Схема является базовой и применяет­
ся для четвертого контура регулирования /зо­
нальных доводчиков).

В прямоугольник, предусмотренный в пунк­
т е  /„Примечаний” следует вписать обозначения 
техзональных доводчиков для которых данная 
сх ема прим енена.

б прямоугольники, предусмотренные в пунк­
т е  2 „ Примечаний/  следует вписать обозна - 
чения те х  зональных доводчиков, которые соот­
ветствую т данным вариантам четвертого 
контура регулирования в с о о тв е тс тв и и  с 
вариантам и  / и 2 фУНкииональнь!х схем 
с о ч е та н и й  контуров многозональных систем. 
При о т с у т с т в и и  какого-либо из вариан­
т о в  в соответствующем прямоугольнике пунк­

т а  2 „Примечаний" необходимо сделать про­
черк.

4 2.3. Щ и ты  а втом атизации.
4.23.4. Щ и т  автом атизации централь­

ной части унифицированный одноконтурный. 
С/Ьщий вид.

ЧертеЖ общего вида является базовым 
Унифицированным и обеспечивает реали­
зацию с помощью аппаратны х средств 
лю бого аз в а р и а н то в  первого к о н т у ­
ра регулирования f  за исключением ука­
занного в  п.4.2.2.2).

В индивидуальном проекте донный чертеж 

подлеЖит привязке столько роз, сколько преду­
смотрено в этом  проекте различных вариан­
т о в  первого контура регулирования. В этом  
случае каждый образованный вариант чертежа 
общего вида должен иметь в индивидуальном 
проекте самостоятельное наименование и обо­
значение.

В прямоугольникиt предусмотренные на пер -  
вам листе, следует вписать соответственно обоз­
начения установок, для которых применен дан­
ный чертеЖ , и количество щ и тов ’ которые 
следует изготовить по данному чертеж у.

В п у н к те  3 технических требований и в  
перечне составных частей щ и та  в  обозначе­
нии узлов в ссылке на другие чертежи следу­
е т  вписать обозначения чертеЖей, присвоенные 
им в данном индивидуальном проекте.

При о т с у т с т в и и  в данном варианте  
К он т у р  а регул иро в  ания каких -либо функции - 
на ль ных узлов, а также функции „Реверс воз­
душных клапанов* Участки таблиц соедине­
нии ц подключении,обведенные штрих-пунк­
ти р н о й  линией, а такЖе участки изображе­
ния в  виде на внутренние плоскости с обозна-

8S58h
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чением отсутствующих у злоб следует крестооб­
разно перечеркнуть. Кроме того б перечне состаб- 
ных частей щ и т а  позиции, соответствующие 
о тс у тс тё ую щ и м  у з л о м  , необходимо кресто­
образно бы черкнуть.

4.2 3-2. Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и  ц е н т р а л ь ­

н о й  ч а с т и  У  нu p  и ц и р о б а н н ы й  обух к о н ту р  - 

н ы и. о б щ и  и  б  и д .
Мероприятия по прибязке щ и та  к конкрет­

ным установкам по пунк ту  4. 2.3.4.
k 2 3.5 Щ и т  аётом атизации ц е нтр а ль­

ной ч а с ти  дбух контурный. Общий боа.
Чертей быполнен для центральной части  

систем ы  кондиционирования, бклю чающей одни- 
секционный кал ори р ер перёого под огреб а и ка- 
ьорирер С тарого подогрева.

6 прямоугольники предусмотрен на/е на пербом 

л и с т е , с л е д у е т  б  писать соотбетстбенно обозна­

чения установок, для которых применен данный  

ч е р те й , и  количество щ и т  об, которь/е с ле д уе т  
и з го то б и т ь  по данном у чертежу.

В пункте 3 технических треЪобании б ссыл­
ке на другие чертежи следует бпасать обозна­
чение чертежей, присвоенное им/ б  данном ин­
дивидуальном проекте-

4.2.3.3. Щ и т  абтоматизации централь­
ной части Вбухконтурный. Общий био.

Чертей бы па л нем для центральной части 
с и с те  мы кондиционирования, б ключа нощей 
од посекционный калорифер пербага подог р о ­
ба и калорифер б т о р о го  подогреба.

В прямоугольники; предусмотренные на пер- 
б ом л и с те , следует ёписать с о о т  бетстбенно 
обозначения устанобок, для которых применен 
дан ныи чертер и количестбо щ и т о  б  которые

с ле д у е т  и з г о т о б и т ь  по данном у чертежу.
В п у н к т е  3  технических т р  о б а  бон а й  б  

ссылке н а  другие  чер пери с л е д у е т  б  п и с а т ь  

Назначения ч е р те ф е й , присбоенное им б да н ­

ном индибидуаль ном п р о е к т е .

4:2.3- ty. Щ и т  а б т о м а т и з а ц и и  зональных 

доёодчикоб  . В а р и а н т  4f  2).  О б щ и й  б о д .

Ч е р т  е р  и  бы полнены с о о т б е т с т б е н н о  

для системы камВиционирабания с п я т ь ю  и  

т р е м я  доб одчика м и .

В п рям оугольни ки , предусм отренны е на пер- 

бом л и с т е , с л е д у е т  б п а с а т ь  с о о т б е т с т б е н н о  

обозначения зональных доёодчикобу для которых 

применен данны й чартер, и  количестбо щ и то б  

к о т о р ы е  с л е д у е т  и з г о т о б и т ь  п о  д а н н о м у  

чертежу.
3 п у н к т е  3 технических т р е й  о боной б  

ссылке на другие ч е р т е р и  с ле дуе т бписа ть  
поз мочения чертеж ей, присбоеннь/е им б  Ван­

гом индибидчаль ном проекте.

5. Схемы подключения.

Рабочие чертефи схем подключения типо- 
ёыми решениями не предусмотрена/. Схемы подключе­
ний следует p a p  aba ты  ба т а  б индибидуаль ных про­
ектах с учетом осойенностеЬ конкретных оБьек- 
таб. 4№ оЪлегчения состабления э т и х  схем 
при разработке индабидуольнь/х проектов дан­
ными решениями предусмотрены ойразцобые 
с х емы под к л ючений! л и сть/ 474- 34 настояще­
го альбома) , которы е следует и с пол а зобать 
6 ко чест бе пособия.

5.4. Электрическая система регулиробания;

Вь/пол йены ойразцобые схемы подключе­
ния к щ итам и схемы местных сйорок.

5.4.4 На схемах подключения к щ и т а м  
( Л и с ты  474- 2 2 ) показано:

—подключение исполнительных механизм*об 
к щ и та м  аётом атизации б максимально без­
молвном количестбе-

— варианты  подключения датчи к и  б,
— п и та н и е  щи т о  б-,
— сбязи со  щ и т а м и  зональных Вободчикоб 

и сигнализатором  э н та л ь п и и ",
—  с б я з ь  с р е л е й н ы м  щ и то м , предусматри­

ваемым б  разделе п Упрабление и  сило бое электро- 
о й о р у д о б а н и е ” [д л я  щ и т о б  ц ентра льной  части),

—ебязь со щ итом  центральной части или 
центральным пунктом управления [для щ и то б  
зональных дободчикоб).

При о т с у т с т б и и  б  данной систем е конди- 

циониробания каких- либо испол нательных механшмоб 

на клеммника х с о о тё е тс тб у ю щ и х  механизм о б  б  

щ и т е  следует у с т а н о б и т ь  перемычки, показан­
ны е ш тр и хо б ы м и  линиям и .

5-4.4.2. При о тс утс тб и и  б  щ и т е  центра ль- 
нои части  узла „ Ребер с а* на клеммнике ХТ45> 
следует У с т а  набить перемычки; показанные штри­
хобыми линиями.

5.4.4. з. При о тсутстб и и  б системе функ­
ции „ З а щ и та  о т  замерзания ’ б щ итах абто­
матизации центральной части следует

у с т а  но б и т ь  перемычки м еф ду клеммоми 

3 -4  и  5 -G  клеммниьоб-
~КТУ одноконтурного щ ита  / класса, 
—КТ 44 об ух  контурного щ и т а  4 классаj 

XT7 одноконтурного щ ита  2  Класса- 
—КТ40 дбухконтурного щ и т а  2 класса, 
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Схема Ьнешних соединений щ и т а  автоматизации центральной части, одноконтурного, первого класса
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I  Дл$ узлов исполнительных механизмов типов 1-3 подключение исполни­
тельных механизмов к местным сборкам показано но л и с те  2 3. 

е. Подключение узлов исполнительных механизмов им2~р и им2 - В, 
синхронизируемых с им2, показано на листе 2 U.

3. Подключение синхронизируемых исполнительных механизмов 
кроме им г -Р ,  им 2-в ) показ о но но листах 2 5 ,2 6 .

К с е т и  подогрева 
датчиков влажности

К с е т и  подогрево 
датчиков влажности
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С/г?ш Внешних соединений щито автоматизации центральной части, дбнхюнтирногп, первого класса

L. Для Узлов исполнительных механизмов типов f+З подклю­
чение механизмов к местным сборкам показано на листе 23.

2. Подключение узлов исполнительных механизмов им 2 -Р и  
им 2гВ, синхронизируемых с нм 2, показано но листе 2Д.

3. Подключение синхронизируемых исполнительных 
механизмов (кроме u m z -P, u m z -b)  показано на листах 22} 26.
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1. Щ и т  а втом атизации м о#ет быть использован.
" д л я  одного дёухкинтурнаго зонального доводчика [че тве р ты й  и  п я ты й  котяры регулирования 
~ для двух одноконтурны х зональных доводчиков.
При использовании щ и т а  для двух одноконтурных доводчика да тч и к и  и испольно­

го ельны е меха ни змь/ одного доводчика подклю чаю тся к клеммника ч е тве р то го  
контура (  XT2, ХТбв, X Т9-Н, л ТГС-4)з о другого к клеммникам пятого контура(хтз,хтв-5,хт9-5,хгю-5)
2. Л ая узлов исполнительных механизмов типов г+3 подключения исполнительных механиз­
мов к местным сборкам показано н о  листе .2Ъ
3. П одклю чения у за о в  син уранизиру е мь/х механизмов показано на л и с т а х  2 5 ,2 6 . 
в. Б ук в а  S в  обозначениях узлов исполнительны х м еханизм ов с о о т в е т с т в у е т  
о б о зн а ч е н и ю  зо нально го  до в о дч и к а .
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Схема внешних соединений щ и т а  а в то м а ти з а ц и и  центральной части, одноконтурного, В то р о го  класса
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я
iO Ч)

ш :
0р|СГ)

С5V. N00<00505со им 3

CMсоs> *0 Типы mot 
/r3

>- to 45 Tun w o  
Ч-

•s-. ГО9 45 Tun m o  
5

45 tN ")
Тип X  AO 

6

AjS

1
15; Oj

s 3£

^ t= 5

IT) 45 t'COo,

<М

(см. часть,,Управление и сило З о е  
элект рооборудование “)

i  Для у  злоб исполнительных механизмов т ипоВ Н з  подключение 
исполнительных механизмов к местным сборкам показано на листе 23. 

В. Подключение у з л о В исполнительных механизмов UM2-PuUM2-S) 
синхронизируемых с им 2, показано но лист е 2k.

3 П одклю чение синхронизируемых исполнительных механизмов 
(кроме U M 2 -P, и м 2 ' б) показано  н а  л и ст а х 25, ер.

с\] гг) и;

■ IILH
1

см

СМ")

") 45

U M 5

45
ШьизлЫ.

4+3

Тип т а  
5

ш  то  
6

ч
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111
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им  Ц
ТипышаЬ

4гЗ
тип узло 

5

T L
Тип т а  

в

°о х
§ f!

ш
i l l
S cS х•? С;
i i i
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Сх вм а внеш них соеди не н и  и  щ и  т о  аб/т/ома/пизац и  и  ц е н тр а  as н о й  части,, дёух. к о н ту р н о  гоj в то р о го  /<а о с с о

V <М «п
IQ

щ Q  !<

V <0 wen уз ло 
4

$  s  §

i l l
V

<0 $

ГГШПУЗАЧ
5 ii  I 

111S ч> 'О *
тш узла

6

Релейнь/и ш и т
[  см. часть „ У  про блениеи силоёое 

э л е к т р о о б о р у д о в а н и е  *) ч <n<tuъ cs
типы.
> m e

1 1 1

p ii l l

^ 1 *

V <n d!£
ШШУЗАО

3

§ <8 t4 n■> <fr
ттУЗАО

6

V ъ  cS

Узел то/г  /

t А.АЯ чзлоб исполни тельных механизмов типо€  /гз подключение испол­
нительных механизмов к местным сборкам показано на л и с те 2 5.
2. Подключение Узлоё исполнительных механизмовUM2-P и им 2- В, 
синхронизируемых с и м 2, показано на А и с те  2U.

3. Подключение синхронизируемых исполнительных механизмов (кроме 
и М 2 -в,  им 2  -  р)  показано на Аистах 2 в} 2  ь

____________ 3333//___________ J 2

э а ь -  0 2 - 1 3  л f f
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С х е м а  & н е ш н и х  с о е д и н е н и и  а^игпа а ё т о м о т и з о ц и и  зональ нь\х до~£одчак в то р о го  к л а с с а

Щ и т  а  г т у  о  м  a  m  и

Л е ё  а  я с т е н к а

X T J ХТ2 ХГЗ

$
<*
ч-
<ЗГ

$
<0
$
«0
N>•
to

§ 1
<*-

CN*0 toto0-toto <N V)
Ш Г Т ^ р Г

to to

о*

<N

$

I
«0

I

I
I
I

г
1

I ?p  &C\i:

XT8 -4 X T 3 ‘ 4 KTiO-U

a  и  a  l /

/7р a & о я с т е н к  a

ХТв -S XT9-5 XTiD-S
Ч Т

■$■1 01 -to «О

1
м :
§ IЪ ■ 
5г >
toV
*

ПО 1 

'

Р

* SUMS

ч*01Ю <0У)типышоЬкз
to ч
Т ̂ NЛГ) >5 N

III
ш
С§^
й^_

V го <о тип узла 
4

ч* It) toю■V
тип узла 
5

Й to ю тип узла 6

N I°0
to

л
N
>
to

5
<г
£

SUM ю

Ч*01ПО ю <£>
ппыузлоё
/гЗ

111
111
I P

I P

V ПО to тип узла 
4

■V ПО to<0V
тип узла 
5

Й со ю to
тип узла 

е

i Для узло€ исполнительных механизмов типо€ /г-3 
подключения исполнительных механизмов к местным 
сборкам показано на листе23
Z.Подключения узло£ синхронизируемых исполнитель­
ных механизмов показано на листах 25,2ь 
3. Бук€о S £ обозначениях узло£ исполнительных механизмов 
соответствует обозначению зональных до£одчико£.
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2. Маркировка, указанная но клемма* клеммников местных 
сборок и исполнительны х м еханизм ов , с о о т в е т с т в у е т  
маркировке но принципиальных схеемах узлов исполнительны* 
механизм об (альбом 2 , ч е р т . А 237, А 238).

3. Маркировка, указанная но жилах кабеля, идущ его к щ и т у  
управления д в и г а т е л е й  в е н т и л я т о р а  зонального доводчика t 
с о о т в е т с т в у е т  маркировке но „Схеме принц ипиа льной  
управления исполнительными механизмами. 4 (5 ) контур р е гу ­
лирования "(альбом  2, ч е р т. A23k)

4. Ц е п и , показанные ш тр и хо б ь /м и  линиями , предназначены
для дистанционного указателя положения и  использую тся только 
В систем е а в т о м а т и з а ц и и  /класса (на базе регуляторов Р 2е>).

Схемы подключения м естны х сборок 
Подключение исполнительны х механизмов, 

дзлы исполнительны х механизмов Типов .

________________ е ш /j

9DU-02-13 А
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им г  ___________
(узел исполнительного механизма Tun i  )

__ ___________И м 2 - Р____________
( Увел исполнительного механизма Топ /. 1)

1
2
j
V
5
G
7
ZF
Т
ш

И
— /2

!3
14
15
/3
/7
18
<9

И
е

ZJ_
ZL
2 3/5

Z5 Zb
гз 2 5 .
2J Z6
27 2 Z
/ 7 2 g

/9 Z9
31 30

33 3/-
3S 3?
37 33
29 34
3 35

3$
37
38
39
bo

гн
2/3
2/5

J1L
J6L
21Ж

JL L
им
29

35 
_37 _ 

27

J0

------ 13

--- П
2 5

гз

га 
-ZL 

2 2

-Л , S1
-3L.
НЕ

ж
.25

L Моркиравко, указанная на клеммах клеммников местных 
сборок и исполнительных механизмов, соответствует  
маркировке но принци пиольных схемах у зло 6 исполнительных 
механизмов (альбом Zf цергп. A23Z А 233)

2  Маркировка указанная но килах кабелей с о о т в е т с т в у е т  
маркировке но типовы х ч е р те ж а х:„ Схема принципиальная 
управления исполнительными механизмами 1 контур  
регулирования и  „ Схема принципиальная синхронизации  
UM воздушных клапанов / контура р е гули р о в а н и я "
( альбом 2 , черт. А 232у А 235).

3. Цепи, наказанные ш триховы ми линиями, предназначены для 
дистанционного указателя положения и используется в системе 
а в там о ти за ц и и  /класса (но базе регулятора Р 25)

к 
U

M
Z

-,

нм2~ в {вариант/)________  ИМ2-В (в а р и тн т 2 )_____________
( Узел исполнительного механизма Tun U )  (увел исполнительного механизма Тип 2. /; Тип 3.1]

Схема подключения местных сборок  
Подключение синхронизируемых исполнительных 
механизмов воздушных клапанов / контура  

р е гули рова ни я

_______________ 8518/t

9  П А -  0 2 - 1 3 А

25
Ши
24



и м и

1. Подключение Жил кобеля, идущего о т  щ и т а  автоматизации к 
м естнпи сборке им о, показано Условно fcмаксимально возмо^- 
ным количеством Жил. Конкретное подключение к сборкам с о о т ­
в е тс тв ую щ и х  исполнительных механизмов*и маркировки Жил 
см. схемы подключении щ и то в  автоматизации (листы 17+22)

2 Маркировка указанная на Жилах кабеля связи им О  с им о  а с о о т ­
в е т с т в у е т  маркировке на „Схеме принципиальной синхронизации 
им  " ( альбом 2 } ч е р т . А 236).
3. Маркировка, указанная на клеммах клеммников местных сборок 
и исполнительных механизмов, с о о тв е тс тв у е т  маркировке н а  принци­
пиальных схемах Узлов исполнительных механизмов (альбом 2} черт. А237,А23в) 
У. Цепи, показанные штриховыми линиями, предназначены для д и с та н ­
ционного Ук аза теля положения и  используется то л ь к о  в  системе  
а в т о м а т и з а ц и и  j  класса ( на Б о з е  регулятора P 2 S )_____________________

УМ  □  а_____________ Ц М  □  а________ _

[Узел исполнительною механизма. fOundl)

к им Q

Местная сбор к п 
см.Ь / смЦ у )

им
29 1
3 2

35 3
37 4
27 3
17 е

7
8
9
Ш
11

------- 12
13
14
15

25 16
23 17
21 18

19
20
21
22

__ 23
__31__ Ц

25
26

( Узел исполнительногоь.сханизма. П7ип2.б Т77ипЗ. 1)

Схем а подклю чения м е стн ы х сборок. 
Подклю чение синхронизируем ы х исполни­
т е л ь н ы х .  8  е д у щ и й  м ехан и зм  т и п а  м э о  

п р о и зво дства  Севанского или Чебок cap с ко го  заводов.

___________________ 6338)1

I 904- 02- УЗ А
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___________U M  □ _________ *
(Узел исполнительного меха-
низма. [flunk, fflun5 )

»—
2

--. j

3 (O f ►
*1--

SO S
1--- i £ L A

Щ - 309

аЛ / э о - о о з

U M  □  а
(Узел исполнительного механизма. П7ип2. 4, т и п  зн)

__________________U *  ' □  а ____________________
(Узел исполнителеног 7 механизма, fflun(2./;/77оп34)

7
2
3
1*
5-------------1£

____17

---------- j
8
9
и

— т
ш

25
ш
т

23 *
24 1к3 \(?
47

-JS L—
т

Ж .

ЗС5 ►
307
Ш -

t

¥

/

_______  и м и _________ ^
(Узел исполнительного механш- ̂ 

ма. ГПипб)

Местная сборку
/см ъ ]е м 5 . у )

ЕС ПА 02- ,1В 
(узел т и п 2.4)

М ЭР- О, 63 
(Узел ти п  3.4)

3
4

—

6
7
8 
9

— Н
н
/5
16
47
4$
49

т 1,1 и т
.5:

I
ф «0

Т 6 \n Ъ ф 7L

/  У  СП А 02- П в

1

\ 1

N
V $

i
<г,
<N| s i

/ £ 1 3 S е< с
l £ 46 J

I  Подключение ;/<ил кабеля идущего о т  щита автоматизации к ведущему исполнительному 
механизму им о , показано условно {с максимально возмоЖнь/м количеством Жил)  
При этом  Жилы и перемь/чкс/j показанные ш трих ~пункти/>нь/ми линиями, отно сят­
ся только к узлу т и п а  5 (ведущ ий механизм МЭР-рез). Конкретное подключение 
к соответствую щ им  исполнительным механизмам и маркировки Жил см. схемы под­
ключения щ и то в  автом атизации (ли сты  17^22)
2. Маркировка, указанная на Жилах кабеля связи им о  с имо aJ со о тв е тств уе т м арки­
ровке нач Схеме принципиальной синхронизации им"( альбом 2, черт. А 236)
3. Маркировка, указанная на клеммах клеммников местных сборок и  ведомь/х исполнитель­
ных механизмов, с о о тв е тс тв уе т маркировке на принципиальных схемах узло в  испол­
нительных механизмов [альбом 2, черт- A 238J.
4 Цепи, показанные штриховыми линиями { ведущ ий механизм им  П  т и п а  ЕС ПА О2-л  в) 
предназначены д л я  д и с та н ц и о н н о го  У к а за те ля  полож ения и  использую тся т о л ь -  
но ё  систем е а в т о м а т и з а ц и и  / класса [ н о  базе р е г у л я т о р а  P 2 S ) .

1
2
3
±
5
6
7
8
а

т
ш
т

2 5 ш
23 в
24

т
23

3
n r
49

т

M L

3DS
307
309

►-Э

М ест наяф ор*о 
[C M S  (CAtS. 9)

ЕСПА 02- П$ 
(Узел т и п  2.4)

МЭР-
(Узел т и п  3. А)

т ;
>к S/>*> ю

3 61П18 4.925

I

* % Ю
см

ю
с\|

/ 2 2<3 5 S' 6 4?-4546

Схемы подключения м е с тн ы х  сборюк. 
Подклю чение синхронизируемых исполнительных 
механизмов. Ведущ ею механизмы т и п о в  
М Э О -О ф З  и  ЕСП А 0 2 -  Г78.

<»*//___________

j 904- 02-13 А ____|

2L
\и**‘



\Ь
н6

^'
пд

0л
\П

ад
п 

и
 д

а
та

 \
зз

ом
.1

м
Щ



Ш
н&

лл
т 

\п
од

п 
иб

о т
о

 Хб
за

мм
мЩ

Д а т  у ши  з о щ и ты  
о т  зам ерзания

\ Релейный щ и т ______
(см. раздел „ Управление и  
силоВое электрооборудование")

Схема подключения щ и та  автом атизации  
центральной части унифицированного д  В законтурного.

_______________ S358/j
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дл
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Па
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им
б. у

1Щ-

О проводники 91,95, lo i, 93, Ю З Линии Связи с р е - 
а ей мы м щ итом  к клеммам 2, з. 4, 6  указан*

ных клеммников не п одклю ча ть.

5. /. 1. 4. При о тс утс тв и и  необходимости & о т ­

ключении регулирую щ его прибора d к о н ту р а  

регулирования о т  исполнительных механизмов 
при аварийном отклю чении насоса камеры оро­
шения мефду к  лем м ам и 3 и  9 у казанны х  

& п у н к т е  5. 1.1. 3. клеммников с ле д уе т уста н о ­

в и т ь  перемычку, о проводники i - 7 и  /- 9 линии  

связи щ и т а  а в то м а ти за ц и и  с релейным щ итом  

к этим  клеммникам и соответствую щ им  клем­

мам „ Релейного щ и т а  " не подклю чать .
5 .1 2 . Па схем ах подключения местных 

сборок ( листы  2 3 -г 2 6 )  п о к а з а н о

- подключение исполнотельных механизмов 

к местным сборкам ;
-  подключение местных сборок к щ и т о м  

а в т о м а т и з а ц и и  ;

-  соединение морд У собой местных сборок 

Синхронизируемых исполнительных механизмов;
-  связь м е с тн о й  сборки, О тн о с я щ е й с я  

к исполнительному механизму на  кла п а н а  

теплоносителя калорифера зонального доводчи­
ка ( н м Ю ~ к ) ] с о  щ и т о м  управления (п у с к а ­

те ле м ) д в и г а т е л я  в е н ти л я то р а  зонального  
дово дчика.

5 . 1 3. При выполнении в индивидуальном  

п р о е к те  рабочих чертеж ей схем внешних сое­

динений образцовые схемы подключения к щ и та м  

и схемы подключения местных сборок с л е д у е т  

рассм атривать совместно. Сведения по взаимо- 

увязке э т и х  схем между содой и с принципиаль­

ными схемами приведены но указанных схемах 

подключений .

5. 2. Пневматическая систем а регулирования.
5.2. 1. На схемах подключения (ли с ты  2 7 т 31) 

показана :

— Подключение ре гулято р о в  к щи т а м  автома­

т и з а ц и и ;

- подключение исполнительных механизмов 

к щ и т о м  а в то м а ти з а ц и и  в м аксим альна  

возможном к о л и ч е с тв е ;
— п о дво д питания сжатым воздухом к щитом  

а в т о м а т и з а ц и и ;

— подвод питания электроэнергией к щ итам  

автом атизац и  и ;
— подключение си гна ли заторов  э н та л ь п и и  

( тепло содержания) с электроконтактнь/м выходом 

к щ и т а м  автом атизации (для щ и тов  ц е н тр а ль ­

ной ч а с т и ) ;
-  Подключение да тчи ко в  за щ и ты  колориере- 

роб о т  замерзания к релейным щитам, предусмат­

риваемым в разделе  „ Управление и  с и л о в о е  

электрооборудование ;
-  подключение сигнализаторов Злагосодержт 

ни я к релейным щ и т а м ;

-  связь морду щитами а втом атиза ц ии и р е ­

лейными щ и та м и ;
-  подключение линии внешней команды на  

включение -отклю чение зональнь/х доводчиков (для 

щ и тов  зональных доводчиков).
5.2. 2. При о т с у т с т в и и  & банкой систем е  

к а к и х -ли б о  исполнительных механизмов, регуля­
торов, с и гн а ли з а то р о в  теплособертрония и (или) 

влагосодертрания, да тч и к о в  защ иты  ка лор и ф е­

ров о т  замерзания с о о т в е т с тв у ю щ и е  с б я зи  

не показываются.

При э т о м
- в случае о т с у т с т в и я  з а щ и т ы  калорифе­

ров о т  замерзания ( т .  е. при о т с у т с тв и и  6 сис­

те м е  к алориереро 1 подогрева)  б линии сбязи 
щ и т а  а 6 т  ом а ти за  ц и и  с релейным щ и т о м  

исключаются проводники /4-3, л4з и т /  (показа­

ны ш триховой линией);

-  для с и с те м , имеющих калорифер / подо­
грева, на в которых при аварийном отключении 

на coco камеры орошения приточнь/й в е н ти ля ­
т о р  О Т  К Л Ю Ч  О В Т  С Я, в линии связи щ и т а  
а в то м а ти з а ц и и  с релейным щ и т о м  исключают- 

с я проводники {4-3 и 14-5 (показаны ш т р и х о ­
вой линией)} а на  клеммнике щ и т а  автом а­
т и з а ц и и  между клеммами 9 и Ю  у с т а н а в ­
ливаю тся перемычки (  показано ш т р и к о в о й  

линией).

6. Поддержание влажностных парам етров  

и контроль положения исполнительных механизмов

6. i. В электрической в е т в и  (с и с те м а  а в ­
т о м а т и з а ц и и  / класса) предусм отрена в о з ­

можность прямого поддержания влажностных 

параметров воздуха (относительная 6лажность/ 
благосодержоние). Д ля поддержания э ти х  пара­

м етров м о гут быерь использована/ датчики влаж­
н о сти  с естественным выходным сигналом на 

базе термометров сопротивления (пидогревные  
хлори сто -ли ти ев ы е д а тч и к и ) t о т а к ж е  д о т ч и -

к и с унифицированным выходным сигна лом .

в .'2. Д а т ч и к и  с унифицированным выходом 

включаются но с а й т  о е/пстб ующие 6 ходы регули­

рующих приборов дез специальной д о р а б о тк и  

пр и б о р о в.
6.5. При использовании для поддержания

о т н о с и т е л ь н о й  В л а ж н о с т и  жлариста-ли~
8 5 3 8 li___  33
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тиевьп датчиков следует произвести по бъектг дороботю и пост­
ройку регулирующего прибора Р 25. 2.

6.3. i. С этой  целью предварительна необходимопробести 
расчет статической настройки прибора, исходными донными для 
расчета настройки являются: T~d диаграмма блажного Воздуха, 
градуироЗочноя таблицапреобразоЗателя Злобности Ар \Ь) 
и градуироЗочноя таблица термометров сопротивления градуироб- 
К и 22. Расчет производится 3 следующей последовательности

а) По T~d диаграмме влажного Воздуха при расчетной мини­
мальной температуре Воздуха  5  помещении -6 п min и 
заданном значении относительной влажности У  зад определяется 
Ьл а г аса держа h u e  воздуха d min]

б) По градуировочным таблицам определяются Величины 
Rrctmin и Rrcdmin, соответствующие температуре tm in  
и Злагасодержонию d ти г ,

В) Аналогичным образом определяются Величины ктс zf max и  
Яте d max, соответствующие расчетной максимальной температуре 
Воздуха В помещении и его длагосадержанию при заданном зночении 
относительной Влажности;

3)Определяются расчетные диапазоны изменения сопротив­
ления датчиков температуры и благо содержания 

й P rc i. - Rrct max-Rrc-tmin 
л Rtc d -  Rrcdmax - Rrcdmin

6.3.2. Полученные донные используются для доработки и  
статической настройки но объекте регулирующего прибора Р25.2.

1 .  Д о р а б о т к а
аI изменить полярность питания одного из м остоЗ , 

для чего небходомо поменять местами прободо, идущие о т  
быЗодоЗ 18 и23 субблока Р-СН2.

б) Резисторы R2 и R3 заменить, установив Вместо них 
резисторы С сопротивлением, па Возможности близким к &е 
личинам Rtc tmin и Rrcdmin соответственно.

Л .  Н а с тр о й к а
а) Вместо датчиков ТС  / и ТС2  [обозначения датчиков 

по инструкции но прибор)подключить магазины сопротивлений 
С величинами сопротивлений соответственно равным Rrctmln и Rrcdmin]

б) Рукоятку„ да датчик" установить в положение „ О ")
В) Подключить питание к регулятору/
2) Рукоятке/,, К 2 ' и „КЗ “ установить б положение,, О "( по­

вернуть против часовой стрелки до упора) ;
д) Рукояткой,, Корректор сбалансировать измерительный блок
е) Рукоятку„ К2"установить б положение,, 1 *(повернуть 

по часовой стрелке до упора) ;
Ж) Магазином сопротивлений,, ТС2" сбалансировать 

измерительный блок]
и[ Рукоятку,, К /" У стана бить б положение,, / 'и  мага­

зином „ ТС / еще р а з сбила нейро В и ть  изм еритель­
ный блок;

К) К величинам сопротивлений> установленным но 
магазинах,, ТС /" uh, 7 С 2 ) прибавить величины л R id  и л Rrcd. 
соответственно и у ста н о ви ть  на магазинах полу -  
ченные значения;

л) Вращением рукоятки„ К 2 "против часовой стрелки  
сбалансировать измерительный бок.

6А . При использовании для поддержанияВЛАГпепдержания 
хлорита-литиевых датчиков следует на объекте произ&ес/пи 
доработку регулирующего прибора P2S. 2., а именно резис­
тор  К 2 заменить на резистор величиной //иом.

6.5. 3 системе / класса предусмотрен контроль положения 
исполнительных механизмов посредством Встроенного б регу­
лирующий приборP25.2.Z.(’В третьем контуре регулирования 
Р2з. 12.)индикатора положения при использовании в качестве 
датчиков положения реостатных датчиков обратной связи 
[ см. чертежи принципиальных схем узлов регулятора Р 25

в каждом контуре регулирования предусмотрена воз­
можность контроля положения для максимально Возможного 
В этом контуре количества основных (ведущих) исполни­
тельных механизмов.Контроль положения отдельных испол­
нительных механизмов о сущ е ствляе тся  через р у ч ­
ные переключатели, установленные па щ и т е .

6.5,1. При наличии Ь к о н ту р е  регулирования 
долее одного исполнительного механизма настройку ин­
дикатора положения сле дуе т производить 5 следующем 
порядке:

а) Установить переключатель ПТ и  S положениеt соот­
ветствующее контролю положения то го  исполнительного 
механизма, у которого при полном откры тии регулирую­
щего органа сопротивление рабочего участка р е о ста та  
обратной связи (относительно других исполнительных 
механизмов) наибольшее (регулирующий орган должен быть мак­
симально о тк р ы т);

б) повернуть против часовой стрелки до у пар о подстроч­
ный резистор,, УП "индикатора положения, Выведенный под 
шлиц б Верхней части лицевой панели измерительного субблока;

5) Включить питание;
3) вращая подстроечный резистор„ УП" па часовой 

стрелке установить стрелку индикатора положения 
но деление,, iOO"(гасящее сопротивление В цепи дат­
чика положения постоянное Величиной 2 ком);

д) выключить питание;
в) У с та н о в и ть  переключатель птн б положение , соот­

ветствующее контролю положения следующего ис­
полнительного мех онизма(регулирующий орган максималь­
на о т к р ы т);

Ж) вм есто постоянного гасящ его резистора 8  
цепи соответствую щ его  датчика положения вклю­
ч и ть  реостатам  переменное сопротивление величиной 
2 ,2 ком и у с т а н о в и т ь  ему максимальную величину]

%J включить питание]
и) уменьшая Величину указанного переменного соп­

ротивления установить стрелку индикатора положения 
на деление„ чоо';

К) Выключить п и та н и е ]
J7) о тк лю ч и ть  переменное сопротивление измерить 

его срактическуга Величину и у стона В и т ь  п о сто ­
янное гасящее сопротивление максимально близкой ему 
величины мощностью 2 В т.

м) аналогично под пунктам  „ е" У  Л  н а строи ть  
остальные каналы.

6. в. При поддержании относительной Влаж ности  
и)или ) 5лагосодержения посредством хлориста-лити­
евых датчиков & рабочей документации(рабочем про­
екте) с ле д у е т  привести указания, содержащиеся В 
пунктах 6. Ъ.; 6.3.У.; 6.3.2. и  6. У.

П р и  на личии контроля положения испол­
нительных механизмов В пояснительной записке  
В с о о тв е тс тв ую щ и х  случаях с л е д у е т  п р и в е с т и  
указания, содержащиеся 6 п у н к т е  6 ,5 .1 .

______ 855d/j__________________ j
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Процессы Ьз-d диаграмме

Зимний расчётный - / — 2 — 4 
Летний расчётный -  3 ~ П 
1.3-наружный Воздух 
2  -  Воздух за калорифером 
4- - Воздух после обработки 6 
J конторе

Приборы
по

место

щ и т  
аЬтом ати - 

зации

Н у последую щ ую  
.. о б р а б о тк у

►<)— в/о—

см.прим. е. {иЗ. /

Л указателю  положения |
\ гл/. прим, г  2

Примечания
1 З о н н а я  схем а п р и м е т н о  для  следующих установок кондиционирование

£Ш 1ли хзк'чзекчп ~ ;  |
2. зля установок кондиционированияъягш ж цгп^т^гкт ------  i

L ■■ ------------—  3 -  бИдиспользоЬанрегулирующий прибор Р25.12 —
с и с т е м а  о б  т а м  a m  и з  а  ц  и  и  1 к л а с с а .

Зля э ти к  уста на бак В уел об нам изображении регулятора 
Обозначения Возможных регулируемых Величин и функциональ­
ного признака, о т а  юре позиция регулирующего прибора 
указаны без скобок.

2 /. ОЛЯ нижеперечисленных установок кондиционирования предус­
мотрено регулирование следующих параметров :
—  те м п е р а т ц р ы  б о з д и х а  за камерой о р о ш е н и я, у с т а н о в к и
I- „ —-. ..— ---- - —_I. Позиция д а т ч и к а Н=Н
— Влагосодержания за камерой орошения, установки  
CKS, x3f. к чз __________________ I. Позиция датчикаШИ
—  В ла го с о д е р ж а н и Я о  о б с л у ж и в а е м о й  зоне, у с т а н о в к и
СПИ---- --П  1. П о з и ц и я  д а т ч и к а ПИ.
— о т носитель ной Влажности В обслужиЬаемой зоне, установки
LЛ Ш Ш Ж ___________  ■ -). П о з и ц и я  д а т ч и к а  [ Ш .

2.2.8 системе автоматизации 1 класса предусмотрен контроль поло­
жения исполнитель ных механизмов по Встроенному б регулирую -  
щи О прибор Р25.12 индикатора. На схеме линии сВязц отно -  
сящиёс я к контролю положения, показаны штрихоооо линией.

3  Эля у с т а н о в о к  кондиииониопбанияГ  ' -и̂ -z.-. |
(— ..... ~ .Ацспользоьан регулирующий прибор б 73 с импульсным
прерывателем — систе м а  а в то м а ти за ц и и  2  класса.
ЭЛЯ этих систем В условном изображении регулятора обозначения 
регулируемой Величины и срункциональнаго признака, а также по­
зиция регулирующего про пора указаны В скобках.
3. /. эля перечисленных 5 пу/ к те  3  установок кондиционирования 
предусмотрено регулирование температуры Воздуха за 
камерой орошения позиция да т чика ЕС!

Начат BZ8-3EA д д  шяшш
_ шгерман . 904-02-15 А 206

- К у р с к о е  7Ю „  . К и м В о л о к н о ”. П р о и з Ь о д с т В й .  К о п р о м " IS?.
А в т о м а т и з а ц и я  ц е н т р а л ь н ы х  к о н д и ц и о н е р о в  
т и п а  к  т и -425 г  к  т ц -  2з а  г

ГлаВный корпус
I  С х е м а  ф у н к ц и о н а л ь н а я  п е рбо-  
_ го  к о н т у р а  р е г у л и р о в а н и я .

Проектный йнбтиты
ПИН7 Вания

Госстрой с с с р  
Х ар ько бский  

С о н те х п р о е к т

Пример привязки
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А  .<°i-S-JZl/. K l , in схемы мравле
смпримеч.Ъ * Iрпр |4 нияэлектроприводами

Варианты подключения к регулятор* датчиков различных параметров(см примеч. 2  /

температуры  влогосодерЖания ^ о с а т е льноО унифицированного 
, 0 ~ ~ —  — :----------- £- £----------влажности токового сигнала
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Лиаграмма замыкании бы хорных цепей ротирующего прибора
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Датчики 
положения 
исполнитель 
нь/х механизмов

Позиция,
обазпоя. Наимена во ни е K-fo

1___

При меч.
Щ и т  а в то м а ти з а ц и и

_ Р ~ У Прибор реГУЛирУЮЩий P2S. 2-2, ТУ2S. 02.1948 - 76 /

ПТ1Ч Переключатель выбора тачек измерения пги-м
Т У 25.0 8. Нб- 77 У

ШгЯЩ Резистор постоянный млт-2,2кам,гост7445- 66 У

Предохранитель трубчатый ПТ- Ю, ТУК 6. нор 71
п У - У Плавкая вставка as ТУ36. h o i- 7 / /

т -i Плавкая вставка 0,5тузе. /4М- 7 / /

Г7о м е с ту

’W a s Реостатный датчик положения исполнит.
механизма(комплект исполнит, механизма/ см при меч S

Д а тч и к  парам етра см. примеч 2
Первичный преобразователь влажностиппв-п У вариант 2

4D3-s-i Датчик относительной Сложности, ДВ ПК У вариант Ъ

Пр им ечания
1. Данная схема применена для  У контура регулирования систем 
[КSi кst, кЧз, кче+кчу

2 Следующие варианты датчиков предусмотрены для таких систем
вариантi, системы Г  ~ ~ —  — -  _____________

—  вариант2,системы i к о ,к з 4 ,к ч з ___________I

1

Вариант 3, системы кче -к ч у  ~

— Варион/пн, системы 1_
К. Перемычка исключается, а контакт, заказанный штриховой линией,
Предзсыатривоетсярйяредзюерихсисген/^ . . -г-------— — 1-  I
овя которых пре аварийном отключении нососо камеры орошения 
отключение приточного вентилятора не предусматривается.
в буква S в обозначении датчиков и в  маркировке проводов 
соответствует номеру системы
5Датчики положения исполнительных механизмов показаны но схеме в  
максимальном количестве. Для каждой конкретной системы количест­
во подключаемых датчиков ровно количеству регулирующих воздействии 
вконторе регулирования.
в. В ссылках на другие чертежи над дробной чертой указана 
обозначение чертежа в типовых решениях, под чертой в прямоуголь­
нике обозначение, присвоенное чертежу (листу) в донном проекте.
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Курское П0„ Химвилокно". Производство „ Капрон9
стадия

Главный корпус
—  Схема принципиальная
—  узла регулятора. /Пип)

Лис/w {Листов

Гл&шЬ
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проектныйинституг
П И -1 7

С)ОМОН
Лазаренко.
Горшенина

. 3 0 U -0 2 -1 3 А 2 2 9
автоматизация центральных кондиционеров типа КГЦ -425-К ГЦ -250.

СтадияЛист Листоб
Р У У

- схема принципиальная злел т- рическая узла регулятора Р25
- 1 контор регулирования.
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К-17 1 Ш^гк-19 ft? AZl

/ яг-м2
___

К-37&1
к-33 \2

K 2S К-4/

!4/
Ц 5  L  ^ i . 3

ж. при меч. Ц-
В арианты  подключения к р е гуля то р у  д а т ч и к а  6 розничных п а р а м е тр ов /см . при меч. 2 /\

г  s - i  i - i
с !  & 8  |

датчики
положения
исполнительных
механизмов

тем пер атуры  
/В а р и а н т!/

Ат-ъ-*
Влатособеткония относительной 
/В о р и а н т  2  /  влажности

«LZJdaS

w -
ДБ-S-k

к - ч7
, /Варианте/-i

унифицированного 
тонового сигнале 

/ В а р и а н т Н /

Лу -S-k к-11нормирую*щийпреао- . —  
разоЬо'тель£&и~ 20

давления
/ВариантЗ/ E2&IZ_

□  I

ы .

К-15
диаграмм а замыканий выходных цепей регулирующего привода

/2 2
[3 3
i/± /t_
15_ 5_
W 6
i7 7
(8 8_
t l 9_
20 40

Обознач.
выходное

цепи

Регулируемы й п а р а м е тр  
нитке 6 зоне выше- 

за данного нечувстбит  ̂заданного ̂

ID-1
команда - 
„меньше*С_______ !_______н н н

W -3
i--------1-------1-------"Г команда 

больше"Н И И -------1 “U

6 2 В -3 .1 -А

ЗУ

Позиции
обознач. Наименование н-воПримечание

Щит автоматизации

Прибор регулирующийр25.2.2, ТУ25.02.19̂ 8-76
Р-М Прибор регулирующий Р25. 1- 2. ТУ25.02J9 -̂76 У для 3 контура
П7Н-М Переключатель Выбора тачек измерения пти-м

TH2S08.H6-77 Г
кшяг-мРезистор постоянный мл т-2.2 ком. гост 71/3-66 1

Предохранитель трубчатыйЛ7-Ю,ТУ36.1101-71
П1-м Плавкая вставкаО.зтузб. НО 1-7! /
П2-М Плавкая вставка 0.5 ТУ36. 1 1 01-7!

па м о сту

4ИДЗ Реостатный датчик попа/кения исполнителен
механизма /комплект исполнителен. механизмо/ :м. примеч. Ц

датчик параметра см. при меч. 2
ДТ-S-K Термометр сопротивления медный, тем. гр23 1 вариант У
йв-S-K Первичный преобразователь Злобности, ПП б -  Л 1 Вариант 2
4ob-s-k датчик относительной влажности. ДБ -1К 1 Вариант 3
4Л-В-3 Манометр дирхреренциальный ДМ { вариант 5

Примечания
Жданная схема применена для:
— 2  контура регулирования систем П йНП - КЧ9
—з  к о н т у р а  р е г у л и р о в а н и я  с и с т е м  I К 5 . к ъ 1, к ч ъ  

к о н т у р а  р е г у л и р о в а н и я  с и с т е м  \ д /  т й з о
-  5  к о н  т у р а  р е г у л и р о в а н и я  с и с т е м  \д / г Д 6 . д ю  т д м . Д 2 2 - Д 28 . Л 30

£. Следующие варианты датчиков предусмотрены для таких систем '.
- Вариант1. системы I й и л з о  
— Варианте, системы [Ж
-варианте, системы\ии у J Lf. a m a ts ,  д 2 2 г Д 2в. h ^s - к ч Я 
- вариант 4, системы Г

IJ

— Вариант5,системы } к в . к з г  киз

3  При чтении схемы букву мВ обозначении аппаратуры и  маркировке проводов 
заменять: для 2иЪ контуров но числа 2; для 9 контура на £ для5  контура -на 5. 
Буква S В обозначении датчиков и маркировке проводов соо тветствует  
номеру системы, буква к-номеру контура регулирования 

С да тч и к и  положения исполнительных механизмов показаны но схеме В 
максимальном количестве, эля  кордой конкретной системы количество 
подключаемых датчиков равно количеству регулирующих в оздействий В
контуре регулирования

IКурское ПО., Химволакно, Производство„
Ш*Ша Ш*Ш1 ЩншЛ

Главный корпус
Схема принципиальная 
уз/ю регулятора. Тип 2.

р \ е I
Проектный институт

П Ш 7

9 0 U - D 2 - 1 5 Д 2 3 0
Автом атизация центральных кондиционеров 
т и п а  к ти -/ 2 5 + к т ц - 2 5 а

стадиям ист \nucmoA

ческоя Узла регулятора Р-25 
&5 контурырегулирования.

Госстрой ссбр Харьковский 
Сонтехпроект

Пример прибязки
т а / /  :

9 0 4 - 0 2 -  / 3  А
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З А

Узел защ иты  о т замерзания |
Диаграммы р а б о ты  контактов датчиков защиты отзамерзаний

тг(тидэ-У) Т /( тудэ-1-2)

Диаграмма работы контактов исполнительных 
механизмов ИМ 1, ИМЗ + нм 5

Температур0обратного тел- 
поносителя
____ °с______

Эидхреренциал 
\  произвольный

• ■ Тч
W

I
при поьыше нии темпе­ратуры й= яш ят
при пониже­нии темпе­ратуру

Температуре 
боздУха перед 
калорифером

дифференциал fafo 
\paem ct при нсглас

У  &

в

При паЬЫ'т е н и  и  
температурь

' i -Г
при пони­
жении  

температуры

диаграмм 
энтальпии (те*

Узел реберса 
mi контакта сигнализатора эиаграммардбогпы кон

копия) С Т такгреВ'быклнттеляпврв2 -и
энтальпиянаружного 
боздуко (У) 

кйж/кг _
У р е ц ^ ^

1

Состояние
кон та кта Ь н н в ж

Контак- 
ты

Положениерукоятки
о /

CTzJU — X
Сг-jfz ' X

Зима" л е то

Примечания
L Зонная схема применена для у  станобок кондиционирования 
>кз. кз/. кчз. м вг кчр __________ _Z~------1-----

лутезойбымючатель Положение клапана
1 |_21_____ _______Обаьн Тип

кв а ~ у - □
г..1— — ■ 1—щ- —----

кв^ ----1--------------- 1----

нм1имь Узел исполнительного механизма .Тил 2.

&иограмма работы контактов испоАнитель -  
наго механизма ИМ 2

2.Схема работоспособно при использовании электрических исполнительных 
механизмов следующих типоб:мэо-о.бз/С\-0,63, мэо-о.бз/СУцззп. гспй 02-пв, 
мэо-Цез-авз и других однофазных электрических механизмов производства 
Чебоксарского и СеЬанского заВодоВ 3различных сочетаниях. 3 сЗязи 
с этим но схеме исполнительные механизмы показаны услоВно (пока­
заны только путе&ые Выключатели и переключатели) для пояснения 
принципа работы схемы.Принципиальные электрические схемы 
Включения конкретных, исполнительнь/х механизмов приведены I 
но чертеж е А 237 /\nucmzi 1 „ Схемы принципиальные узпоВ I 
исполнительных механизмов ". с  которым данный чертеж сле­
д у е т  рассм атривать сабм естно.
2.1 б  перечень приборов и  а ппа ра туры  данной схемы Внесены 
узлы  исполнительных механизмов. Перечень аппаратуры, Вхо­
дя щ и й  5 э т и  уз лы , приведен но указанном 3 пункте б  чер таре.
3. На данном чертеже для Воздушных клапан об показан 
исполнительный механизм только на клапане наружного 
Воздуха. В схемах с регулируемой рециркуляцией э то т  механизм
является Ведущим. Подключение исполнительных механизмов 
на клапанах рециркуляции, и  ЗыбросО' являющихся Ведомыми, показаны на 
черт. А 235 А —  1 Схема принципиальная синхронизации НМ Воздушных 
клапаноб / контура регулирования
4. б ссылках на другие чертики лад дробной чертой указано обозначение чертежа 
5 типаВых решениях, В прямоугольнике под дробной чертой- обозначением присвоенное 
чертежу В рабочем проекте.
В, В скобках оказано тркироВка проводов части ̂ правление и силовое 
эяектрооборудоб ание".

б.Цепи, показанные штриховыми линиями, с ч и т а т ь  не подключенными.

I — контакт замкнут 
] -к о н т а к т  разомкнут

Позициу

Ш З Узел исполнительною механизма. ТипЗ.
Узел исполнительного меъанизматитНР

УзеЛ'исгШнит&льногймекашШтУшдД^

Устройство дилатометрическое

Т/
Т2

терморегулироВ ание
Тудэ ■/■?, пределы измерения -зо°-г+4о°с
Тудэ-Ц' пределы измерения 0 я-у-250йР_

РПЛ{
РПЛ2

П8

РР

РЗР

Обозначений К-6о

По м е с т у

Узел исполни/пелбнаоплюханизма. Тип 5.

Узел заи/иты о т  замерзания

Щ и т  ав т о м а т и з а ц и и

Реле промежуточное универсальное ялу-2.
ТУ/Ы523 33/-78 
2 j -  +2 р  + 2 л

8jr__
Выключатель автоматический Л63-м. Унр:2*
отсечка /.ЪУнр, 7У/0-322. ИЛ-78

У зе л ре&ерса
Зыкяюуртель пакетный, ПВ-2-Ю,
ОСТ Ю.0326ЮСН-77
Реле проме̂ утачНоеунибер&л'бнее.Рпч-г
гу?Р+2П, гу/е-бгзгзъ/-?8_
Реле l
ТУ/С-523.472-74

Примечание

'Ш"А РПВи

Начата А̂тншен/ш 

ЧижемЖаршенино

Курское ПОЛимВолото. ПраизВодстВо,, Попран"

Б 2 8 - 3 . 1 - А

РлаВный корпус
С та Пи* лист

'хемо принципиальная ж щ - 
\ния нм первого конура, тип /

(QKQttHQtiJUeX---------------

if
Jm m L

Проектный институт
ПИ-17

т - 0 2 - 6 А 2 5 2
Автоматизация центральных кондиционеров 
•пипа к ти С п к лК ТЦ -2 Э О

Ошм

Уема принципиальна л управления 
исполнительными механизмами 
i  контур регулирования

пост Листай

Госстрой СССР 
Харьковский 

Сан тех  про ект

Пример привязки
833 8H

9 0 4 -  0 2 -  уз А
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Реле поВторител ь 
включения 
приточного 
вентилятора

Ноль
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механизма

i
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Л С> 
S 5

й 1
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S5t
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1^1
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3§
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Питание 
размножат ^  

реле и 
нольисполнит, 
механизма

|
1 Й
Л !
l i i

*

Диаграмма работы штоктоб исполни­
тельного механизма им 6

Диаграмма работы контактов исполни' 
тельного механизма им 7

7Ш
быт

еЗоаотель положение клопа но

% IОдозн. тип

кво

Кб} т------- г —- --------7

Позиция,
обозноч. Наиме но 6 о ние

С-
Примеч.

По мест у
UM6 Узел исполнительного механизма. Tun i 1 «si

1

!
а

Узегщспалнительного механизмаJ a 6 2
Узел испШштельнпго ме̂ снгТтта. Tun 3
Узел испплнитемДттСмехонизма. Типй
Узел испалушбтельного механизма. ТилЗ
У̂ ягислалнительнапо меха низ маТид^

—

Щит а&томотизации

РП Реле промежуточное'Уни&ерсалбНП̂ РЛУ-2
I

—

—
6 } * 2р. ТУМ523.33/-78

j -  контакт разам  к нот 
в -  контакт замкнут

П рим ечания
1 йЛкантуроустшбок I к5^ кз1, кцъI  Данная схема применено для

г  Схема работоспособна при использовании В качестве исполнительного механизма оМ7на клапане каларисрера 
1  па догреб о любого из следующих типоВ исполнительных механизмов: мэо-о.$з/з-0.25, мэо-О.б̂ О'О. ?зп, есляое-пв 
МЭО- 4/б3-D. 63 и других однотразнькисп механизмов производства Чебоксарского и Седанского заводов. 8 сВязи с этим на схеме 
исл мех. показаны услоВно(показаны только путевые Выключатели и переключатели] для пояснения принципа работы схемы.
Принципиальные электрические схемы Включения конкретных исполнительных механизмов приведены но черт. И23 7/ 1 лист ZI 1 
. Схемы принципиальные электрические узлов исполнительных механизмов, 'скоторым данный чертеж следует рассматривать совместно. 
2.1.8 перечень приборов и аппаратуры данной схемы Внесены узлы исполнительных механизмов. Перечень аппаратуры, 
Входящей 6 эти узлы, приведен на указанном В пункте 2 чертеже.
3. Но данном чертеже исполнительный механизм аргонарегулирования производительности имбпоказом только но 
приточном Вентиляторе. При необходимости синхронизации с механизмом но Выбросном клапане ит.п эт от  
механизм является Ведущим. Подключение синхронизируемого механизма показано на черт. Я ?  ̂ /Ш аШ дринципи - 
альная электрическая схема синхронизации исполнительных м еханизм а# '!

д ссылках но другие чертежи над дробной чертой указано обозначение чертежа В типовых 
решениях, под чертой 3 прямоугольнике обозначение, присвоенное чертежу & данном проекте. 
б.Цепи,показанные штриховыми линиями, считать не подключенными.

Ьош_
йСЛ£Ц:
tULTB
Ш т е S L_

Отшк Ш тнкз  
ШШН. fOPUCHUH-j

Б 2 8 - 3 . 1 - А

Нчрское ПО,. ХимВолокно" Производство,, Капрон"

Глобный корпус
ШШЩШШИТТЩШД

Схема принципиальная уа 
ИМ третьего кона 
регулирования

ура

р 1 /б 11роекпши институт
ПИ-17

9/74- 0 2 -1 3  А 233
У2 5  РОЛЬНЫХ кондиционеров

СгадиАлист {листов

и яисполнительными механизмами 
В(з) контур регулирования.

Госстрой сссР
Харьковский
Сантехпроект
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Реле включения

П и та н и е  
** 2206

витание р<в- 
* нищающих
А З У Л Я Гмеханизма

I

s i l l

Питаниеpai- 
¥ подающих 
реле и ноль 
исполнит- 
механизм*?

1 й !
ВЦ!
.сг„с $ ^
^ м М

I

Питание 
размножат 
щихреле и 
ноль испили, 
механизма

§«з

«ill
ssss»

I
I 
*
!

дЪиготелёлА 5  

вентилятора ъ 
зонахьниhq

Управление

Ди о гр ом мо р  о боты контак­
т о в  исполнительных меха­

низмов.
П утевойвыключатель Положение клапана

li 1Обозн. ти п

к&о е

tJ k . ■ t — --------h
* ъ 4

* используется только £ механизме 
имМ ьслучае применения зональ­
ного доводчика с дополнительным 
вентиляторам.
И И  - Контакт замкнут 
I 1 'Контакт разомкнут

Позиция
абозноя. Н ои м ен О вQHL 2 ’ примечания

‘s
П о  м е с ту

ЩеТГшгтлншпельнога механтжгтЯигП.

%

1

ĝ&LMiMTaTnwrne/tw
UM8-5 Узел исполнительного механизма. /77ип5 /

Узегшладнителбнога меканизмо^т&ггЯ
Узел исполнипт£Ввго=ЗЁханизма. ти п  5-
УзеА-асТюлнительного механизмаУПнр~б̂

Щ и т  а в то м а ти з а ц и и

РГ7-К Реле промежуточное, универсальное
РПУ‘2, 6% +2к -, ТУ  46-523.339-78 У

Й~К выключатель автоматический, А-65м,
Зрасц =2А, доте -/,30но ТУ/6-522. //О' 7б У

П р  и  м еча н и  Я

1. Лонная схема применена для \3_\кантура доводчиков \Д ^Лб, Д/П-Д/6, Д22-гДЧ8
2. Схема работоспособно при использовании электрических исполнительных механизмов следующих топов-. 
М90'0,63/ □  -ц 20МЭО-П,63/□  -о, 25Ц £спАО 2- /73, МЭО- 63-0,6зи других однофазных исполнительных, 
механизмов производство Чебоксарского и Седанского заводив. В с вязи с этим на схеме исполнительные 
механизмы показаны неладно [показаны только путедые выключатели и переключатели) для поясне­
ния принципа работы  схемы- Полные схемы включения конкретных исполнительных мехонизмовпри 
оедены на черт. Ц 237/1лист 21 |г Принципиалы ‘ые электрические схемы узлов исполнительных механизмов' 

2.4. в перечень грибороё и аппаротурь! данной схемы днесены узлы исполнительных механизмов.
Перечень аппаратуры, входящей § э ти  узлы , приведен на указанном Сп. 2  чертеже.

3. Перемычки и цепи, показанные несплои/нь/ми линиями считать не подключенными.
4. В ссылках но другие чертежи над дробной чертой указано обозначение чертежа £  т о  
поёых решениях, под чертой д  прямоугольнике обозначение, просдое иное чертежу дданном 
проекте-

5- 8 обозначении аппаратуры и £  моркиро£ке проводов буква и к^ сштветс/пвуе/п номеру
контура регулирования. _____  .____

6. С исполнительным механизмом \om s-s \ синхронно работает исполнительный механизм Ш1±М
Подключенир\ЦМ8а- 3 показано но черт. А 2 3 £ /\ пост 2п/\

*£к-ге
УтИенер

Егй -И -А
Курское ПО„Хим£олокнбПроизводство» Капрон4

Главный корпус.

Начато^пушсйТпх л  i . . .
904-02-id

UM пятого контура, тип/. 
Т

ОпоЬия\лист
18

Листов

проектный институт

Ш Ш

Рук.гр. А 234

Пример привязки 904- 02-15
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исполнительного механизм о

Путевой
выключатель Положение регулируют, 

q органа q

1 1Обозн. Тип

КВО
КВ$- - V r -

Позиция
обознач. Н а и м е  но б а н и с К-Зо Примечание

П о  м ест у

ИМ (о Узел исполнительною механизма Тип /. /. / *

$

5 "

U l ОП / 1/.ПП nut t-roni илля /К1У/ л  «J/У 'Гм.тП /
JO C /т U l  ftШтпи гC jto п и ! и  frft A tJ rtU on fU / U tt £.. J

НМ 8 а Узел исполнительного механизма Тип 3 . /. 1

П р и м е ч а н и я ;

I . Даннар схема применено дм  исполнительных мр*лнизмпв\ ИМба ; имВа □
остановок кондиционирования(зональных дободчикоВ)\К5. *3/,кН8 ;__ йН.Дб. ДЮсДТГ, йге^Дяя. Дзо
е.Схемо работоспособно при использовании электрически*, исполнительны* механизмов следующик Типов: мэо-о.бз/п -о. 25. 
тО-абЗ/о-о.25П, еспя 02-пв. мэоб/бЪ-О.бЪ и других одноразных исполнительных механизмов производства 
Чебоксарского и Севанского заводов. & связи с  этим на схеме исполнительный механизм  
показан условно (показаны только путевые выключатели и реостат обратной связи). Для поясне­
ния принципа работы схемы. Полные электрические схемье включения конкретных 
исполнительных механизмов приведен на черт, в238/  \jiucm 22 1 Схемы принципиальные 
излов синхронизируемых исполнительных м еханизм ов'', с  которыми донны й чер - 
те(к следует  рассмат риват ь совместно.
2.{. & перечень приборов и аппарат уры данной схемы внесены у з ?ь/ исполнит ель­
ных м еханизм ов. Перечень ап п ар ат ур ы , входящ ей в  эт и у з л ы  привед ен  на  

чертеже А 2 зв  /  ЩГст zz 1

КанатЗ
Гл. спей.
Рук.кр. $инженер 6Г

Наултд. ЕЯтушенко Ч
Глспеи. КрааашеВшк
Р.Ж ГА Зингроман
сяишжЛазаренко &
ШснерГпршенина $

Курское ПО.. ХимВолокно'. Производство., Капрон'
;  СгаШШСШ. №crffi

Главный корпус р го

Б 2 8 - И - А

Схема принципиальная син­
хронизации исполни тель- 
ных механизмов________

Проектный институт
ПИ-17

9  О Н - 0 2 - 1 3  А 2 3 6
йЫпомат^^ция^ыпр^ал^нь^кондиционерад

Уадия Лист

тонизации исполни 
ных механизмов.

Ш М

Г о с с т р о й  С С С Р  
Харьковский 
Сантехпраект

______________3 333/;

ООН- 02-13 А

4з
Ош.
42
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Узел исполнительного механизма. Тил/.
М е М м Н Ц к  L U i i m n

1
о
2

О -

2 U M

Ж
местная сборка 

см. при меч.

L ± — 1й р - « . -----------

— ? ----------------

4!? L U™ i HU'7,e**Hom rvn 2 . y ^ u e m 4mmaMof1lMeumulma. га л Ъкпеммник щ ита
КТ-5

местная сборко

Й Ч З
Р/7 5 ЗсеЦШ

им клеммник ищ то

Ж

№  pw * w )

feg3 ~]

w i

да,?

з акв7/кзЪ)
Т

2 1 а

(47

Узел исполнительного механизма. Тип 6. 
клеммник щиmQ

кг-s  _________  им

Узел исполнительного механизма. Тип U/Тип б)
клеммник шита

4
X T - 5  y j ----------------------------------

1 2

Ц 2

3
с\

|3  к в  / ( к в о )  |

4
о

i
1 7 о  |

s ®

, Г У ~ 4 ~ \ .

5
л

\ 6  к а я ( к а ^ )  |

6
о 1 щ и

8
У *

9 I f S  _ п

Ю \ / б г

Примечания
1. Обозначение конечных выключателей, а б узлах тш ов 2 аъ 
ток^е обозначение контактовразмножающих реле, приведенные 
Sскобках, соотбетслгбует Обозначению конечных бь/ключа/елсо, при 
пятому на принципиальных схемах управления исполнительными 
механизмами контуров регулирования.
2 буква S € обоз мочении клеммники б соответствует номеру 
исполнительного механизма по принципиальным схемам 
3.8 узле типа/цепи,показанные ш/прихо вь/лю линиялш, пре­
дусмотри баются только прииспользобании его для управле­
ния клапаном наружного боздуха (механизм и/црё /контуре) 
ши направляющим аппаратом (механизм им во 2шиЗканту

*4.8 о бсех случаях использобания узла типа /за исключением 
указанных (пункте з, пробод ник о т  клеммы 3 клем­
мника щ и та  подключается к клемме... местной 
сборки (показ он тонкой пинией).
5. в Узлах типов 2иЪ замыкающие контакты реле 
соответствую т размыкающим, а размыкающие -за­
мыкающим контактом конечных быключателей ис­
полнительных механизмов показанных на принци­
пиальных схемах Укрепления исп. мех.контуров 
регул иро бани я.
6. Цепи, показанные штрих-пунктирными линиями отно­
сятся к узлу ти п а  5.
7. 8 Узле ти п а  / м огут быть использовонылюбые Одно­
фазные исполнительные механизмы производства Чебак 
сарского и Себонского заводов.
б. Цепи методу клеммниками щ ита и реостата обрат­
ной связи исполнительных механизмов используются 
только в системе регулирования 1 класса (т.е . с регу­
ляторами ти па  Р25) для Указателей положения им.

ъ9
Позиция
обознач. Ноам ено £ о н  и  и Кол. Примечание

/77 и  п  У
Ъм Механизм исполнительный/ электрический

однооборотный мэ а- й/ез-оез У см при меч.
Р П Пускатель магнитный ЛМ Е-/Т7/ У установлен б  

местной оборке

П7ир 2

им Механизм исполнительный электрические/ гтроизбодстбоп/я
обнооборатный МЭП-О, ЬЗ/о -0,75госг7/92- 74 / Д-3808 г. Пенза

Р П Пускатель магнитный о м е-07/ У ус/понейленсмесг-набсборке

/77ип 3

им Механизм исполнительный электрический производство
однооборотный мэо-а.бз/п -0,25,гост 7/92- 74- У гг/яД-3808, гЛенза

РГН,РП2 Пускатель магнитный /7ме-07/ 2 установлены в местной сборке

/77ипй

им Механизм исполнительный электрический производство %
однооборотныймэо-орз/а - а,25 ,гост 7/92- 74 У Д-38П8, г  Пенза

/77и п  5

им Механизм исполнительнь/й электрический Производство”/я
однооборотный мэ0-о,бз/а -о,25 п. гост 7/92- 74 / 9-3808. г. Пенза

/Пип б

им Механизм исполнительный электрический 
ЕСПН 02- Пб У

Производство
Болгария

Иач.атд
Глспт.
Рукгр.
(1н*ен&

СтинЖ-

i t

Чочотд в̂/тшенкь
Гл. спей. KpoeJQUJefoxii 
Рук, гр. Зингермаи

Разорены,
ШЖене Горшенина

Курское ПО„Килл волокно'. Пррцзводс/пво^М/прон

G 2 8 - 3 . 1 - A

Главный корпус.
Стадия Лист Листов

Схемы принципиальные 
Узлов исполнительных 
механизмов-

24
Проектный институт

ПИ-17

9/74- 02-13 & 2 Ъ 7
вктомотизация центральных кондиционере в 
ти п а  А Ги  /25 - л г и  250._________

Стадш Лист

Схемь/принципиальные 
узлов 'исполнительных 
механизмов.

Листов

Госстр ой  ссср  
Карько вский  
Сан/пехпроект

8 3S8I1

9 0 U - 0 2 - 1 5
№

Аист

4 3
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Уз ел исполнительного механизма. /Лип У /

и м

Узел исполнительного механизма. /Лип 2.У

Примечания
1. Обозначения конечных выключателей, приведенные в 
скобках, соответствуют обозначению конечных вы ключа' 
телец, принятому на принципиальных электрических схе­
мах синхронизации исполнительных механизмов
2. <5 узле типа  / / м огут быть использованные любые 
однофазные электрические исполнительные механиз­
мы производства Чебоксарского и Севонского за­
водов.

4<
ГЯЮЦияОоознач. Наименование ! * Примечай.
___
_ ГПип г. /

JU M Механизм испил нител ь ный электрической
__ _ однооборотный МЭО- 4/бЗ -063 rDcr У
- 5 f L Реле балансное электронное брэ-У,
______ ТУ25-05( / £  4. 544.000) - 70 У
РГ7 Пускатель магнитный гтме-074 У
__

_____ /Т7ип 2. У

JU M Механизм исполнительный электрический Произ водство
____ . ° 2 -Ъ в ______ “ У Болгария
J§ p  “ Реле балансное электронное 8РЭ-1,

ТУ25'05(1еУ. 54У.ООО) - 78 У
.

Л7ипЗ.)

Г и м Механизм исполнительный электрический Производство я/ S
однаоЬоратныЪмэа-о.бз/о-п,25-, гос т 719 2- 74 / А'ЗвОУ г. Пенза

БР Реле балансное электронное 6р э -Г.
ТУ25-Ц5[1ЕЧ. 544. ООО) ~ 78 /

____

Иач.отЪ
Слепец
Щгр_
Ун&етФ

ЧочатВ
Слит.
РУкгр.
Ст.июк

ЕГ/пушенко
УроетшеРаиш__Л
Ьцнгерман
/азаренко

Цнфенер Горшенина

£ -+ -

Курское П0„ Хим волокно. Проиъ вадствр,, Капрон !’

Б28-3.1-А

Главный корпус
Стадия

Схемы принципиальные Узлов синхронизируемых исполни- 
теЛьных механизмов.

Лист
2 2

Листов

проектный институт
П И - 1 7

904-D 54; А 2 3  8
Автоматизация центральных кондиционеров 
ти п а  К ГЦ -{2 0 -К Г Ц -250 ____

*тадиЛЛист \Лас/77а6

Схемы принципиальные 
Узлов синхронизируемых 
исяалнительнь/х механизмов.

Госстрой сссп 
Х о р ь к а  в с к и й  

О а р т е х п р о е к т

e j3 8 j±

Пример при €язки 9 D U - 0 2 - 1 3 А
ь

Лист

чн
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Поз. Обозначение ИоименоЬ а н и е Кол.Примеч

9
—

Стандартные изделия
— -----------

Шкаср щ ита
ЩШМ - 1DOD *600 -1 У4. 7Р30
п а з  6./з-7б /

Ю Ш . Я 2 - Ш 7 , / \ к - Т , Резист ор
Ri-e. я г г М А Т - 2 . ,  2 к Ом.

ГОСТ 7/13-66 6

Про  чие изделия

11 Прибор регулирующий
Тип я25, г  г  ту 25,a?, /э4з-7б

- г

1Z Прибор регулирующий
ТипР25. /, г, ТУ25.02. /948-73 /

13 ПТНЧ, ПТН-2 Переключатель Выбора точек
измерения т н-м .
70 25. 08. 116-77 г

1U РОЛ < Реле РПУ2 -362213 , ~ 2  2 0 6

2} *?р*2п, ТУ/6 -522 .33/-78 У
77W3 43 - 
77. У70

15 РП/12 Реле РПУ2-368003, -220 3
8fr, ТУ/6-523,33/- 78 
рёлГРПУг-366203, 220 8

_У__

7

тз-13' 
17̂ У70_

ТМЗ'ЧЗ'
попа

16 РП
6}.+2р,ТУ/6-5гЪ. 33/-78

17 Я Выключатель автоматический

— —
переменного тока, расцепитель 2А, 
отсечка 1, з  Ом. Тип А 63-м. - —

ТУ/6 -522, НО-74 /
ТМЗ-/Ч- 
72, У£._

Е 2 8 - 3 . 1 - А - Ю  

904-02-13

Лист
г

А З О З
dm.

13

1 Н а с т о я щ и й  ч е р тё ж  прим енен вАЯ ястанобок конйициониро&апия 

Г К 5. КЗ/. К из 1 1
<?. П о  д о н н о м у  ч е р т е ж у  и з г о т о Ь и т ь 1 3  \щ и т о 8

Поз. Обозначение МаименоЬоние кол. Примеч.

Э е то ли

ТКЗ-ЮО-77 Рейка Р2 8

3
ТКЗ-Ю1-77 Рейка РП з__

гТКЗ -/05-77 Кронш тейн KQ
ТКЗ -/09-77 _ Скоба С

—

П ^ :
I Ъ е б е о с а  ^ — '
i f T ТКЗ-ШО-77 " г

_j_6
1 7 "

ТК 3405-77 -4ТрГбншгпдтдучщи£1 г
Г T J^ 4 trS 7 7 Кронш тейн к/П

Hoi.Qid
Б 2 8 - 3 . 1 - А  -ID

Кур снов ПО,; ХимОолокно' ПроизВодстВо,, копром'

Главный корпус
ЩОМПА ЫШнк WdiIlll}i\A

р 1 / /7
П р о е к т  м ы  и  и н с т и т у т

П И Ч 7
Щит автоматизации 
Тип 1. Общий Вид.

904-02-13 A 3 D 3
Автом атизация центральныл кондиционеров 
т и п а  к 7Ц-/25 ^ КТц ~ 25о

Стадиях Лист \ЛистШ

~~ Щит автоматизации цент - 
—  рольной части доукконтурный 

Пердый класс. Общ ий Вид.

17
Госстрой СССР 
ХАРЬКОВСКИЙ 
САНТЕХ Л РОЕКТ

Пример при В  </зки
m&h к

9 0 4 -  0 2 - 1 3  А
ШИ
AS
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Поз. Обозначение Наименование Кол Прим.

м а те р и а лы

Пробод 380 ГОСТ 6233 -7У
28 Г7Г6 /х W
23 Г7В7х-/,5

—

Б 2 3 - 3 . 1 - А - 1 0
Лист
4

9 0 4 - 0 4 / 3  А  3 0 3
Лист
4

VЧа
I
«5

Поз. Наименование Обоз н  а чеми е Кол. Прим.

Предохранитель П1-Ю. ТУ36- нот- 14
г/нд-и- 
77. Ч2Т

т6 Плавкая вставка о, 25а 2
Плавкая вставка 4.0  а 2

У з  е л р е  в е р  с q

20 Реле РПУ2-366 205. ~
63+2р,ТУ46-523^Пз4- 76 4 т*13 fi 77.47Г7"

2

- 24 _ P S P Рёпе^времере/лневмомическое
РЗП - JXK^424.
T jn lP s  2 з У п ^ -  74. 1

TM3-J  
7 7  SHi

1-
7

22 Г7В ^ Выключатель ла К тпны б

- пв-2- ТО, исполнение
ОСТ 46.05250ОТ- 72 ^ К

~тмз-Т 
77. ОН,

W-

:Л ^
у' Упор. ТУ36. Т75Т- 74 4

24 Колодко вссьмиклеммноя
ТУ 56, 4222-72. 2

25 блок заж им ов 6 5 -ТО,
ТУ 36. 1750-74 45

26 Упор, ТУ.56. 1751- 74 5
27_ Р а м к а  6 6 * 2 6 ,

Т У 36. И з о - 70 н

622-ЗЛ-А-1П
Лист
5

9 0 4 -0 4 / 3  А 305
Лист
3

/7,Пример п р и в я зк и
h i& li

ч а и -0 2 -  / з

i

А

Ь
Аист

Чъ
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I. х Размеры для спро&ок.

<?. Покрытие -В а р и а н т  50СТ 36, /з. 76.
3. Таблицы соединений и подключений 

выполнены на о с н о в а н и и  чертежей
А 2 2 в / \ с г ш л  Т Т \ } А 2 3 а /  А 2 3 2 / \62К з л - а  я Ц

А 2 3 3 /  \ в & з + А  л 46 \

£

628-3.1-А-Ш
im
6

904-02-15 А 505
пт6

Пример привязки
______________ 8333li

904 -  02 -  15 А

к
Пт
4?
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_____________________________________________________________________________________________ I n

В l/D н а  в н у т р е н н и е  п ло с к о с ти  щ и т а  /р а з в е р н у та /
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Рим
КГС/&Г

iO

л^& ы бевй.

График изменения давления 6 линиях исполнительных механизмов и 
но 5ходе суммирующих УсгпройстЬ исп.мех.бездушных клопаноВ

ими

нъ

Процессы  в  У-d диаграмме 

Зимний расчётный

/из отслаи­
ваемых зон

Летний расчётный-з— 4 '
/3 - наружный Возднх 
2 -  см есь наружного и рецирку­
ляционного Воздуха 
3 - Воздух за калориферам 
*+(4)-Воздух после обработки 
В /контуре

Рен- давление, обеспечивающее  ̂~ Воздух В помещении 
открытие шпана наруж­
ного Воздуха да саннармы

— +— Имчои имУд
— х ----------И М  ч 6
--- \W3( тонкой линией при

отсутствии ИМ2)
-------- m 2
-------- им/
--- но Входе суммирующих

устройств

V / А \
й в г х ] ^ f / 3 '/£  В /а

г з

Приборы 

по месту

щ ит
автоматиза­

ц и и

ItL
7 -H5(fC

н.а.|
£ т
Т I

5  6

UM1

з т

3 10

МЛкгс/с

На последующую 
обработку

Таблицы настройки прибороЬ(см. примечание г)

Зробнение
прибора
Обозначение
приооро

ПР1

ПРЗ*
ПРУ

ПР / ~ПРй(ПР28) 
Рбых - К/Рбх -Рз) лрр

СМН'ХМР(пфЦ)

А£ ,
R3:PUL..

о,г

Рк1

PkF
id

JESL-
О.г

Уравнение
прибора Р Вых =Р/ -рг +Рз- Pet +Рсг
ОЗазначет
приборо

настройка noimnna
Pi Рг РС2

СМИ Рбыхч — Рен
СМР — Рбых. У t.Z-Рсн

0 .2 ■х - при о т с у т с т в и и  U M 2

/О-Рен

Примечания:
1. Данная схема применена для следующих установок кондиционирование

1 К8. К/О  . К / 2 , К /6 - К  ТЗ, К 3 8
2. Величина/ давлений PkJ, РкХ, Р&, Рен /см.грарик) определяются 

При наладке.

Маната.испей.
т.инж.

Начата
ОШШ,

СЛШШ,

B Z 8 - 3 . 1 - A
- курское П0„ ХимВолокно" Производство,, Копрон 

----------- Листов
/лобный корпус

. Схема функциональная
первого---------------- -
ВаниЗ

_ первого канту разреши pa -
Проектный институт

ПИ-17

g a a  f t d  QQI+-Q2-15 AUHЪингррмпн с У ________ ________________________________________
Лазаренко __ Автоматизация кондиционеров

~ С хе м а  ф ункци ональная  
~ Первый контур регулирована/ ~| В а р и а н т  /О

Госстрой ctcp 
ХАРЬКОВСКИМ, 
САН ТЕХ ПРОЕКТ^

8336//

Пример привязки 9QI+-02-13 А
Si

лит
50



Ьг
нЬ

нп
од

л. 
Хп

од
п.и

 д
от

а 
[А

зо
м.

ин
5.Н

I 24
У,£

Процессы 6 У-d  диаграмме

ЩЦ')-Ьпздп после обработки  
& I  к о н ту р е

н -  боздух посла обработки  
Зо 2 контуре (зо приточным 
3 ентипятором)

/Z7 -  бозду  х 3 зоне [3  помещении) -  
зона условна принято с 
тепла  и Злаго&ыдвлвниями

Примечание:

L Данная схема применено для следующих установок кондиционирования 

L  К8; кщ\ к /2: к т ~ к / у :  кз8 ---------------

с:

I г

Приборы
па

месту

и

1
0

р-

Щ и т
автом ати­

зации 1С<,

Прим в р при Вязки

Начата
G 2 S - 3 . 1 - AРепей. $

Рук  ГР. Н Я г
СТ.Ш1Ж < г ~ Курское по,, КимЗолонно"ПраизВодст&о,, Капрон

Гладный корпус
Стадия Лист АистпВ

Р 2
Схема срункцианальная 
Второго контура реши рода- 
кия___ Тиш___________

Проектный институт
ПИ-17

Чоч.отд ВЗглушенко
3 0 4 - - 0 2 - 1 3  A L 2 0Гл с при кхиношеЬш.

СТ.инж. Лазаренко
J r

„Сг Д&томотизоция центральных кондиционеров 
типа ктц-/25 -ктц-25оCm. инж. Клименко

СтадияЛист ЛистаЗ
Р 1 У

Схема функциональная Госстрой ссср.  ХАРЬКОВСКИЙ САНТЕХПРОЕКТВторой контур реплироЗония

S336I1

9 0 U -  0 2 - 1 3 4
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П и т а н и е
сжатым
воздухомз,5-б,о*гс/гмг

Регулятор
температуры

6 ой  А ер

2 Секция 
калорифера 

первого 
подогрева

1 секция 
HOAopuqoepo 
первого 
подогрева

Реверс
Воздушных
клапанов

Ъ
Й

<vF
*  S
S s

V. &s  s  к 5

H i!

sL25 l l lIII I
IM 1
Колодная

бода
(холодоносо гель)

Из схемы управления £  Питание ~ г 2 0  В

б схему управления

бключемие
питания

сжатым
Воздухом

*5 5G in fel̂ L
S'

tL

Ъащита 
калорифер, 

'Ьогоу._
от зЬмер Гза ни я

наружного воздм> I УЗЕ ПЭР)

Ъотчик  
температуры 
воздуха перед 
калориферам

Потчик
температуры
обратного
теплоносителя

§3: ,

?ii

l l
5 %^ ̂3 ir
ct)q C:

s 1Ол

l § §
5g|

i

Диаграмма р а б о ты  контактов датчиков защиты о т замерзания
г  1/ Т УДЭ' Г2) Г  2/ ТУДЭ~*+)

дифференциал Шаравкяпм шадхе

___ контакт
замкнут
контакт 

)  ~~ разомкнут

Примечания
i. Данная Схема применено для следующих чпанпвок L  кв, к ю. к / г . кто-г к 19. кзд
2. Количество параллельно управляемых исполнительных механизмов на клапанах наружного и рециркуляционного воздуха 

для соответствующих установок кондиционирования приведено В таблице применения.
3 в качестве мембранных исполнительных механизмов могут быть применены исполнительные 

механизмы любых типов комплектные к регулирующим клапанам .
4. Цепь, показанную штриховой линией, считать неподключенной.

Таблица применения
Одозначения
установоккондициониро­

вания

Количество исполнительных 
механизмов мимкеыноаал
клапаннаружноговъздухо

клапан
ч ш г -

К8, к 38 г /

К 16 +К19 2 г

та , K-/Z ч 2

— 4 4

СТМНЖ
Рук гр.

Шшшй Евтушенко.

Стинж. Клименко

Курское ПО,Химвалакна Производство „ Капрон"
Б28-3.1-Л

Главный корпус
'Навил

Схема принципиальная пнев 
матическая первого контура регулирования чипi {начало).

Л и с т Л и с то в

Проектный институт
П И - 1 7

S O U  0 2 - 1  в A U 2 3
Автоматизация центральных кондиционеров 
типр КГЦ-Т25+КТЦ-250

родияШст Листов

Схема принципиальная 
пневматическаяунифицирован-̂  
ш.Первый контур регулирования

Госстрой СССР 
„ХЛРЬКОВСКИИ 
СЛ НТЕХЛРОЕКТ"

Пример привязки

№ 6 1 1

4 Q U - 0 2 - 1 3  Л

5 3

й т й
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L/а
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4п
од

л. 
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од
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и 
ди

тя
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за
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8.г

А

5
5

5
II?
1

3
$

Ш

Нагим е н о  в а н и е Кол- П р и м е ч а н и е

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и
1БП байпасная панель д и с т а н ц и о н н о го

Управления Б ПДУ-Д ТУ2 5-р 4 2 7 2 0 -7 5 1
/Э Клапон электропневматический 3  х хода-

Вой ЭЛ К Уч " н з  Д у б  ТУ 25 -  46. 606- 74 1
1<Р;2Ф Фильтр воздуха РВ -6 г о с т 5 8 0 0 - 7-1 2

СД С табили затор давления воздуха
С Д в -6  Г0С Т5793- 74 У

13 В е н ти ль  игольчатый ви 16О 4x45
ГОСТ 344 9-70 У

ш ш
ш а &<ВЛ*5.2BS

Вентиль диаррагмовый в л а -4 ,Д у -4 м/и
Ту26-07. 1085- 7 4 15

А Выключатель автоматический А вз-м
Эр - 1,0  А Т У 46-522. 440- 74 4

По м е с т у
1ST Устройство терморегулир/ющее пневматическое

прямого действия ТУДП-М-1 7У25-07.4297- 74 1
Т2 Устройство терморегулирующее электрическое

ту А э-4 с н.а. контактом ТУ25-02.4074- 75 4
Ti Устройство термарегулирутщее электрическое

ТУ Д э-1-2 сна. контактом ТУ25-02. 4074-75 4

Узел бойлера У 4

Щ и т  а в т о м а т и з а ц и и
ПР4 Регулятор пневматический пропорционом-

■ ный ПР2.8 ТУ25-02.040781- 78 У

341 Задатчик управления мощный П23Д 4
Г У 25-02.560520- 76 У

РП1 Реле переключения ПП2.5 ТУ25-03.4369- 72 У

Па м е с т у
UM 4 Мембранный исполнительный комплектно ск* Л /Э fl/J РМ Г7 АН *4 ГУ

механизм У
Г\ДиffUnUfr>
см. примеч. 3

4&1>5В1 Вентиль диафрагмовый ВПД-4, Ду=4мм

—

Т У 2 6 -0 7 .1065- 74 2 .
--------------------------------------------- ----

УзелЛсекции калорифера первого подогрева у.г
т

Щ Ъ т  о € то м а /ни за и и /и
ПР2 Регулятор пневматический пропорциднам

ный ПР 2.8 ТУ2 8 0̂ 2 . o4 o jr^f. 78 1
З Д 2 Задатчик управления мдиГньц/ Л23Д. 4

TJ9&5-02.3805^0<Т6 1
PRZ Реле перемещения ПП2.5 гу2з-оз.43б9

Клапор^8лектропневмоп?ический 5  * хобо-
в д й  эпк- Гч" НЗ. Дуб, ТУ25-15. 606- 74 i

................................... 'Ъ * .

25
г'озацирн-VioeobasHчение

UM2

ЬВ?,5В2

ПРз Регулятор пневматический пропорционакг 
ный ПР 2.8 Г  У 25- 02. о4о 78/-

ЗДЗ Задатчик управления мощные/ л 23Д-4-

Р п з Реле переключения ПР25 т у 25-оз./369- 72
э з Клапан электрапневматичесшй 3 * кодовой

UМ3

t№-J583

Э4

А Р

гъи

_$Д4 Задатчик управления мощный П23Д4

Снн'смр

Наим ено воние Нол.
По м е с т у  

Мембр^аШыйчиспрлнительньтй
механизм
Вентиль ̂ иафрбТмовый 6ПД-4\ Дн^4лш -

Т У  ре- с? 7 4П85 - 74

Узе л ! секции калорифера первого подогрева уз

Щ и т  а в то м а ти з а ц и и

ТУ25-02.380520- 70

ЭЛК !н п н з Д у р  Т У  25~ iS. 8 0 8 - 74

По м есту
Мембранный исполнительный
механизм
Вентиль диафрагма Вый ВПД-Д^ Ду-4мм  

~  Т У 28-07. 1085Z 7 4

Узел ре Вере а ур

Щ иггГйвгпомотизацци
Клапан электролн&вмдтическийд*ходо-
ёои ЭТ7К */ц *Н.О. Д уб ТУ 2 5 ^9^6 0 6 - 74

О егм есту
СирнсГлиз а т о р  теплосодержания

Узел Воздушных клапана 8 у4

Ш и т  автом атизации
Регулятор пневматический пропорциа-
нальный ЛР2.8 ТУ25-02.040781- 78

ТУ25-02.380520- 78
Прибор алгебраического суммирова­
ния Л  Ф 4. 1 ГУ 25-02.040628- 77

П о  м е с т у

вы бросной клапан
УМУ а уУембранный исполнители нь/й

Примечание

имплектно с 
клапаном но см. примеч. з

комплектно с' клапаном н о 
см. примеч. з

4

ком плект но с  
клапанам н. з

позицион­ное обозначе*

Шо.звЧ вентиль диа<ррагмовыиВПД-4л 2>у - 4мм

ТвУЬявКь Вентиль диафрагм о бый ЗтД-4;Ду=4м м

ОМ 4 6 Мембранный цопрл нитель ный механизм

UM48

П Р5

ЗД5

UM 5

Наименование
М еханизм

ТУ 28 07. 4085-74

Клапан наружного Воздуха

мим-К25О-100058ГПСТ9887- *Юсгтщионерм

ТУ26-07. 4085- 74

Клапан рециркуляционного Воздуха

Мембранный исполнительный механизм
MUM-K25D-1DQ-DS8 Г0СТ988770С позиционером
Вентиль диаррагмрвый ВПД-4',Ду=4мм

ТУ28-07. 4085-74

Узел клапана на холодной воде
(  хол о доносителе) Уs

Щ й гтг а в т о м а т и з а ц и и

Регулятор /гнейцотический пропорционрбь- 
~ный ПР 2 в ТУ 25-02. о4о 781- 7 0 ^
Задатчик управления'мрщркш Д23Д4

ТУ2$г023<р520-76

Па лресту 
Мембранный исполнительный

lyaiiLмеханизм
485л5ВУ^ёнтшьдиафрагмовый впд-4Ду=4мм 

г  у 2 6 -0 7  4085- 74

Кал. Примечание

см. примеч. 5

комплектна с 
клапаном п з

комплектно с 
клапаном Н 3

ком плектно с  
панам н з  

емнзримеч. з

X - с/и. примечание 2

Нач.отО л ______еА
Гл.спец. 
РУК гр.

оГ /
~$~Z

Стмнлк- Т Г

.
—

Нач.отд. Евтушенко
Гл спей. 
РукгрГ ]ингерман
Ст.инф. 1 1

Стин/к. Клименко

Курское по,, Ким волокно. Прагеiudern So „ Капрон *' 
стВия\Лист \Лцс/пов

Б28-Ц -А

Главный корпус
Проектный институт

Ш - 1 7

904-02-13 А423
автоматизация центральных кондиционеров 

т и п а  К ТЦ - 423-гКТЦ-250. ______

Схема ~пинципиальная. 
пневм юческая унифицирован­
ная Пег'гъ<и контурреплиро&нш*

СтоОоя Лист Листаё?

Го сст ро й  с с с р
Г о р ьк о в ск и й
сант ехпроект

8888/1

Пример привязки 904-02-15 А
i i

83
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Примечания

1. Д а  иная скемо применена для следую щ их 
установок кондиционирования.
Г  К е, К/D,  / Т У Р ,  К-/6-  Л  19, K S S  1

2. Для установокI ~  к*,к/а,кз8 1

применен регуля то р  тем пературы  ти н а  7УЛП'М- ̂  
для ус та н о в о к  I К42%, к -fe-r кч$; J

-р е гуля то р  тем пературь/ т и п а  р т о п -о .
3.8 качестве мембранного исполнительного ме­

ханизма л л о ^ е т бы ть применен исполнительный 
механизм лю бого т и п а  ком плектны й к регули­

рую щ ем у клапану.

ПозищгтнаепШмочение Ноименава ни е Кок Примечание

Щ и т  а втом ати зац и и
2БП Байпасная панель дистанционного

управления бпду-Д ryes -п4. 2 т?п- 75 У
33 вентиль диоррагмовый ВПА-9, д^4мм

ТУ20-07/035 -74- У

П о м е с ту
2ST Устройство терморегулирующее

см.приме- 
чание 2*

пневматическое обратного действия тщгтм1
ТУ25-02. /297- 79- У

2ST Регулятор температуры Виметал-
лический пневматический обратно-
го действия РТбп-О /

им мембранный исполнительный комплектна с клапанам нз. 
см. примечаниезмеханизм /

в Вентиль Ъиафрагмовый 304-9, Ау ^ мм
ТУ20-07. /005- 79 У

Почета
Гкспец
Рукгр-
Стин*:

о с /  ■

V
!

!

— j EZS-3.I-A
-

Курское по„ Хим волокно”Производство,/<аорон ”

Гла в ны и корпус
Лист Листов

—
р я

С к ем а принципиальная пнеб- матичейа* Второго контура репу л l роба ни я ти п /
Проект ныи институт

ПИ-17
нач.стд 
Гл-спеи. Рук, гр 
Стин* 
Стин*

Е&тхиенко
Kp&TDbJB&pd
и̂НГЕрМО*

Лазаренко
— 9 0 4 - 0 2 - 1 5  А 4 2 5

S?Кличек ко
СтадияЛист Аистов
Р / У

схема принципиальная 
пневматическая шорой контур регулирования

Госстрой ссср Хорька € с к ий Сантех проект

Пример привязки.

_____8538/1

9 0 4 -  0 2 - 1 3 А
Sb

Лист
34
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Поъ. Обозначение Но им еновоние кол. примеч.

Прочие изделия

7 У { Узел  бойлера

черт, /и 1
8 Ж  у з Узел коларисреро  / подо-

г р е  5а черт. N

9  ̂ у и Узел Воздушных к лопана б
черт. N

Ю -Млел реверса— — ----- " "
^чергпГО ~~~---- -4~

‘ Узел клапана но холодной-

j ^аЖ еМколёдапос ителе/
черт, к ''

1Z 1БП,2БП Панель дист анционного

управления бпд у -р

Т У  2 5 -О й  .2 7 2 0 -7 3 г
13 13 Клапан электропнебматичес-

кий  3 ходовой В П К- 1/ч"
Н.Ъ Д у 6. ТУ25  - 156D6~7b 1
Манометр мт-1 ту. гз-оз 72 - 75

1b Ш капа О - Ю гг с/см 2 1
1b а Школа а-%5 кгс/см 2 Г
/3 1Ф.2Ф Фильтр Воздух о 4PB-G

ГОСТ 5 .60 0 -71 г
16 ___ С£________ Стабилизатор Qоблени я

Воздуха СДВ-6
ГОСТ 5  793-7/ i

Б28-3.1-АН

9  о й  02- е А Б О Ъ
(ШСТ

2

_________________________________ и

i.Настоящий чертой применён 6а я уста набок кондициониробания

Г  к&: кю\ к я :  к уз -г к/9; *зз  ___  ____ ~
г. Поданному чертежу изгоню бить  G D  щитов.

Поз. Обозначение НаименоВ ание кап. Примеч.
Детали

{ Т К З  ~/П О -7 7 Рейка р/ 16

г Т К З  -1 0 1 -7 7 Рей ко Р У 1
3 Т К З  -  1 0 5 -7 7 Кронштейн к-/ 2
ь Т К З  -1 0 6 -7 7 Кронштейн к Ю

Стандартные изделия

5 Шкаср щита щш-зд-бпа+ш
УЧ 7 Р З О  О С Т36. 13-76 1

6 1& Вентиль игольчатый
8  U -160. Ду 15 ГО С Т 3 1 У  9 -7 0 1

Б2 8-3.1-АН
Курское по„ ХимЬолокно'Произбадстбо..Копром

ГлоЬный корпус
Стадия

Щ и т автом атизации  
Тип/.  О бщ ий Вид.

йшж Я истай.
16

Проектный институтпи-п
9 Z74 -Z72 -/3 А 5 0 3

ЯВтомотизоция центральнык кондиционеров 
ти по  к тц - /25 - к г ц -  250-ктц-

Стадия Пист Ристай

Щ и т  о б т о м о т и з  о ц и и  
Ц е нтральной ч а с ти  и насри  " ..“ д ф х контурны й

2 k£Z -------

1 16
Госстрой СССР 
ХАРЬКОВСКИЙ 
САНТЕХПРОЕКТ____

Пр имер  привязки
3338/f

9 0 U -  0 2 -  /з
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Таблица / 

Надписи но табло и б рамках
X

надпиа Надписи кал.
Xнадпиа Надпись Нол.

Рамка 66*26

1 {контур, выбор режима i
г Z контурвыдар режима 1

У пар

3 Питание схема Уросц- {д i

ч
1
1

1
1
Iч.

Б 2 2 - И - А И
Лист

7

Ш - 0 2 - 1 5  А  5 0 3
/шст

7

Таблица 2
С о е д и н е н и я  п р о б о д а н

провод­
ник О т  к уда и д е т К уда поступает

Данные
пробода

Приме' 
чоние

П %Т1/Ц Я//
Шя fi/Z XT//6
11x9 XT 1/6 XT 1/7 Л ____
Н+5 XT 1/9 XT 1/Ю / пв/*/,о П
/47 XT//8 1э/я
О 1Э/В XTl/Z
О XT 1/2 . XT 1/1 п

Увел Тпсетнинши^алорисpepa пербого пой в̂гргебю
О XT 1/1 [ ПВ/х/О

И з  _ _ XT 1/9

Узел 1 секиии колорисреоо пелбого подогреба
О XT/// УЗ/в > ЛЗ/х/.О

. . Ik s - Уз/Л XT///о

e pc?0 ____

1

1

1̂
3

1

1ч
1

О X 7 7 / 2 ___ 1 ПВ /X /о
{33 __ _iff."Sfpf XTl/5~~~

Б28-3.1-АН
Лиц.
8

904- 02 -13 A 503 Лист
8

/ист
57

Пример привязки _____ 8S38h

9 0 U - 0 2 - 15 А
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PI
i .
<3

i
i .
C:

I

П родолж ение т а б л .  *2

Провод­
ник О т к у д а  о д е т Куда п о с т у п а е т

Дамнь/е
провода

Приме­
чание

09 182/1 7ВВ/7 Гр
09 185/1 — 784/7 ТР
09 189/1 185/1 рпрубапнп
070 ЗВ/2 Un/1 Г771//7 0x16
ОН 5/7// 2БП/2
012 2БП/1 БП/1

... .. .
Узел 5dl/лера

1-Di 381/2 У 7/В
1-ог 787/2 У7/7 \трубопнп
1-05 281/2 У7/2 Iтип 0x1,8
1-09 70/1 У  7/к

......J
.. .. у..

Уз ел Ж с е к и и и  калгор и  ф ор а п е р д07па  поаОгptеда
2-01 53 2 / 2 ^ — ^ У2/3 \
2 -0 2 182/2 '> < 2 ^ 2 / 1 \труЬаПНП
2-05 г в е / г - - - ' ... У  2 / 2 ... \гт?ипв*16
0-03 _ -  50/1 уг/к-
_ .

Б28-З.НШ
Лист
W

9 0 4 - 0 2 - / 3  А503
Лист
Ю

17

П родолж ение /пабл. 2

Провод­
ник От к  у до идет Куда поступает

Д анны е
провода

Приме­
чание

D1 труиолра&ое сжа­т о г о *  Воздуха 18/1 труба Ду20
D2 7В[ 2  _ Ш/1 г ТР
0 2 7М/7 2Ф/7 / 177руб а Гр
0 2 2<Р/7 1Ф/7 ПНП 6*1,6
03 1<Р/2 СД/7
05 2м/7 СД/5
05 СД/2 1Э/1 Тр
0 5 1э/1 383/7 Гр
0 5 ЗАЗ// 362/7 Гр
0 5 382/1 ЗВ7/7
о4 2Ф/2. 2БП/Ч Тр
04 2БП/и 7Вл/к Тр
04 1БП/У 177/7
06 /Э/2 38/1 Гр
06 33/1 26/1 ТР  _
06 26/7 2В5/7 > /Т7руб а
06 285/7 3 84/1 ОНО 0x1,6 j £ _ .  _
06 3 8  4/1 284/1 ТР
0 6 23U/1 283/1 Тр
06 283/7 282/1 Тр
0 6 282/7 281/1
0 7 2В/2 2Л/1
0 6 ЗП/7 1БП/2
0 9 /5/7// 181/1 Гр
0 9 787/7 182/1 Гр

E 2 8 - 3 M H
Лист

~

9 0 4 - 0 2 -  1 3 A  5 0 3
Лист
3

Пример привязки 8338/1 59

9 0 4 - 0 2 - </3
Аист

58
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П р о до лж ени е т а В л .З  П родолж ение т а б л .  5

Проводник Вы£ад
Вид
кон­
такте

Вы Sod Проводник

—1
Увел 1*секц ии л;алореj<pepa

первого подогрева
УЗ

445 А К 8 О
3-D  2 4 3 3 -0 4
3 -0 5 2 4 3-/79

/33
0 9 * * 4 2 3 -0 2

283

06 * * 4 2 3 -0 5

333
0 5 * * 4 2 3 -0 4

ВП_
4 3 -D 9

хт4

4 О
40 14 б-J

Б 2 8 -3 .1-А 1

Пробойник Выбой
Ш
кон­тактаВыёодПробойник

_ __
I  Узе л ёс73дкШН6/X

клагтаниб
94

4-02 4 5 4-09
: 4-05 2 0 6 4-04

4-040 3 07 4-сн
4-08 4

J

/34
09** 4 2 4-02

2В4
06** 4 1 2 4-05

i
384

06** 4 2 4-04

ЮП
/ 4-08'

44Ц
4 4-09  I

---------,_ Г

Я О 4- 0 2 - 0  А 5 0 5

44

44

1!9

ПУоблицо 3
под к а ночения проводок Продолжение табл, з

ПробойникВыёоЪ
Bad
кпн-ТактоВы бод Пробойник Пробойник дыбод

бод
кан­юлю

ВыбодПробойник

! _
А 4 2 44 9 \ v Узел Ж  секции халороррёрс ■

—
nepforu опдогреЗб

Ж . 92.
а 4п П 7 149 /45 А /Z О
о * 2п 6 14 7 2-02 '4 v 2-01
А

~ /49 * __
i__ п9 /45__

445
2у05 2 4 9-09

п4Р Ц ----------- \

/82 \ /
_Уз_ел_Бодлера _ 09** 4 У 2-о г!

4-02
у 4_ \ /

4 3 1-01 2В2 __ J  ...
4-05 2 4 4-09 06  ** 4 г \ 2-05

LZ--------- —  - _L_
/34 332 ' /

7/

. L

09** 4 2 4-02 06** 4 2 P - i

4-05

4-04

?В£ 80 1 г
- 4  
1 10 6 4 2__ 4 2-0

>

1

1

I

I
1

— —
334

1 ! ----------- !
—

ХТ±

05 4 2 [ Ъ . о
■ i 
_ Г

____ ___
7/7

.L L . 145

4-09
—

I —

4
—

Б 2  8 - 3 . 1 - А Н
лист
1Ъ

Q Q / + -0 2 -  / 3  А 5 0 3
Лист
/з

г Пр им ер при Знзки _____83 3 8 /t______

9 0 4 -0 2 -

(си'

W
; 5  j

Типовые проектные решения 904-02-13

http://files.stroyinf.ru/Index2/1/4293766/4293766042.htm

