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FTOCYRAPCTBEHHBHA CTAHAAPT COO3A CCP
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BAJIAHCHPOBKA BPALLLAIOLMXCA TEN POCT

Tepmuss
Balancing of rotating bodies. Terms 19534—74

Tocrayosnennem [OCYRapCcTBEHHOro Komurera crangapros Cosera Munucrpos CCCP
ot 15 chespans 1974 r. N2 484 cpok geiicTaus ycranosnen 010
¢ 01.0¢ 1975 r.

Ao 01,01 1980 r.

Hacrosmuit CTaHAAPT YCTAaHABJHBAET NpUMEHAeMbe B HayKe, Tex-
HHKe ¥ NPOH3BOJCTBE TEPMHHH B 06/1acTH 6aiaHCHPOBKH BPAaMIAIOILIHX-~
csl TeJ, KOTOphle fBJAKTCA 06A3aTeNbHLIMH JAJISi IPHMEHEHHS B JOKY-
MeHTallu{ BCEX BHIOB, Yy4eOHHKaX, YUeOHHIX NOCOGHAX, TeXHHUYECKOM
H CIPaBOYHON JHTeparype. B ocTajabHEIX ciayyasix OpHMEHEHHe 3THX
TEPMHHOB pPEKOMEHAYeTcs.

IMpuBoguMoe B cTaHAapTe OnpefesieHHE TEPMHHA MOXHO NpPH He0G-
XOZHMOCTH M3MEHHTp NO (opMe 6e3 HapylleHHS COOTBETCTBYIOILErO
TIOHSATHS.

Jlns Kaxaoro HoHATHA YCTAHOBJEH OJIHH CTAaHIAPTH30BAHHBIA Tep-
muH. JIpHMeHeHHe TEPMHHOB — CHHOHMMOB <CTaHAapTH30BaHHOTO Tep-
MHHA 3anpeulaerca. TepMHHbI, He NOMYCTHMbie K NPHMEHEHHIO, 060-
3HaueHnl moMertoli «Hans,

A OTHeNBHBIX CTAHAAPTH30BAHHHIX TEPMHHOB B CTaHIapTe NpH-
BeJleHbl B KauecTBe CIPaBOUYHBIX HX KpaTKHe (OPMH, KOTOpHle paspe-
WIaeTcsl NPHMEHATb, €CJAH HCKIIOYeHa BO3MOXKHOCTb HMX DPas3jIHYHOTO
~OJIKOBaHHSI.

B crampapre B KadecTBe CMpPABOYHHIX NPHBENEHH HHOCTPaHHHIE
3KBHBAJNIEHTH Ha HemellkoM (D), anramiickom (E) u ¢pannysckom (F)
#3bIKaX.

Korna B npuMeuaHuu ynorpe6asiercd TepMHH, KOTOPHIA ompenens-
eTCsl Jajblie 1O TEKCTY, PALOM € HUM B CKOOGKax yKasaH ero nopsiixo-
BBI HOMED.

Hsnanne opuumansHoe NMepeneuarka socnpeiyena

*
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TepMuHRHI, OTHOCSALLMECS TOJNBKO K IHOKHM POTOpPaM, BHIACJEHH B
OTAeJIbHBIH pa3jel.

CrangaprasoBaHHbie TePMHHbBI HaOpaHBl NOJYXHPHBIM HIPHPTOM,
HX Kpatkas ¢opMa — CBETJBIM, a HeJONyCTHMbIE — Ky PCHBOM.

B crannapre npuBeiseHbl ajipaBHTHHE YKasdaTeldn COAepXKaILHXCS
B HEM TEPMHHOB U 5KBHBAJICHTOB Ha HeMeLKOM, aHTJHACKOM H ¢paH-
I[y3CKOM f3bIKaX.

B pexkomeHAyeMOM NpHJIOXEHHH NpPHBeNeHbl eIWHHIBI (H3HYECKHX
BeJTMYMH, PUMeHsieMble npu GajaHCHPOBKeE.

B cnpaBouHOM HPHJIOKEHHH NpPHBEAEH DAJ TEPMHHOB, HMEIOIHX
6oJlee IIHPOKOE MpPHMEHEHHe, HO HCNOMb3YIOIUXCA B O6JacTH GanaH-
CHPOBKH BPAIlalOLIHXCA TeJl.

B é:'ra}mapTe yurennl TpeGoBanus pekomengaunu MCO/TK 108
Ne 1925,

TepMun Omnpenenenune

OBLUME NOHATMA

1. Potop Test0, KOTOpOe NPH BpALICHHH YIEPKHBAET-
D. Rotor S CBOMMH HECYIIMMH TOBEPXHOCTAMH B OIO-
: pax.
E'ggtg: MpuMmevanus:
: I. Tlox HecymEMH NOBEpXHOCTAMH TOJ-

pasyMeBalOTCd NOBEPXHOCTH Land MiaH mo-
BePXHOCTH HX 3aMeHsIONIHE.

2. Hecymue noBepxHOCTH poTopa mepe-
LAl0T HATPY3KH Ha ONOPH 4Yepe3 MOAIUMI-
HHKH KaueHHs MJH CKOJbKEHHs, asoBble
HJH XKHAKOCTHHIE NOTOKH, MAarHATHHE HJH
J/IeKTPHYECKHE NOJA H T. I.

2. n-onopHblii porop Potop, aMeomuii # omop

D. n-Lagerrotor

E. n-support rotor
Single support rotor
F. Rotor a n support

3. MexonopHuifi porop JIByXOmOpHEI pPOTOpP, CYLIECTBEHHAs YacTb
Han, Bryrpennuii porop Macchl KOTOPOIO DacIiojioXeda MeXAY omopa-
Porop senyrpennezo pacnonoxce- | MH (CM. yept. | TpuaOKeHUs 3)

HUs

Porop ¢ wyenrpom macc Mesxcdy
onopamu

D. Beidseits gelagerter Rotor

E. Inboard rotor
F. Rotor intérieur
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Hpodosncenue

Tepmun

Onpepenenne

4. Koncoasusiit porop

Hun. Hapyscnoud porop

Porop napyxcrozo pacnoroxcenusn

Porop, yenrp macc KoTopoz20 ae-

HUT no OOHY CTOPOHY OT ONOP

Porop ¢ maccoit na secy

D. Fliegend gelagerter Rotor

E. Outboard rotor

F. Rotor extérieur
a-faux)

5. JByXKOHCONBHBLIA poTOp

D. Zweikonsolenrotor

E. Two-outboard (Two-console)
rotor

F. Rotor a deux consoles

6. Porop ¢ wusMensomeiica reo-

meTpuedn

D, Der
Rotor

Rotor mit verénderlicher Form

E. Mechanically unstable rotor

F. Rotor a géometrie instable

7. Ocb poropa

D. Schaftachse (Rotorachse)

E. Rotor (shaft) axis

F. Axe du rotor (de l'arbre)

(en porte-

mechanisch  unstabile

Porop, cymecrBeBHasg 4acTb MacChl KOTOPO-
TO pacnojioXeHa 3a ONHOH M3 KpafHHX onop
(cm. uept. 2 npusnoxenns 3)

Porop, cymiecTBeHHas 4acTb MacChl KOTOPO-
TO pacnosoXeHa 3a XpafiHAMH omopaMu (cM.
uepr. 3 NpuAOKeHus 3)

PoTtop, y KOTOPOro TWPH BPALIEHHH MEH#ET-
Cfi OTHOCHTEJNbHOE pAaCHOJIOXKEHHE Mace
llpumeuyanne. 3To onpejenesne oT-
HOCHTCSL TakXXKe K DOTOpPaM, HMEOHHUM Xo-
T OW ORHH TubKHA HAM YOpPYro 3aKpen-
JIeHHH# SJICMERT.

[IpAmMas, coemuHAOIWlAs LEHTPH THAKECTH
KOHTYPOB TIONEPEYHHIX CeuYeHUA CepefuH Hecy-
WMX MOBEPXHOCTe! poTopa

HEYPABHOBEWEHHOCTL

8. HeypasHOBeweRHOCTb pOTOpa
HeypasHoBeweHHoCTb

Han., Hucbasarc poropa
Hebaranc poropa

Hebaaane poropa

D. Rotor-Unwuchtrustand

E. Rotor unbalance

F. Déséquilibre de rotor

9. Crarnueckas HeypaBHOBELICH-
HOCTb poTOpa

Craruueckas HeyPaBHOBEILIEH-
HOCTD

Han. Craruueckufi ducGasanc po-

Topa

Craruseckuli nebaranc poropa
Craruueckuti fGebasanc poropa
D. Statische Unwucht

E Static unbalance

F. Déséquilibre statique

Cocrosnne  poTopa, XapakTepHayiouleecs
TAKUM paclpefie/leHHEM Mace, KOTOpoe BO Bpe-
MA Bp&IIEHHN BHI3LIBAET NEpeMeHHHE HAarpys-
KH Ha OmoOpax poTopa # ero H3rnG

HeypasHoBeiieHHOCTb POTOpA, MpH KOTOPOf
OChb DOTOpPa M ero raaBHas LEHTPajbHasi OChb
HHepPLHH TapajjenbHbl (CM. YepT. 4 mpHAOKe-
uug 3).

ITpumeuanue. Crathyeckass Heypas-
HOBELIEHHOCTb TNOJIHOCTHIO  ONpejenserca:
rnaBHHIM BekTOpoM aHc6GanancoB (26), nan
skcueHTpucHTeToM (13) menTpa Macchl po-
TOpa, HJH OTHOCHTENbHBIM  CMEIeHHEM
IIaBHOMA UEHTPAJbLHONA OCH HHEPUHH U OCH
poropa, PaBHBIM 3HaYCHUIO 3KCU.EHTPHCPITET3
LEHTPa ero Macchl



Crp. 4 TOCT 19534—74

M podossxcerue

TepMuH

Onpezenexue

10. MomeHTHas
HOCTb poTopa
MoMeHTHag HeypaBHOBELIEHHOCTb
Han. Momenrnoid ducbaranc po-
TOpa
Hucbaranc napsi poropa
Heypasnosewennas napa poropa
Heypasnogewennoud MoMERT po-
Topa
Yucras OunAMUMecKOR HeypasHo-
BEWENHOCT
Juctoul Ounamuneckuld ducbaranc
Heypasrosewennocrs napot
D. Unwuchtmoment (Taumel-
fehler, rein dynamische Un-
wucht)
E. Couple unbalance
F. Déséquilibre de couple

HeypaBHOBEUIECH-

11, Junramudeckan  HeypaBHOBe-
MmMEeHHOCTh poTopa

Huuamuueckas  HeypaBHOBELIEH-
HOCTB

Han, Quuamuseckud ducbasanc

poropa

Hunanuseckul nebasanc poropa

Hunamuseckuii debaranc poropa

Craruxo-QuHamuLeckas HeypasHo-

BeUIeHROCTD

CTaTuko-MOMEHTHAR HeypasHose-

WeHHOCTD

Hoanwd Aducbaranc poropa

O6wan HeypasHoBeweRHOCT po-

Topa

Craruxo-dunamusecxuld duc6aranc

poropa

D. Dynamische Unwucht

E. Dynamic unbalance

F. Déséquilibre dynamique

12. KsasncraThueckas HeypaBHO-
BelIeHHOCTh POTOpA

KBasucraTuueckas
IIEHHOCTh

Han. Keasucraruvecxui

AaHce poropa

Ksasucraruseckuil debaranc po-
Topa

Keasucraruseckuil nebasranc po-

Topa

D. Quasi-statische Unwucht

E Quasi-static unbalance

F. Déséquilibre quasi-statique

HeypaBHOBe-

ducba-

HeypaBHoBeueHHOCTh poTOpPa, MPH KOTOpPOA
oCb pPOTOpa H €ro riaBHas LEeHTpaJjbHasA OChb
HHEpIMH TIepeceKaioTcs B UEHTpe MacC poTopa
(cm. gept. 5 mpHIOKEHHS 3).

NMpumevanune MomerTnas HeypaBHo-

BEIIEHHOCTb  TOJHOCTBIO  ONpefeaAercs:

TJaBHHM MOMEHTOM HxHc6anaHcOB poropa

HJH IBYMs PaBHHIMH NO 3HAYEHHIO aHTH-

napajieJbHHIMH  BEKTOPaMH HHCGaNaHCOB,

JeXallHMH B JBYX MPOHSBOJbBHHEIX IJIOC-

KOCTSIX, TepneHIHKYJAAPHHX OCH poOTOpa

HeypasHoBemensocTs pOTOpa, NpH KOTO-
poit ocb pOTOpa H €ro rjaBHas UeHTpa/bHas
OCh MHEPUHMH NepeceKaloTcs He B LEHTpPe Mace
HJAH nepekpemnBaloTca (cM. wepr. 6 mpHJo-
weuusg 3)

Mpumevanus:

1. IusaMAyeckas  HeypaBHOBEUICHHOCTH

COCTOMT H3 CTATHYECKOH M  MOMEHTHO
HeypaBHOBEIIEHHOCTeH.
2. lunamMHYecKas  HeypPaBHOBEUIEHHOCTb

NOJHOCTBIO QNpeXenstieTCA: TAaBHHM BEKTO-
pom (26) u raasHbiM MomentoM (27) mHc-
6anaHcoB POTOPa HJH [BYMA BeKTOpaMu
nucbanancos (15), B ofmeM caydae pas-
HHX N0 3HAYEHHIO H HeNapaJUIeNbHBIX, Je-
XKallHX B ABYX MPOH3BOJIBHHIX IJIOCKOCTAX,
NepMeHAUKYAAPHHX OCH potopa («kpect
nHc6anancoB»)

JlunaMuueckas HeypaBHOBELIEHHOCTb POTOPa,
NPH KOTOpPOR OChb POTOpa M €ro rjiaBHasi LeH-
TPpanbHasg OChb HHEPIHH [epeceKaloTcT He B
nenTpe Macc poropa (CM. uept 7 npuioxe-
Hua 3)

Ilpumeganne, Ilpy kBasucraTHIeCKON
HeypaBHOBEIIEHHOCTH:

IJaBHBIA  BEeKTOpP AHc6aNaHCOB poTopa
(26) nepmeHAHKyJAfipeH OCH poTOpa, MNpO-
XONHT Yepe3 UEHTP €ro Macc ¥ JIERHT B
NIIOCKOCTH, cofepxalleft TIJIaBHYI0 LeH-
TPaJbHYI0 OCb HHEPIHH M OChb pOTOpa, a
TVIaBHBIE MOMEHT AxHc6anaHcoB poropa (27)
NepHeHAHKY/IAPEH 3TOH MIOCKOCTH;
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ITpoGoascenue

Tepmun

Onpesenenne

13. AKcueHTpHCHTET Macchi
D Schwerpunktsexzentrizitat
E. Mass eccentricity

F Excentricité de masse

14. Toueunas
macca
HeypapHoBemennasa Macca
D. Unwuchtmasse
E. Unbalance mass
F Masse de déséquilibre (ba-
lourd)

HEYpaBHOBeLIEHHAS

gHc6anancel poropa {(15) aexar B ogHOI
TJIOCKOCTH, cojiepXamedl och poTopa H €ro
HEeHTP Macc
Panuyc-sekTop mentpa paccmaTpuBaeMoit

Macchl OTHOCHTENBHO OCH POTOpa.
llpumegarusn:

1. Paccmartpusaemofi Maccoli Moxer sB-
JATBCA Macca PoOTOpa WMAH JnoGag mpyras
JIOKAJAbHO PacnoOXeHHAs Macea.

2. Moayab 3KCUEHTPUCHTETa MAacChl paBeH
PacCTOSIHHIO OT OCH DOTOpa MO HEHTpa pac-
CMATPUBAEMOfi MACCH, a YIJIOBOe MOJoXKe-
HHe pajauyca-BeKTOpa 3TOH Macch yI06HO
onpenenatb B LHUAHHAPHYECKON CHCTeEMe
KOOPIHHAT, CBA3aHHOA C OCBIO pOTOpA.

3. Has n-omopHOrO pOTOpa MOXKHO pac-
CMaTpHBATb SKCUEHTPHCHTET MACCH 4YacCTH
POTOpa, PACNOJOKEHHOR MEXAy HIByMs CO-
CeIHHMH OflOpaMH
YcnosHas Toueunasm Macca ¢ 3afaHHBIM

IKCUEHTPHCHTETOM, BLI3HBAIOIas BO BPEMA
BpallleHHst POTOpa TNepeMeHHLle HarpyskH Ha
onopax H ero uaru6

AMCBANIAHC

15. Auc6ananc

Han. Jebasranc

Hebararc

Heypasnosetenrnocro

D. Unwuchtvektor

E. Unbalance vector

F. Vecteur de déséquilibre (ba-
lourd)

16. 3nayenne aucGananca

D. Unwucht

E. Amount of unbalance

& Valeur de déséquilibre (ba-
lourd)

17. ¥Yron aucGananca

Huan Pasa ducbaararca

D. Unwuchtwinkel
Winkellage

£. Angle of unbalance

. Angle de déséquilibre (ba-
lourd)

BekTopnas BeiWuMHA, paBHas MPOHIBELe-
HHMI0 HEYPABHOBEIIEHHO{ MACCH Ha € KCIEH-
TPHCUTET.

MpuMewanns

I Bekrtop nnc6anaHca neprneHAUKYJISPeH
OCH pPOTOpa, NMPOXOHXHT Uepes LEHTP Heypas-
HOBEIIEHHOA MaccH ¥ BpalaeTcs BMECTe ¢
poTopoM.

2. HanpaBnenue BekTopa gucGajanca cOB-
NafaeT C HanpaBJieHHEM SKCHEHTPHCHTETA
HeypPaBHOBEIIEHHOA MacChl
UncnoBoe 3HauenHe, paBHOE TNpPOUIBELEHHIO

HEYpaBHOBEIIEHHON Macchl HAa MOIYJab ee
3KCHEeHTPHCHTETA

Yroa, onpeaenfomuil MOJOKEHHE BEKTOpa
nucbajaHca B CHCTEME KOODAMHAT, CBS3aH-
HOM € OCbI0 poTOpa
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M podorxcenue

TepMuH

Onpenenenne

8. Tepmuueckas HecTaGHALHOCTD
auc6anaHcos poropa
D. Thermische Unwuchtsunstabi-
litdt des Rotors
E. Thermal instability of the rotor
unbalances
Thermal instability
F. L'instabilité thermique
19. PexumHoe h3MeHeHHe AHcGa-
JIaHCOB POTOpa
D. Betriebsdnderungen der Roto-
runwuchte
E. Conditional rotor
change
F. Change du déséquilibre d’un
rotor de les conditions du tra-
vail
20. KoppexkTupylomas macca
Han. bBasancuposouras macca
Banrancnan macca
Kounencupyrowuii epys
flporuaoeec
D. Gegenmasse (Gegengewicht)
Ausgleichsmasse
E. Correction mass
(Counterweight)
. Masse de correction
(Contrepoids)
21. Yroa xoppexunu
. Winkellage
. Correction angle
Angle de correction
22. KoppexTnpoBka macc poropa
KoppekTuposka macc
Han Hcnpasaernue pacnpedesenus
macg
D Massenausgleich
Rotormassenausgleich
E Rotor mass correction
F. ?orrection des masses du ro-
or
23. TlnockocTb KOppeKuuu
Hnn. aockocte ucnpasaenus
Koppekrupyrowas naockocre
Basancuposounas naockocre
IMaockocTd ypasrosewusarus
D. Ausgleichsebene
E Correction (balancing) plane
F. Plan de correction (plan d’équ-
ilibrage)

unbalance

1y

mmo

Vamenenne pancGanaHcoB poropa BCjaenCT-
BHE HM3MEHEHHS €ro TeMnepaTyphl.
Mpumeuanne Tepmuueckas
GUAbHOCTD  AucOanaHcoB poTopa
6bITb MOCTOSIHHOH HJIM BPEMEHHOH

Hecra-
MOXET

HsmeHenne nuc6anancoB poTopa, BHI3bIBEE-
MOe DPa3nUYHBIMH YCJIOBHAMH paGoTh (BJax-
HOCTb, H@BJEHHE H AP ) H DEXUMAMH Harpy-
KEHHS

Macca, ucnoabsyemas
JIHc6anaHcoB poOTOpa.
Mpumevanue Koppektnpywowas Mac-
ca MOXeT XO0GaBIATHCH HIH YAAAATHCA H3F
TeJla poTopa, a TakKXe nepeMellarthci o
HeMy

IJ1d  YMEHBLICHHS®

Yroa, ompelensiominii nosOMXEHAE KOppeK-
THpYIOIEd Macchl B CHCTEMe KOOpAHHAT, CBHA-
3aHHOH C OChIO pOTOpa

TTponecc u3Menenusi HIH nepeMelleHHs KOp-
PeKTHPYIOIWUHX Macc MJIf yMEHbLIEHHA JIHC-
6anaHcoB poTopa

TlnockocTb, NMEepneHfUKyAspHas OCH PoTopa,
B KOTOPOH PDachoJIOXKeH LEHTP KOpPEeKTHPYIO-
e Macco
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T podoaxcenue

TepMun

Onpenenenne

24, IlnockocTh npHBeAeHHs AncGa-
NaHca
IlnockocTe npHBeReHHS
Huon. Hcxodnas naockocts
ITar0HHAR NAOCKOCTD
Konrpoasnan naockocre
D. Bezugsebene
E. Unbalance reference plane
Reference plane
E. Plan de référence
25. MnockocTs M3Mepenus aucGa-
fAaHca
TlnocKoCTh M3MEpeHHs!
D. Messebene
E. Measuring plane of unbalance
Measuring plane
F Plan de mesure
26. T'napHelii BeKTOp AHcGanaHCOB
potopa
I'naBubIl BekTOp AMcGajaHCOB
Han. Pesyassrupyrowut sextop
ducbanrancos
Cymmapuell eexrop ducbarancos
D Hauptunwuchtsvektor
E Basic (main) unbalance vec-
tor
F. Vecteur de déséquilibre résul-
tant

27. Tnasublii MomeHT aHcGanan-
cOB poTopa
T'naBHblii MOMeHT AHcGANaHCOB
Hnn. PesyavTupyrowjuté MOMEHT
Cymmapubll MOMEHT
Heypasnosewennocrs napot
D Unwuchtmoment
E. Basic (main) unbalance couple
Couple unbalance
F. Moment de déséquilibre résul-
tant
Déséquilibre de'couple

2 3axk 617

InockocTsb, NEpNERAHKY/IAPHAS OCH pOTOpA,
B KOTOpO! 3afalOT 3HaueHHe H YroJ AHc6a«
Janca

ITnockoCcTh, MepneHIHKYAApPHAA OCH poTopa,
B KOTOpPORl H3MEpAIOT 3HAYCHHe H Yroa AHcC-
Gananca

BexkTop, nepneHAHKYJAPHHA OCH poTOpa,
TIPOXOAALIMA Yepe3 LEHTP ero Macc ¥ paBHBIA
NPOH3BENEHHIO MACCH DOTOpPa HA €€ 3JKCLEeH-
TpHCHTET (cM. uepT. 8 npHiaOXKenHs 3).

ITpuMeuaHusa:

1. ThaBun#t BexkTOp AHCGaNaHCOB POTO-
pa paBeH CyMMe BceX BEKTOPOB JHcGanaH<
COB POTOPA, DPACMOJOMEHHMX B DPA3THYHEIX
NJIOCKOCTAX, MEPNEeHAHKYNIIPHHX OCH poTOpa.

2. Yroa riaaBHOrO BeKrTopa AHC6anaHCOB
poropa omnpejieNiseT TNOJOMEHHE LEHTpa
Macc poTopa B CHCTEME KOOPAHHAT, CBS-
3aHHOH ¢ OCbIO poTOpa
MowmenT, paBHBII reomeTpHueckoll cymme

MOMEHTOB BCeX AHC0asaHCOB POTOpA OTHOCH-
TENbHO ero uentpa Macc (cM. uepT. 8 mpH-
JIOXKeHusa 3)

INMpumevanns:

1. T'naBHH MOMeHT HxHcGasnaHCOB mep-
NEeHAHKYJASpeH TJIapHOH LeHTpalbHOl ocH
HHEepUHH H OCH POTOpa H BpalllaeTcs BMecTe
¢ pPOTOpOM.

2. T'naBHEt MoMeHT AucGajaHCOB poOTO-
pa TOJHOCTBIO  ONpejesigeTcd MOMEHTOM
Tapbl paBHHX N0 3HAYEHHIO AHTHNApaJJielb-
HBIX AHCGAJAHCOB, PacHoONOXKEeHHHX B IBYX
MPOH3BOJIBHHIX  IJIOCKOCTAIX, TEPHEHAHKY-
JISIPHEIX OCH poOTOpa.

3. Mozyab raaBHoro MoMeHTa AHcGajaH-
COB paBeH NpPOH3BEAEHHIO OAHOTO H3 KHC-
6aJaHCcOB YKa3aHHON BbIIIe NAapH HA MJeYo
9TOA Maphl,
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IIpodorxncernue

TepMun

Onpeaenenue

28. Hauanabubii guc6anaHc
Hnan. Hauarenoeui OdeGaaanc
Hauarensul nebasranc
Hauaabrasn HeypasHoBeuleHHOCTb

D. Urunwucht (Urspriihgliche
Unwucht)

E. Initial unbalance

F. Déséquilibre (balourd) initial

29. Ocrarounntfi aucbananc

Hun. Ocrarounsui de6aranc
Ocrarounsill nebGaranc
Ocraro4nas HeypasHoBeWeHHOCT

D. Restunwucht
E. Residual (Final) unbalance
F. Déséquilibre résiduel (final)

30. MlonycTHmblit auc6Ganauc

Han. Qonyck na ducbaaanc
Honycrxaemoil ducbaaranc
Honycraemvid debaranc
Honycraemsid nebasanc
Honyexaemasn HeypasHoBeuweH-
KOCT®

D. Unwuchttoleranz

E. Acceptable (Permissible) un-
balance
Unbalance tolerance

F. Déséquilibre admissible Tolé-
rance de déséquilibre

31. Ypenpuniit nuc6ananc

Han, Ydeavrnan neypasnoseuien-
HOCTb

Ydeavnoud debararc

Ydeavnoiil nebasranc

D. Spezifische Unwucht

E. Specific unbalance

F. Déséquilibre (balourd) spécifi-
que

4, Yroa raaBHOrO MoMmenTa Iuc6asnaHcoB
onpejesieT NMONOKEHHE 3TOTO BEKTOpa B CH-
CTeMe€ KOOpAHUHAT, CBSI3aHHOH C OCBIO po-
TOpa

Iuc6ananc B paccMaTpPHBaeMON MJIOCKOCTH,
NepneHAHKYJISAPHON OCH pPOTOpa, 1O KOppex-
THPOBKH €ro Macc

Juc6anaic B paccMaTpHBAaeMO#H MJIOCKOCTH,
NEepNeHAMKYJIAPHOA OCH  pOTOpa, KOTOPLIil
ocTaeTcsi B Hefl mocse KODPEeKTHPOBKH ero
Macc

HauGoabwnii  ocratounblii auc6ananc B
paccMaTpuBaeMoOli TJOCKOCTH, NEPNeHIUKYIsp.
HOL OCH pOTOpa, KOTOpHIM CYUMTAETCSl TpHEM-
JIEMBIM

OtHolueHHe MOXyns T'VIABHOTO BEKTOpa MHC-
6anancoB K Macce poTopa.
INpumeuanne Yaeapuwll aucGananc
onpejeaser 3HaYeHHEe 9KCUEHTPHCHTeTa
IleHTpa Macchl poTopa
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Ipodo.axcenue

TepMuH

Omnpenenesue

32, MonycThmbiii yneabubii amnc-
6ananc
Hun Honycrumeul npedea ducba-
ranca
Honycraemeii ydeavnoid Jducba-
AQHC
Honycraenoud
AQHC
Honycxaemoii  ydeavubil Heba-
1aHC
D. Zuldssige Unwuchttoleranz
E Acceptable specific unbalance
F. Tolérance de déséquilibre spé-
cifique
Déséquilibre spécifique admi-
sible
33. LOCTHXMMBIA HAYaJbLHBIA AHC-
6ananc
D. Erzielbare Urunwucht |
E. Controlled initial unbalance
F. Déséquilibre initial réalisable

yOesvuoui  deba-

Haun6onbuinit yneabubit nucGananc, XKOTO-
pHIl CYHTAETCH NpHeMJeMbIM

Havyanbumfi  mucGanaHc, KOTOPH MOXKHO
CBECTH K MHHHMYMY HHIHBHAYajbHON GanaH-
CHPOBKOH fAeTajiel potopa M (MaH) TIMATEAb-
HbIM KOHTDOJIEM INpH KOHCTPYHDOBaHHH, H3-
TOTOBJIEHHH H cOOpKe poTopa

BAJIAHCHPOBKA

34, BanaHcHpOBKa poTopa
Banancuponka
Han, ¥pasnosewusanue poropa
D. Auswuchten
E. Rotor balancing

Balancing
F. Equilibrage
35. Craruueckas GanancHpoOBKa
Han. Baaancuposka 8 00HOG
nAOCKOCTU
Cratu4eckoe ypasHosewusanue
Y pasrosewusanue 8 odnol naoc-
KOCTU
D. Statisches Auswuchten
E. Static balancing
F. Equilibrage statique

36. MoMenTHasi 6alnaHCHPOBKA

D. Momentenausgieich

E. Couple (moment) balancing

F. Equilibrage du couple (mo-
ment)

2%

IMpouecc ompeaeneHHs 3HaYeHHR W yriI0B
IHcGaNlaHCOB POTOPa H YMeHbIUEHHE HX KOp-
PEKTHPOBKO# ero macc

Mpumeuanue Onepaunun onpepene-
HHf M YMEHbleHHsa JAHC6aNaHCOB MOTYT
BLINOIHATHCA ONHOBPEMEHHO HJH NOCIeNO-
BaTeJbHO
BanancupoBka, npH KoTOpofl onpexeasiercs

H yMeHblllaeTCs [VIAaBHHA BEeKTOp RHcGa/naHcoB
poTOpa, XapaKTepH3YIOMHA €ro CTaTHYeCKYIO
HeypaBHOBEIUEHHOCTb.

MMpumeuanne Cratuyeckyio GanaHCH-
POBKY NpPOBOLAT B OAHOM MJOCKOCTH KOP-
PEKIHH; ONPEReeHHYI0 AAA 3TOM MJIOCKOCTH
KOPPeKTHPYIOILYI0 MacCy HHOrZa YIOGHO
Pa3HOCHTh B  HECKOJBKO MapaJielbHbIX
IIOCKOCTeH
Banancuposka, mpH KOTOpoi onpeneisercs

H YMeHbUIaeTCA TJaBHHA MOMEHT nuc6anaH-
COB DOTOPA, XapPAKTEPH3YIOUIHA €ro MOMEHT-
HYI0 HeypaBHOBEILIEHHOCTb.

INlpumeuyanue MoMeHTHYIO G6anaHCH-
POBKY NpPOBOASAT HE MeHee UeM B JBYX MJO-
CKOCTAX KOPpeKUHH
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IIpodorxenue

TepMHH

Onpenenexnne

37. MuHamuyeckas GanaHCHPOBKA
Han. Basancuposrka 8 dsyx naoc-
KOCTAX

Junanuveckoe ypasHosewusaue
¥Ypasnosewusanue 8 d6yx naoc-
KOCTAX

D. Dinamisches Auswuchten

E Dynamic balancing

F. Equilibrage dynamique

38. BasaHCMpPOBKAa Ha MecTe
Han, Hoxesas Gasancuposka Ha
abodem mecre
pasnosewlusanue Ha Mecre
Hosesoe ypasrosewusanue
D Betriebsauswucht
Auswucht am Aufstellungsort
E. Balancing in site
Field balancing
F. Equilibrage in situ Equilibrage
de service
39. Moanocrbio
HBIll poTop
Han. IloaxocTero  ypasHoBeuleH-
Houi porop
Hdeaarvro cbarancuposannbili po-
TO0
]'Zlaea/zbno ypasnosewernbill  po-

c6anancuposan-

TOP

D. Wollkommen ausgewuchteter
Rotor

E. Perfectly balanced rotor

F. Rotor parfaitement équilibré

40. )Xecrkuit porop

D. Starrer Rotor

E. Rigid rotor

F. Rotor rigide

BanancupoBka, npH KOTOpOH Omnpexenslor-
¢ H yMeHbIIAOTCA AucGananchl poTopa, Xa-
PaKTEepH3yIOIHe ero AHHAMHYECKYIO HeypaBHO-
BELIEHHOCTb.

NpuMmeuanusa:

. JnnaMpueckyio 6anaHCUPOBKY KecT-
Koro poropa (40) 7nOCTaTOYHO NpPOBOAHTE
B ABYX MJIOCKOCTSX KOPPEKLUHH.

2. BanancupoBky ruGkoro poropa (84)
NPOBOAAT O6HYHO GoJjiee ueM B ABYX IJOC-
KOCTAX KOppEKLHH.

3. llpn  aunamuueckoit 6anaHCHPOBKe
YMEHBbIIAIOTCA KaKk MOMEHTHas, Tak M Cra-
THYECKad HEYPaBHOBEIICHHOCTH POTOPA OA-
HOBpeMeHHO.

BanancupoBxa poropa B COGCTBEHHHIX INOX-
IDHMHHKAX # onopax Ge3 yCTaHOBKH Ha 6a-
JIAHCHPOBOYHBIA CTAHOK

PoTop, y KOTOpOro TAaBHMH BeKTOp A
riaBHBEIH MOMEHT Auc6GaNaHCcOB PaBHH HYJIO,
MMpuMewanne B XecTKOM NONHOCTBIO
¢6aJMaHCHPOBAHHOM DOTOpE TJaBHAsi UEHT-
panbHasi OCb HHepUUH COBIHAfAeT C OChIo
poTtopa

c6anaHcupoBaH  Ha
yacToTe BpalleHHs, MeHbIled IepPBOH KpPH-
THYECKO# B  JBYX NpPOH3BOJBHHX  IIOC-
KOCTSIX KOPPEKIHH H Y KOTOPOTO 3HAYeHHS
OCTaTOUHHX Auc6anaHCOB He OYAYT NpeBbI-
IaTh AONYCTHMble Ha BCeX 9acTOTax Bpalle-
HHS BOJIOTb AOC HauGoJbuIefi SKCIIYaTaLHOH-
HOH.

INpumeganus:

1. Porop momxes GanaHCHpOBAThCA Ha
Omopax, KecTKOCTh KOTOpBIX MaKCHMaNnbHO
NpUBAHKAETCS K JKECTKOCTH €ro onop B
SKCI/IYaTALHOHHEIX YC/IOBHSAX.

Portop, KoTOpH#t
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I podoascenue

TepMHR

Onpexnenenne

41, TounocTs 6GaNaHCHPOBKH

D. Auswuchtprézision

E. Balance quality

F. Qualité d’équilibrage

42. Knacc TouHOoCTH G6anaHCHpOB-

KH

D. Prizisionsgrad des Auswuchts
Giitestufe der zuldssigen Un-
wucht

E. (Permissible) balance quality
grade

F. Degré du qualité d'équilibrage
Degré de balourd permissible

2. JKecTkHM HHOTAA HasHBAOT poOTOp,
KPUTHYECKAsA UacTOTA BpAUIEHHA KOTOPOro
HaMHOrO BHIIIE €ro SKCIIYATalHOHHOR ua-
CTOTH BpaIIeHHs

TouHocTb GanaHCHPOBKH  XapaKTepHsyeTcs
npoxH3BeleHHeM YIeAbHOrO AHucGanaHca Ha
HaHGOJBLIYI0 YACTOTY BpallleHHs pPOTOPa B
IKCNAYaTAUMOHHBIX YCAOBHAX

RKnace TouHOCTH 6anaHcHPOBKH ONpefes-
€TCsi MO HOPMHPOBAHHBIM MpPEAENbHBIM 3HAYE.
HHAM NPOH3BeJeHHS YAeNbHOTO AMcGaianca
Ha HauGo/BUIYIO YACTOTY BpalleHUs poTOpa
B 3KCITYyaTalHOHHEIX YCJIOBHAX.

MpumeyaHue MeXAyHaponublil cTaH-
napr MC 1940 paspensier Becb AHANAa3OH

TouHOCTH OGasnancupoBkn Ha 11 xaaccos

BANAHCHPOBOYHbBIE CTAHKKU

43. BanaHCHPOBOYHBIAI CTAHOK
Han. Basauncuposounoe ycrpod-
£T80

Baxancuposounas ycranoska
Cranox 048 YypaeHoBewusanus
Ycranoska 0as  ypasHoeewusa-
HUA

Banrancuposounas mamuna

D. Auswuchtmaschine

E. Balancing machine

F. Machine a équilibrer

44, CraHOK Aang crarHyecKoi 6a-

JIaHCUPOBKH

Han. I'pasurayuonuvid Gaasancu-
pOBOUNLLL CTAHOK

Cranox Oan craruseckod basan-
cupoeku 6e3 spawenun
Hespauwjarowuiica 6arancuposod-
Hblll CTAHOK
Baaancuposounoid
8paujerus
Ipasurayuonnoe ycrpodicreo 6a-
AGHCUPOBKL
T'pasurayuonnoe
toujee ycrpoticreo
D. Statische Auswuchtmaschine
E. Static balancing machine

F. Machine & équilibrer statique

cranok Bes

ypasHosewusa-

CraHok, omnpefensiomufi auc6anaHchl po-
TOpa AN YMEHBUIEHHN HX KOPPEKTHDOBKOX
Mace.

ITpumevaHnus:

1. HekoTopble CTAHKM HMEIOT BCTPOEHHbIE
ApHCNOCOGAeHNs HJAA KOPPEKTHDOBKM Macc.

2. Ilpu cepHiiHOM H MacCOBOM NPOH3BOJ-
CTBE OIpejeNcHHe H yMeublienne RHc6anan-
COB MOTYT GBITh COBMEIIEHB

BanancHpOBOYHBI CTaHOK, ONpEAE/SIOMLHIT
TOJILKO TJIaBHHIH BEKTOp AMC6aNaHCOB

IIpumeuanue CraHOK 1A CTaTHYEC-
Kolt 6aJJAHCHDOBKU MOXKeT OnpeensTh Iias-
HHH BeKTOop AHcGasnaHcoB poTopa:

a) mpH NOMOMM CHJABLI THAXKECTH Ha He-
BpauaioemMcst poTope;

6) Ha BpalllaeMOM MM poTope (B IHHA-
MHYECKOM pexume);

B) Apyrumu cnocoGamu
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Ipodorscerue

TepMuH

Onpeaeneuune

45. Cranox nas
6anaHCHPOBKH

Han. Henrpobesnoii 6asarcupo-

8ounbill CTAHOK

Cravox 0af  cTATUKO-OUHAMUYE-

ckol Gasancuposxu

Lenrpobexroe ycrpolcrso 6a-

AQHCUPOBKU

D. Dynamische Auswuchtmaschi-

AHHAMHuYecKOH

ne
E. Dynamic (Two-plane) balan-
cing machine
F. Machine a équilibrer dynami-
que (3 deux plans)
46. MNMapasuTHaa Macca
D. Tote masse
E. Parasitic mass
F Masse parasite
47. Jlope3oHaHCHbIA
BOYHLI CTAHOK
Han. Baaancuposounvid
C HeCTKUMU Onopamu
Basancuposounsil cTanox ¢ 6o~
PE3OHAHCHbIM  PEXCUMOM paboToi
Basancuposounvul cranok dope-
B0HAHCHO20 TUNA
Basancuposounsul cranok ¢ e
ROGBUNCHOIMU ONOPAMY
Banancupogounoill cranox ¢ oce-
cTKumu crodxamu nodwunruxoe
Banrancuposounoul CTAHOK HA
HECTKUX NOOUIUNHUKAX
D. Unterkritische (Kraftmessende)
Auswuchtmaschine
E. Hard bearing (Below reso-
nance) balancing machine
F Machine & équilibrer (& pali-
ers durs) & faible résonance
48. Pe3soHaHCHbIi 6GanaHCHPOBOY~
HBIA CTaHOK

GanaHcupo-

CTAHOK

Han bBasancuposounsbili CcTaHOK
Pe3CHAKCHOZ0 Tuna

Pesornancroe 6anrancuposoynoe
ycrpoticTéo

Banrancuposounsil crawox ¢ ma-

Arnuxkoeod pamotl

D Resonanz-Auswuchtmaschine

E. Resonance balancing machine

F. Machine a équilibrer a réso-
nance

BanakcHpoBOYHHEA CTaHOK, ONpeRe’sIomui
nuc6anaHcel Ha BpalllaeMOM HM pOTOpe.

Ilpumevanue. B 3aBucuMocty oT
KOHCTPYKIMH CTaHOK I/ AUHaMHYecKOH
6aJIaHCHDOBKH MOXer:

a) paBaTb HHGpOpMaUHIO o Auc6anaHcax,
NpHBEJEHHHX K ONHOH, ABYM HJH HECKOJb-
KHM NJIOCKOCTAM;

6) Hcnoab30BaTBCA ANA CTaTHYeCKoH Ga-
JNAHCHPOBKH

Yacte Macen 6anaHCHpOBOYHOrO cramka Ges
Macchl pOTOpa, KOTOpas nepeMemiaeTcs Hey-
paBHOBelIeHHHMH CHJIAMH poropa npH GanaaH-
CHPOBKe

CraHoK ANs AHHaMHYeCKOd GaNaHCHPOBKH, Y
KOTOPOTO 4YacTOTa BpalleHHs poTopa npH 6a-
JAHCHDOBKe HHIKe HaHMeHbllefi cOoGCTBEHHOH
4acTOTHl KOJe6aHHH CHCTEMBI, COCTOsillefi H3
poTOpa H Napa3uTHOM Macch

Cranok miasi OMHAMHYecKoit G6asnaHCHPOBKH,
y KOTOpOro 4acroTa BpallleHHs pOTOpa TpH
6anaHCHPOBKe paBHa  CcOOCTBEHHOH 4acToTe
koneGaHudl CUCTEMBI, COCTOSIEH H3 POTOPA H
napasHTHONH MaccH
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Tepmun

Onpeaenenue

49 3apesoHaHcHBIR
BOYHLIA CTaHOK
Han baaancuposounwiii
3ape30OHANCHO20 Tuna
Basancuposounvul cravok ¢ yn-
pyauMu onopamy
baaancuposounsil cranok c 3a-
PE30HAHCHBIM  pesumom paborvl
Baaancuposounvul cranox ¢ nod-
BUICHBLMU ONOPAMU
Baararcuposounsi cravox ¢ yn-
pyeusy cTodkamu noowunHUKo8
bansancuposounvid cranox ua yn-
pyeux nodwunnuxax

D. Uberkritische (Wegmessende)
Auswuchtmaschine

E. Above resonance (soft bearing)
balancing machine

F. Machine a équilibrer (3 pali-
ers souples) a forte résonance

GanaHcHpo-

CTQHOK

50 HauGoabumuf
AHAMETP poTopa

D. Maximaler

chmesser
E Swing diameter on a given
F. Diamétre utilisable (Swing)

aonycTHMbIf

Wuchtkérper-dur-

$1. BanancHpoBouHas ompaBKa
Han. Winundeas
Basancupoaoyneiil sax
Bcnoyozareasuoii san

D Hiliswelle, Auswuchtdorn
E Mandrel (Balancing arbor)
F. Mandrin (arbre d'équilibrage)

52 BanaHCHPOBOYHBIA KOMMJEKT
Hnn Basancuposounoe o6opydo-
gasne

O6opydosanue 0aa
YUOHHOI 6aAQHCUPOBKY

D. Tragbares Auswuchtgerat (fir
Betriebswuchtungen)

E. Field balancing equipment

F Matériel d’équilibrage de chan-
tier

sKkcnayara-

CraHok anq AuHaMHYyecKol OanaHCHPOBKH,
y KOTOPOTO 4acTOTa BpallleHHs poTopa INpH
GanancHpoBKe Buime HanGoJblueH COGCTBEH-
HOH YacTOTH KOJeGaHHA CHCTEMBl, COCTOfi-
uiefi H3 poTopa M TAapasHTHOIl MaccH

IMuamerp potopa, NpH KOTOPOM 3TOT POTOP
elle MOXHO YCTaHOBHTb HA Aauublii 6ajaHCH-
POBOYHBIA CTAHOK

CGanancHpoBaHHLIL Baj, HA KOTOPH{t MOH-
THPYIOT MoOJJexallee GajJaHCHPOBKE H3IEIHE

IaMeputenbHbie NMpHOOPH, NO3BOJMADILHE
nonyyath MHGpOpMauUMIO o aucGanancax poTo-
pa npu 6anaHCHPOBKE Ha MecTe
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IIpodosxcerue

TepMuRr

Onpenenenne

53. Yacrora Bpamienns npH Ga-
JAAHCHPOBKe

Han. Baaancuposournas cKopocTs

Cxopocre 6arancuposKu

CKopoCT6 YpPABHOBEUIUBARUS

Hcnoirareasnas cxopocre

Basancuposounsie oboporot

D. Auswuchtdrehzahl

E. Balancing speed Rotational

frequency

F. Vitesse d'équilibrer

54. Bekropmerp aucGananca

Bexkropmerp

D. Vektor-Messgerit

E. Vector measuring device

F. Appareil de mesurage de vec-

teur

55. Mupnkatop 3HaveHus amMcGa-
AaHca

Hupukatop nuc6ananca

Han. ¥kazareav Qucbasranca

Hsmepureav ducbararca

D. Unwucht-Anzeigeinstrument

E. Unbalance indicator

F. Indicateur de déséquilibre

56. Huaukarop yraa auc6ananca

Han, Yxasareav yesosozo noso-

senun ducbararnca

Ykasareap ¢paset Oucbasanca

Dasosuul unoukarop

Hndukarop asot

D. Winkelanzeige-Instrument

E. Angle indicator

F. Indicateur d’angle

57. EnuHnua KOppexuuu

Han. Ilpakruseckas uyena Oeae-

HUA usMepureabHoz2o Yycrpolcrea

Ilpaxrudeckans edunuya Koppek-

yuu
D. Praktische Ausgleichseinheit
E. Practical correction unit

F. Unité pratique de correction
58, OTmerka yraa

Hnn, Orsmerka wauasra oOTcuera
yeaa ducbararca

Ormerxa haset

Dasz08an OTMETKA

D. Phasenmarke

E. Angle datum marks

F. Marques d’angle

Yacrora BpaumeHusi potopa, NpH KOTODOf
H3MepAIOT AUcGanaHc
IIpu6op AN ONHOBPEMEHHOTO H3MepeHHs

yraa ¥ MOAYJAs BexTopa XucOananca

IMpu6op Ha 6anaHCHPOBOYHOM CTA@HKE, KO-
TOpH TNOKasWBaeT 3HAYeHHe aHcGasaHca.
NMpumeuanue, HUupukarop auc6anan-
ca MOXeT OHTb CTPENOYHBIM, OCHHJIOrpa-
¢HuaecknM, HHPPOBHIM H T. L.

IMpu6op Ha GanaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOphIfi MOKa3blBaeT yroJ AHcGananca

Enauuuua, cOOTBETCTBYOMIAA leHe JelIeHHA
HHAMKaTOpa 3HayeHus AucGanaHca.
Mpumeuanne Emununel  KoppeKuHu
CBA3BIBAIOT € 3SKCHEHTPHCHTETOM KODPEKTH-
pyomiefi macchl uyepe3 TIayOHHY OTBEPCTHS
Olpefie/IeHHOrO RHaMeTpa, Maccy HJaH AJH-
HY HaBapHBaeMbIX 9JIeMEHTOB, pa3Mmep npo6-
KH H Ap.
OTMeTka Ha poTope,
oTcyer yraa pucbajanca.
ITpumeuanue, OrMerka MOXeT OHTH
MarHUTHON, ONTHUYECKOH, MeXaHHUeCKOh,
pPaZMOAaKTHBHOMA H T. I

OT KOTOpO# BenyT
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TepMun

Onpenenenne

59. I'eHepaTOp ONOPHOrOo CHrHaja

Han, 3raasonnoidd zeneparop cha-

36l

TI'eneparop gasvi

Onopnuil eeneparop

Dazopeeysnrop

D. Phasengeber

E. Angle reference generator

F. Générateur de référence d’an-
gle

60. B3auMHOe BaHAHME NJOCKOC-

teft KoppexknEn

Han. [Tepexpecrnoe sausnue nao-

cxocrefl Koppexyuu

Ilomexu @ naocxocTu KOppexyuu

Hurepgepenyus naockocred

Bsaumnoe sausnue naocxocred

6arancuposxu

Bsaumnoe eausnue

ucnpasAerus

D. Ausgleichsebenen-
Beeinflussun

E. Correction plane
(cross-effect)

F. Influence du balourd dans le
plan opposé au plan de cor-
rection

61. Paspenenne naockocrelt xop-

naockocreil

interference

pexuun

Han. Hcexaronenue 83QUMHRO20
8AUAHUA NAOCKOCTER KOppexyuu
D. Ebenentrennung

E. Plane separation

F. Séparation de plan

62. llenp paspenenms nuaocxocrefi

KOpPpPeKIHH

Hnn, Leno uckarovenus 8ausHus

naockocred Koppexyuu

Cxema pasdesenus naocxocredt

SaexTputecKoe 3TAAOHUPOBAHUE

Saexrpudeckan pama

D. Uberlagerungsschaltung  zur
Ebenentrennung  (elektrischer
Rahmen, Rahmenschaltung

E. Plane separation (nodal) net-
work

F. Réseau de plan de séparation
(nodal)

3  3ak. 617

YerpocTBO AN NMOMYYEHUA CHTHAJNA, Ompe-
JeJIAIOIero YIVIOBOE NOJIOXKEHHe pOTopa

HaMeneHnss noxasaHufi HHAHKATOPOB B OA-
HOR MJIOCKOCTH KODPEKUHH MAaHHOTO poTOpa
NMpH u3MeHeHHMM aucGajnaHca B Apyrof maoc-
KOCTH KOppEeKIHH

OnepauHs yMeHbUICHHs B3aHMHOTO BJIHSIHHS
nrockocTell KOppeKIHH poTopa

DnekTpuuecKas uenb MEXKAY H3MepHTeNb-
HHIMH BHOponpeoGpasoBaTeNsiMH ¥ HHAHKATO-
paMr aHcGaNaHCOB, KOTOpPasi SJAEKTPHYECKH
paspeasieT MAOCKOCTH KOPPeKUHH.

INpumeunanne. PH  3JIEKTPHUECKOM
pasieNeHnn MJIOcKocTeli KOPPEKIHH He Tpe-

OyeTcf CNENHANLHOTO PACHONOKEHHs H3Me-

pUTENbHBIX  BHGpompeoGpasoBaTesiei OTHO-

CHTEJLHO poTOpa
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I1podoarcerue

TepMER

OnpezneneHue

63. Kosddpuunenr B3aHMHOro BJIH-
SHHS TIIOCKOCTER KOppPEeKIHH

Koadduunent BaugaHus

Han.  Koagppuyuenr

NnAOCKOCTU KOppexyul

Koagppuyuenr unTeppeperyuu

naocrkocrei

Crenens sauanus naockocreil 6a-

AQHCUPOBKL

D. Ausgleichsebenen-
Einflussverhiltnis

E. Correction plane interference
ratios Interference coefficient
(ratio)

F. Taux d'interférence du plan de
correction

nomex @6

64. Koadduusnent yMeHbIIeHAS
Auc6ananca
Han. Kosgppuyuenr crumcenus
Aucbaranca

D. Unwuchtsreduzierzahl

E. Unbalance reduction
(U. R. R)

F. Rapport de réduction de désé-
quilibre (R.R.D.)

ratio

OtTHoweHHe NOKAa3aHHs HHAHKaTopa Auc6a-
JlaHca OJHON MJIOCKOCTH KOPPeKLHH pOTOpa K
NIOKasaHHIO HHAMKATOpa JHcGananca Apyroit
TVIOCKOCTH KOppeKUHH NpPH HAJHYHH Jucba-
JaHca B ONHON M3 3THX INIOCKOCTEH. '

lIpumMevanus:

1. KosdpuuuenTsr B3aHMHOTO BJIHAHHA
AByx naockoctell koppekuwd A u B nam-
nworo potopa (Kam, Kpa) ompenensiores
no gopMyaam:

Kpp=

Dpp

rie Dap 0 Dpp — NOK23aHMA HHAMKATO-
pa nuc6asaHca COOTBETCTBEHHO /S IJIOCKO-

crei A u B, BH3BaHHHE JUCOAaJAHCOM B
MJIOCKOCTH B;
Dpy
Kga= ,
D gy

rie Dpa 0 Daa — NOKasaHHA HHAHKE-
TOpa  OHucGanaHca COOTBETCTBEHHO J/A
naockocreli B U A, BH3BaHHHe Ruc6ajaH-
coM B nuockocr A.

2. Uem menbme 3HaueHHad Kan u Kga,
TeM BHILE TOYHOCTL H3MEpPEHHA AUc6anaH-
COB B IVIOCKOCTAX KOPPEeKIHH

OrHoweHne yMeHbLIeHHA JHc6ajaHca 3a
OAHY KOPPEKTHPOBKY MacC K Haua/JIbHOMY XHC-
GasaHcy B AaHHOM TJIOCKOCTH KOPpPEKLHH.

lTpamMevanus:
1. Kospdunuent ymenbmenuss nucanan-
ca onpegneaserca no dopMyae
K D—D, 1 Dy
D, D, '
rge D, — sHavenMe HawajbHOrO [aHCGa-
nanca; Dy — 3HaveHsHe nucBanaHca mocae

OIHOM KODPEKTHPOBKH Mact B ToR Ke mjoc-

KOCTH.,

2. Kosppunuent ymeHblIeHHss RucOGanaH-
ca ecTb Mepa 9(@dEeKTHBHOCTH YMeHbUIEHHS

AucGasaHca




TOCT 19534—74 Crp. 17

Mpodorrenue

TepMuH

Onpenenenne

65. YyscTBHTeAbHOCTb GaJaHCHPO-
BOYHOTO CTaHKAa MO 3SHAYEHHIO JHC-
Gananca

YyBCTBHTEABHOCTD NO AucGanancy

D. Empfindlichkeit der Unwucht-

maschine

E Balancing machine sensitivity

to the amount of unbalance
Sensitivity to unbalance
Balancinge machine sensitivity

F. Sensibilité d'une machine a

équilibrer

66. YyBCTBATENLHOCTD GanaHCHpo-
BOYHOrO CTaHKa no yray nmnc6a-
Jaanca

UyBCTBHTENBHOCTD MO YIJAY HHC-

GanaHca

Hpun. Yyscreutesvrocrs no ¢hase

D. Empfindlichkeit der

Auswuchtmaschine  entspre-
chend dem Unwuchtswinkel

E. Balancing machine sensitivity

to the unbalance angle
Sensitivity to the angle

F. Sensibilité d’angle d’'une ma-

chine a équilibrer

67. Mopor uyBcTBHTEALHOCTH 6a-
JNAHCHPOBOYHOTO CTAHKa MO 3Have-
HHI0 Auc6anaHca

Tlopor uyBCTBHTEJNBLHOCTH NO IHC-

GaJgaHcy

Han. Paspewarowas cnoco6HocT

6aAQHCUPOBOYHOZ0  CTAHKA  no

ducbarancy

ITpedes uyscreuresvrocTu 6aran-

CUpOBOUHO20 CTAHKG

Munumaronoid cuenaa

Murumasvso Qocruscumovid ocra-

Tounbill ducbaranc

D. Ansprechfghigkeit der Auswu-
chtmaschine entsprechend der
Unwuchtsgrosse

E. Balancing machine minimum
response to the amount of un-
balance
Minimum responce to unba-
lance

F. Réponse minimale d'une ma-
chine a équilibrer pour la

valeur d'équilibre
31'

OTHoweHWe H3MEHEHHs NOKa3aHMA HHIHKA-
TOpa AHcOanaHca K H3MEHEHHIO H3MepsieMoro
3Ha4eHHA AHcOanaHnca.

MpuMmeuaune Pasaugaror aGeosmoT-
HYI0 Sp, M OTHOCHTENbHYIO Sp, UyBCTBH-
TEJbHOCTD

s AC s AC
b™ ADp * "D~ aADID

rae AC — usMeHende NMOKAa3aHHN HHIUKA-
Topa auc6ananca; AD — u3MeHeHHe 3Have-
HUA AucOasnaHca;

D — 3nauenne puc6ananca
OrHOlEHNe H3MEHEeHHMs NOKasaHHi MHAMKA-

Topa yrsaa AMcGajJaHca K H3MEHEeHHI0 H3Mme*
psieMoro yria nucGananca.

Mpumevwanne, Pasnuuaior aGcomor-
HYl0 S, H OTHOCHTeNbHYIO S, 4YBCTBH-
TEJAbHOCTD

N

Aa Aa
Y a9 "™ Ag’
rae Ac — u3MeHeHHe NOKAa3aHHN HHIHKA-
Topa yraa gHc6amnanca,
A@ — usMeHeHHe yrsia auc6ananca;
@ — yron puc6ananca
Haumenbimee n3MeHeHHe 3HaYeHHs ZAuc6a-
JIaHCR, KOTOPOE MOXET BHIABHTb H I10Ka3aTh
6aaHCHPOBOYHHII CTaHOK B 3aJaHHEIX YCJIO-
BHAX
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Mpodoaxenue

TepMuH

Onpenenenne

68. Mopor uyyBCTBHTENBHOCTH Ga-
NaHCHPOBOYHOTO CTaHKa MO yray
ancGananca

Tlopor uyBCTBHTENBHOCTH MO Yray

aucbananca

Han. Paspewaroujas cnocobrocro

6aAQHCUPOBO4HO20 CTAKKA NO Yeo-

;tTy ducbaranca

peden uyscreutesbHocTy Gasan-

CUPOBOUHO20 CTAHKA

Munumassvneld yzoa

Paspewarowas  cnocolHOCTd  no

Pase

D, Ansprechfdhigkeit der Aus-
wuchtmaschine entsprechend
dem Unwuchtwinkel

E. Balancing machine minimum
response to the unbalance an-
gle (degrees)
Minimum response to the un-
balance angle (degrees)

F. Réponse minimale d'une ma-
chine & équilibrer pour I'an-
gle de déséquilibre

69. NMacnoprhpift nopor 9YyBCTBH-
TeABHOCTH G6anaHCHPOBORHOrO CTAM-
Ka

Hnn, 3asseaennoe  docTusxcumoe

Kauecrso 6arancuposxky

3assaennbul MUHUMAAbNO OOCTU-

ocumsly ocrarounsid Aucbasanc

D. Sollausprechfdhigkeit

der Auswuchtmaschine

E. Claimed minimum achievable

residual unbalance

F. Qualité d’équilibrage réalisab-

le déclarée

70. Nuanason noka3annfi Ganau-
CHPOBOYHOTrO CTaHKa
D. Genauigkeit der
Unwuchtmessung o
E. Balancing machine accuracy
F. Précision d’'une machine a équ-
ilibrer

Haumenbiee nsMenenne Yyraa XucGasauca,
KOTOpPOe MOXKeT BHWSBHTb H MOKAa3aTb Ganad-
CHDOBOYHHYH CTAHOK B 33J@HHHIX YCJOBHSX

[Topor d9yBCTBHTENBHOCTH MO 3HAYEHHIO H
(unn) yray ocratoyHoro xuc6ananca, ycra-
HOBJIEHHMA H3roTOBHTEJaeM G6aNaHCHPOBOYHO-
FO CTaHKa AJf pOTOpa OnpenesieHHOHR Macchl

HauGosnpmuéi u HauMeusbluuf AUCGaRaHCH,
H3MepsieMbleé 6aJaHCHPOBOYHBIM CTaHKOM B
3aJaHHbIX YCJIOBHAX
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MpoBosxcenue

TepMun

Onpeznenente

71. Tapuposanne 6GanaHCHPOBOY-
HOro CTaHKa
Han. Kaaubpoexa
Kaaubposanue
Jrasoruposanie
Tapuposka
T'padyuposxa
T'padyuposanue
D. Eichung der Auswuchtmaschi-
ne
E. Balancing machine calibration
Calibration of balancing ma-
chine
F. Etalonnage de machine 2 équi-
librer
72. Tapuposounnfi porop
Han. Kaaubpyrowuldl porop
Henoirareavnsiti porop
Torosroé porop
Brasronunid porop
Ilposepouneill porop
D. Eichrotor (Einstellrotor)
E. Calibration rotor
F. Rotor d'étalonnage
73. Lens ycnosnolt GanaHCHPOBKM
Han. Komnencayuonnoe yerpod-
cT80
Komnencarop
Jrasonupyrouee yerpolicreo
Hene kaxywedcr Oasancuposku
Leno yerosnozo ypasHosewusa-
HUA
D. Kreis des fiktiven
Auswuchtens
- Kompensationseinrichtung
E. Fictions balance circuit
Compensator
F. Circuit de balance fictive
Compensateur
74. Hacrpoifixa GanaHCHPOBOYHOrO
CTaHKa
Han. Ycranoska
Peeyauposxa
Hanadka
Oraadka
D. Kalibrierung der Auswuchtma-
schine
E. Balancing
(Setting  of
chine)
F. Réglage de machine a équi-
librer

machine setting
balancing ma-

Tlponecc peryaHpoBkr GanaHCHPOBOYHOrO
CTaHKa, NPDE XOTOPOM IEHY NeNeHHs HHAHKa-
Topa mucGajsaHca CBASWBAT ¢ eAUHHNAMRE
KODpeKUHH, BBIGpaHHBIMH AJA  NJOCKoCcTeh
KOPPeKIHH ONpefeNeHHOro poTopa.

NMpumevauue. Tapuporanue npea-
yCMaTpHBAaE€T H pETYJAHPOBKY HHAMKATOPa
yraa puc6anauca, ecam sTo Tpebyerca

Onaun ¥3 cepHfiHHIX POTOPOB, HCNONb3yeMbift
Al TapHpoBaHHA 6aJaHCHPOBOYHOrO CTaHKA

DnexkTpHYecKas lemb, BCTPOEHHAA B H3Me-
PHTENLRYI0 4acTh 6a/llaHCHPOBOYHOTO CTaHKa,
MO3BOJAIOMWAS HCKJIOUHTh 3/MEKTPHYECKHM MNy-
TeM BJHSHHE HAuaJbHOrO pJUcGamaHca po-
TOpAa HAa NPOLECCH TAPHPOBAHHA H pasieNeHHs
IIOCKOCTE KOPpPEeKLMH.

Mpumeuaune Taxas uenp noszsoxnser
noay4aTh 9JEKTPHUECKHE CHTHAJH OXHHAKO-
BOR CHJIBI, HO NPOTHBOMOJOXKHEE MO ¢ase
10 OTHOLIEHHI0 K BHIXOAHWM CHTHA/NaM OT
HAMEPHTEJbHBIX BHGponpeoBpaszoparteeh
6aJaHCHPOBOYHOrO CTAHKA

Ilponecc, BKAIOYAIOMHA MeXaHHUECKYIO pe-
TYNHPOBKY INpPHBOAA pOTOPA H  YCTAHOBKY
3/IleMEHTOB KpemJieHHs, TapHPOBaHHE H3MepH-
TeNLHOR CHCTEMBl H pasjeneHHe niaocKocred
KOppPEeKIHH.

MpaMeganne. B HekoTOpHX caydasx
HacTpofika BKJIOU@ET BBENEHHE B MAIIHHY
HAHHHIX, KacaloMHUXCcHd TMOJOXEeHHH NOA-
LIHNHAKOB, PajHyCcOB pacnojOXKeHHs Kop=
PeKTHPYIOMMHX MAacc, H, €CIH BO3MOXHO,
QacTOTH BpalleHHs MNpH GanaHCHPOBKE
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Tpodoaxcenue

TepMar

Onpenenenue

75. Kourpoabubili porop
Han. I'padyuposounsid porop
Kaaubposounvid porop
Peeyauposounbill porop
Ycranosounoill porop
D. Testrotor
E. Proving (Test) rotor
F. Rotor de vérification (d’essai)
76. KouTpoabHuifi rpys
Hnn. Crandaprued 2pys
D. Kontroll masse
E. Test mass (foad)
F. Charge (masse} de contrdle
77. HsmepATeabhnii uHKn Ganau-
CHPOBOYHOIO CTaHKa
HamepuTenbHbIA LIHKJ
Huu. Luxa konrpoas Gairancupo-
B804HO20 CTARKG
Luxa usmepenusn
Kontpoasuvil yuka
D. Messzyklus der
maschine
E. Measuring run (on a balan-
cing machine)
Measuring run
F. Cycle de mesurage (d'une
machine a équilibrer)
Cycle de mesure
78. NIpoRONKHTENBHOCTL HIMEPK-
TEJBHOIO LHKJIA
D. Messzyklusdauer
E. Measuring run duration (time)
F. Durée du cycle de mesure

Auswucht-

79. BanaHCHPOBOYHBIA WHKJ
Hnn., Huxa ypaerosewusanus
D. Auswuchtszyklus
E. Balancing run
Balancing run (on a balan-
cing machine)
F. Cycle d’équilibrage
Cycle d’équilibrage (sur une
machine a équilibrer)
80. MpomonkurenbHocT Ganaucu-
POBKH
Han. O6uwjas npodosxuressHOCTs
6aasancuposku
ITpodorscuTesbHOCTL
wueanus

ypasrose-

Porop, npHMeHsieMblfl Ajf NPOBEPKH GanaH-
CHPOBOYHOTO CTAHKA.

Ilpameganue.  OGLIYHO, KOHTPOJb-

Hbifi DOTOP MOCTABASIOT BMeCTe C GasaHCH-
POBOUHBIM CTaHKOM

Ipys onpenenesHoit MaccH, NpHMeHseMH#
AAS NPOBEPKH oOcTaTOuHOro JAucbajanca po-
Topa

CoBOKYnHOCTb onepauuii MNpH H3MepeHHAX
BHcGanaHcoB.

ITpumeuanne. HaMepHTeJbHB NHKA
BKJIIOYaeT B ceGs cJaelylomye STambl: HacT-
pofika 6aJaHCHDOBOYHOFO CTAHKA; MNOATO-
TOBKa pOTOpa K GajaHCHPOBKE; pasroH;
CHUHTBIBAHME noKa3aHHH; BHGer (TopMoOxKe-
uue); npeofpasoBaHde NOKasaHUi GanaH-
CHPOBOYHOFO CTaHKa K BHXY YAOGHOMY AJis
yMeHbUIeHHs aucbajaHcOB; NpOdYHE Omnepa-
IHH, HanmpHMep, TpeSyeMble 1nas ofecneue-
HHA 6e3onacHoCcTH

BpeMs, s#eo6XonuMoe AN NPOBEECHUS H3-
MEepHTENBHOrO MHKJA GaJaHCHPOBOYHOIO CTaH-
KA.

INMpumevanne. Ilpn Ganancupoeke
CEPHH OJIMHAaKOBHX pPOTOPOB BpeMs, Heo6-
XOHMOe /Ui HACTPORKH 6AaJaHCHPOBOYHOTO
CT2aHK2, HE BXOXHT B NPORO/IKHTEIBHOCTD
H3MEPHTENLHOTO IHKAa
Luka, BKIOYAIOMHA H3MEPUTENLHBIE UUKA

H onepalnud, HeOGXOQHMHEE I/ KOPPEKTHPOB-
KH Macc

Bpewms, Heo6xoguMoe AJs NpoBeAeHHs Oa-
JAHCHPOBOYHOTO  WHKJA, BKAOYafA  BpeMs
YCTAHOBKH U CHATHA POTOPa C GaJaHCHPOBOU-
HOrO CTaHKa
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TepMuR
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D. Dauer des Auswuchtens
(Boden-Boden-Zeit)
E. Floor-to-floor time
F. Durée totale d’'équilibrage
81. NMpoH3BORHTENLHOCT GaJAHCH-
posoquoro CTaHKa

. Leistung der Auswuchtma-
schine
E. Balancing machine production
rate

Production rate
F. Capacité de production
82. YnpaBasemoe GaJaHCHpymiee
yctpoficrso
D. Steuerbares Auswuchtsgerét
E. Controllable balancing equip-
ment
F. Réglable équipement d’équilib-
rage
83. ABroGanaHcHpyomee ycTpoli-
CTBO
Han. Camobasancupyrowee ycr-
poiicrso
D. Automatische
Auswuchteirichtung
E. Self balancing equipment (de-
vice)
F. Dispositif & autoéquilibrage

Bennunua,

o6pa'max NPOAONKHTENBHOCTH
6anasCHPOBKH

Yerpoficteo, mossogstiolee KOMMEHCHPOBATE
HIMeHeHHe AHCOa/NaHCOB pPOTOpA B 9KCNIya-
TAIHOKHHX YCIOBHAX

YerpofictBo, aBTOMAaTHYECKH KOMMIEHCHPYIO-
miee M3MeHeHWe AUcGANAHCOB POTOpPAa B 3IKC-
MIyaTalHOHHBIX YCJIOBHAX

TUBKUE POTOPLI

84. Tu6knf porop

Hnn. ¥npyeui porop

Hexecrxuii porop

Hodarauseud porop

D. Nachgiebiger Rotor (Biegee-
lastischer Rotor)

E. Flexible rotor

F. Rotor flexible

85. HuskowacrorHas G6anaHCHPOB-
Ka (npHMeRHTeNbHO K THOGKHM po-
TOpam)

Han. Huakockopocthas Gaaarcu-

poska

Husxoobopornas 6Gasancuposxa

D. Niederfrequenzanswuchten

(N. F-Auswuchten)
(fiir flexible Rotoren)

Potop, KOTOpHHi c6anaBCHpOBAH Ha dac-
TOTE BpAIMEHHA, Menbmeft nepBofi KpHTHYEC-
Kofi B RBYX NpOH3BOJBHHIX NJOCKOCTAX KOp-
PeKUMH M y KOTOpPOro 3HAYCHHA OCTATOYHBIX
AMCGaNaHCOB MOTYT NpeBHINATh JXONYCTHMbE
Ha MHHX 9aCTOTaX BPAMIeRHA BAJOTb A0 HAH-
GoJibiell SKCnAyaTaAllHOHHOM.

MMpumeuanue. Do onpepeneHne He-

NPHMEHHMO K pOTOpPaM C H3MeHsiomefics

reoMeTpuelt

Danancuposka Ha Takoli wuacToTe Bpalle-
HUSA, NPH KoTopoft GanaHcHpyeMulli rHOKH¥ Po-
TOp ellle MOXHO paccMaTpPHBaTh KaK XecT-
KuH,

Npumevanusn:
1. Tlpu HuskouacTOTHOM GasiaHCHPOBKE
4acToTa BpalleHHA pOTOpa 3HAUHTENBHO

MeHbIlIe 3KCMAYATAUHOHHOA.
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E. Low speed balancing
(relating to flexible rotors)

F. Equilibrage 4 basse vitesse
(concernant les rotors flexib-
les)

86. BricokouacToTHas GanaHcH-
poBKa (NMPHMEHHTENLHO K THOKHM
poropam

Hun. BeicokockopocTHan Gaaan-

cuposxa

Beiwcokoobopornan barancuposka

D. Hochfrequenzanswuchten
(H F-Auswuchten) (fiir flexi-
ble Rotoren)

E. High speed balancing (rela-
ting to flexible rotors)

F. Equilibrage 3 haute vitesse
(concernant les rotors flexib-

les)
87. HepaBHoXecTKHAi poTOp
Han Porop ¢ Hepasnomeprod
HECTKOCTHI0
D. Rotor von ungleicher
Steifigkeit

E. Uneven stiffness rotor
Rotor of uneven stiffness
F. Rotor de rigidité inégale
88. n-a coGcrBennas Qopma H3rm-
6a poropa
n-s dopmMa uaruba
Hnn., Ocroenan dopma useubrbix
Koaebanuld poropa
D. n-Eigenbiegungsform des Ro-
tors
E. (Rotor) flexural nt® mode
Flexural nth mode
F. Mode d'ordre n de flexion
(d’un rotor)
89. HeypasnoBemiedHoCTh Mo n-il
dopme nsruba
Han. Heypasnosewennocre no
n-d opme useubuoix rosebaruil
D. Unwucht nach der n-Biegungs-
form
E nt? modal unbalance
F. Déséquilibre modal d'ordre n
90. banancuposxa no n-i dopme
u3ruba
Hnn. Basancuposeka no ¢opman
useubrbix Kosebanul

2, HusxouacroTHasi GaJaHCHPOBKA OGHIYHO
HeJOoCTaToyHa AN obecnevyeHHs HOpMaJb-
HOA paGoTHl THGKOro poTopa Ha 3Kcnaya-
TalHOHHOMA YacTOTe BPalieHHs

BaaancupoBka Ha Takof 4actoTe Bpalle-
HHA, NpH KOTOpPOA OajaHCHpYeMBii rHOKHN
pOTOp yXe He MOXET paccMaTpHBaThcsf Kax
JKECTKHH.

[TpuMeyanua:

1. Mpu  BHICOKOuAacTOTHOM GanaHCHPOBKe
yacTora BpallleHHss poTopa GiH3Ka K 3KC-
nyaTaHOHHOR,

2. BricokowacToTHYI0 GaJaHCHPOBKY OOHIY-

HO NpoBOJAT Gonee 4eM B ABYX IJIOCKOCTAX

KOPPEKIHH

Potop, Y KOTOpOro XeCcTKOCTb HEOAHHa-
KOBa B Pa3/HYHbBIX HanpaBJeHHAX KaKOro-jiH-
60 ceueHHs, NEPUEHAHKYJASAPHOTQ OCH pOTOpa

dopMa ynpyroit JHHHH pPOTOpA MpPH COOT-
BeTCTBYOIEH n-fi cOGCTBEHHOH 4acToTe H3-
THGHHIX KOJeGaHHA CHCTEMBl POTOD-OMOPHL.
flpuvevsanna

1. Cot..tBennass ¢opma H3rub6a MoOXKeT
GuTh NepBofi, BTOPOH, . . ., n-f.

2. [IpH BHICOKMX YacTOTaX BpaUIeHHS poO-
Topa ¢opMa H3ru6a JOMKHA onpenens-
ThCSA C YYeTOM THPOCKONMUYECKOro MOMEHTa,
DefiCTRYIOLIErO Ha POTOP

Cocrosinue rH6KOro poTOpa, XapaKTepH3ylo-
meecs TAKAM paclpefesieHHeM Macc, KOTopoe
BO BpeMs BpallleHHs BHI3HBaeT jedopManuH
ynpyrofi nHHHH, XapaKTepHwe uaf n-fi dop-
MH H3ruba

BanancupoBka ru6KHX poOTOpOB B 3aiaH-
HOM JHaNa3oHe 49acTOT BpAUIEHHAA AJAA yMeHb-
IIEHHS IMepeMeHHHX Harpy3oK Ha oOnopax,
BBI3BAHHHIX HEYPaBHOBELUEHHOCTBIO MO n-it
tdopme usru6a (cM. 1epr. 9 npusoxenus 3).
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I1podosxncerue

TepMan

Onpefenenne

D. Auswuchten nach der n-Eigen-
biegungsform
E. n*® modal balancing
Modal balancin
F. Equilibrage modal
91, 3nauenne aucGananca no n-f
dopme narnba .
Han, Qucbasanc no n-& $opme
us2ubnoix Kosebaruld
D. Unwuchtsgrosse nach der
n-Eigenbiegungsform
E. Amount of modal unbalance
in the ntt mode
F. Valeur du déséquilibre modal
dans le neme mode
92. Jonyctimoe 3Hayeuue aucGa-
JaHca no n-it popme H3rnGa
Han, Jonycxaemwid ducbaaanc no
dopue useubnvix Kosebarull
D. Zuldssige Unwuchtsgrdsse
nach der n-Eigenbiegungsform
E. Amount of n** modal unba-
lance tolerance
Amount of modal unbalance
tolerance in the ntk mode
F. Tolérance du valeur de désé-
quilibre modal n
93. n-9 KpATHYECKas YacTora Bpa-
mexna rubxoro poropa
D. n-Kritische Drehzahl des fle-
xibles Rotors
E. nth critical speed of the fle-
xible rotor
F. nYem vitesse critique du rotor
flexible
94. KpaTHo-yacroTHas BHOpaius
D. Vibration m it Vielfach-Fre-
quenz '
E. Multiple-frequency vibration
F. Vibration sur une multiple
fréquence de la rotation

HauMmenbluee TeOpeTHYECKH BO3MOXKHOE 3Ha-
qenye pucbananca, KOTODOE CAELYET CKOM-
nexdcupoBaTh npH GanaHcHpoBke no n-fi dop-
Me H3ruGa

Mpumeuanne. PeaavHoe 3Hauenue
nucbasasca no n-i dopme usruba H3Mme-

HSIETC B 3aBHCHMOCTH OT OCEBOTO HOJIOXe-

HHA NJIOCKOCTH KOpPEKUHH BJOJb pOTOpa

HanGosbmwee snauenue nuc6anasnca mo n-k
¢opme H3rHGa, KOTOpOE CYHTAETCH NpHEMJe-
MBIM ’

Yacrora BpallleHuss THGKOro poTOpa, NpH
Koropolt Habmojaercs HaubOJbIIHA Tporub
poropa no n-f Qopme H3rHbGa, npesHWIAIOUIHA
JAe¢opMalHIiO ero onop

BuGpauus c 4acToToff, KpaTHOM dYacrore
BpallleHHsi H He SaBHCAIEA OT HeypaBHOBe-
LIEHHOCTH POTOpA.

NMpumeuanne Taxkaa pu6panus Mo-
xKeT GbITh BH3BaHa PA3NHYHHIMH INIPHYMHA-

MH, HanpuMep aHH30TpONHeR poTopa
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BanancupoBka
Basancuposka
Baaancuposka
Barancuposka
Baaancuposra
banaHcHpOBKa
BanancupoBka
BanaHcHpoBKa
BanancHpoBKa
Baxrancuposxa
Basancuposka
Panancnposka
Baxsancuposka
Barancuposka
BanancHpoBka
BanancupoBka
BanancupoBka

ANDABUTHBIA YKASATENb TEPMUHOB

8 08Yx NAOCKOCTAX

8 00HOd naockocTu

8bICOKO060POTHAA

B6ICOKOCKOPOCTHASR

BBICOKOYACTOTHAasA (NPHMEHHTEJbHO K THOGKHM poTopam)
AHHaMHYecKas

MOMeHTHas

Ha MecTe

Hu3K0060pOTHAR

HU3KOCKOPOCTHASA

HHU3KOYACTOTHas (DPHMEHHTeIbHO K THOKHM poTopam)
noasesan wna pabouem mecre

no gopmam uszeubHLIX KoseGaHUl

no n-t dopme m3ruba

poropa

cTaTHYecKas

Baa 6aasancuposounsiil

Baa ascnomozaressnulil

BekTop raaBHHE Auc6anancoB

BekTop raashmifi gnc6anancos poropa
Bexrop peayavrupyrowuti ducbararcos
Bexrop cymmapnoui Oucbairarcos

Bexropmerp

Bexropmerp anc6anaHnca

Bu6panns KpaTHO-4aCTOTHasi

Bausnue e3aumroe naockocreli 6aAaHCUPOBKY
Bausnue s3aumHoe niockocred ucnpasaeHus
BauaHHe B3aHMHOE IJIOCKOCTEH KOPPEKUHH
Bausnue nepexpecTrHoe naockocrell Koppexyuu
l'eneparop onopHoro chraana

T'eneparop onophotil

Teneparop dpasvi

T'eneparop ¢asvl sraronnoli

T'pys romnencupyroujuil

I'py3 xoHTponbHbIf

TI'pya crandapruoul

I'padyuposarue

I'padyuposka
Hebaranc

Hebanranc Oonyckaemolii

Hebararc donycxaemvii yoervrolil
Hebaranc nHauarvroul

Hebaranc ocrarosunoiil

Hebaaanc poropa

Hebaranc poropa Ounamuueckud
Hebaranc poropa Keasucraruueckuil
Hebaranc poropa crarudeckuil

Hebararnc ydessrout

Jduamerp poropa HauGOJbWH{I AOMYCTHMBIH
Jnanazon noxkasanufi 6anaHcHpOBOYHOrO CTaHKa

Juc6ananc

Hucbaranc Ounamudeckud 4ucroul
Hucbaranc donycxaemoiii
Jlucbaranc donyxcaemvii no gopme uszubuoix Kosebanud
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Hucbaranc donyckaemoiii yoesvroiit

Huc6ananc aonycrumblit

HAuc6ananc ROMYCTHMBIA yAeNbHBIH

Juc6ananc HavaabHHIN

Jduc6Gananc HavaJbHBIfi MOCTHKHMBI

Hduc6ananc ocraTouHbilt

Jluc6aranc OCTATOUHBLE MUHUMAALHO OOCTUNCUMbLI
Hucbarane oCcTATOUHLIE MUHUMAAGHO COCTUNCUMbLA 3AABACHHBIL
Huc6asanc napo. poropa

Hucbasranc no n-ii dopme useubroix Korebarui
Hucbaranc poropa

Hucbaranc poropa Ounamuueckuil

Hucbaranc poropa xeasucraTudeckuil
Hucbaranc poTopa MOMeHTHbL

Hucbaranc poropa nosroiil

Hucbaranc poropa craruueckuil

Hucbarare poropa craTuxo-Ounamudeckull
Hduc6ananc yaeabHbli

Hdonycx na ducbararc

3nauenne auc6ananca

3uavuenne aucbananca no n-it ¢opme Hiru6a
3Havenne auc6ananca no n-i popme u3rn6a AonycTHmoe
Enuuuua Xoppexnuu

Edunuya xoppexkyuu npaxTuveckas

H3menenne pexumuoe RucGanaHcoB poTopa
Hsmepureav Oucbararnca

Hudukarop ducbaranca

Hnpukarop 3nauenns AHcGanaHca

Huouxarop ¢asoseiil

Hnuduxarop cass

Hunukarop yraa aucGananca

Hurepgepenyus naocxkocred

HckaroueHue 83aumno20 BAUAKUA NAOCKOCTell Koppexyuu
Hcnpasaenue pacnpedeserus macc
Kaaubposanue

Kaaubposxa

Kaxecreo Garancuposku 3ansaexnoe JacTuscumoe
Kanacc TOYHOCTH GanaHCHPOBKH

Komnaexr GanaHCHpOBOUHBI

Komnencarop

KoppekTupoBka Macc

KoppekTHpoBka Macc poropa

Koaddnnuenr B3aHMHOrO BJIHSAHHSI NJOCKOCTER KOpPpPeKUHH
Koaddunuenr BausHua

Koa%%uuueur unTepghepenyuu naocKocTell
Koagppuyuenr nomex e naockocru xoppexyuu
Koappuyuenr cruacenus ducbasanca
Kosdduunenr ymenbiienns ancGananca

Macca 6aarancuposounasn

Macca 6asancnas

Macca koppexTHpyiomas

Macca HeypaBHOBelIEHHAasA

Macca HeypaBHOBeweHHas TO4eYHAs

Macca napasuthas

Mawuna 6arancuposoinasn

MowmeHT rnabHHIE AHCGaNaHCOB

MowmenT raasubifi auc6anancos poropa

32
30
32
28
33
29
57
69
1)
91

8
1
12
10
11
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Momenr pesyasvrupyrousudl
Mowmenr poropa Heypasnosewerinbiil

Moment cymmapnotil
Hausaoxa

Hacrpofixa 6alaHCHPOBOYHOTO CTRHKA

Hebaxranc

Hebasanc Jdonycxaemoid
Hebaaanc donycxaemous yoerbrvil

Hebaaranc nadanvroiil

He6aaanc ocrarounoid

Hebasane poropa

Hebasanc poropa Ounamusecruil
Hebasanc poropa xeasucraruseckud
Hebaaane poropa erarudeckull

Hebaasanc ydeavrouil

HecraGuasHocTp TepMHYecKas Anc6anaHcos poropa

HeypasHoBereHHOCTh
Heypasnoseuiennocrs
HeypaBHoBeLIEHHOCTD
Heypasnosewenrocre
Heypasnosewennocro
HeypasHoBemennoctb
HeypaBHoBeLIEHHOCTD
Heypaarosewennocts
Heypasrosewennocrs
Heypasnosewentocre
HeypaBHoBemeHHOCTD
Heypasnoseuwennocre
HeypaBsHoBewenHocTh
HeypaBHoBeLIeHROCTD
HeypasHoBemeHHOCTh
HeypaBHoBeEHHOCTD
Heypasrosewennocrs
HeypasHoseieHHOCTb
Heypasnoseuwiennocre
Heypasrosewernocte
HeypaBnoBeneHHOCTD
Heypasnoseuiennocts

JHHaMHYecKas
OUHAMUHECKAR YUCTAR

donycrkaemasn

KBa3ucTaTHyecKan

MOMEHTHaS

HaaabHaR

OCTATO4YHAR

napot

no n-i ¢opme u3rnéa

no n-it gopme useubroix KorebGanud
poropa

poTopa aMHAMHYECKasn

poTOpa KBasHCTaTHYECKas

poTopa MOMeHTHas

poropa obwasn

poTopa crarH4ecKas
CTATUKO0-OUHAMUYECKAR
CTATUKO-MOMENTHASA

cTaTHyecKas

yOeasvran

O6oporo. Garancupogoutbie

O6opydosanue 6arancuposoyHoe

Ob6opydosanue daa 3KCRAYATAYUOKKOL GAAAHCUPOBKL
OnpaBka GajaHcHpoBOYHAS

Ocp poropa
Oraadka

Oraerka nauaisa orcuera yzaa Oucbasanca

Ormerca ¢asosas
Ormerxa gaset
Otmerka yraa

[lapa poropa weypasroseuiennasn
I aockocry 6arancuposounan

ITnockocTh H3MepeHHs

IMaockoct, M3Mepenus AucGananca
Iaockocre ucnpasaenus

Ilaockocre ucxodnan

ITarockocTs KonTpOAbHAR
[Trockocrs Koppexrupyrowas

InockocTs KOppeKUHH
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T1n0cKOCTh NpUBEEHHS

TMaockocTh npHBepeHHa auMcGanaHca

ITaockocTs ypasHoeewusanus

1120cKOCTb 9TAAOHHAR

ITomexu 8 naocxocTu Koppexyuu

Hopor 9yBCTBHTENLHOCTR 6GajaHCHPOBOUHOrO CTaHKa MACNOPTHHIA

Nopor 4yBCTBHTEJLHOCTH 6anaNCHPOBOYHOro CTaHKa MO 3HAYEHHI0 AHCGananca
TNopor YYBCTBHTENALHOCTH 6GanaHCHPOBOYHOrO CTAHKA MO Yray AucGananca

Tlopor 9yBCTBHTEJNBLHOCTH MO HHCOanaHCY
[Topor TyBCTBHTEJILHOCTH NO yray AucbGanaHca
[pedea Oucbaranca Oonycrumviil

ITpedes 4yscT8uTeABHOCTU 6AAGHCUPOBOUHOZO CTAHKA
[Mpedes 4yscTouTeAbHOCTU GAAGHCUPOBOYHO20 CTAHKAG
fipoponXKHTENbHOCTE GANAHCHPOBKH

I podosxuressrocrs barancuposku obuas
TpOAOAKHTENBHOCTD HSMEPHTENBHOrO UHKJA
ITpoCoANCUTEAbHOCTE YPABHOBEUUBANUSR
Mpou3ssonHTeALHOCTs GanaHCHPOBOYHOrO CTAHKA
IIporusosec

Pa3pencHHe NJIOCKOCTER KoppeKLHH

Pama snexkTpuueckas

Pezyauposxa

Portop

Porop 8ryrpennezo pacroroweHun

Porop gnyrpennud

Porop rubkui

Porop 20408101

Porop 2padyuposouribil

Potop ABYXKORCOABHBIA

Porop xecTKui

Porop udeasvno c6AAGHCUPOBAHRBIA

Porop udeaavro ypasHnoseuwiennoil

Porop ucnviraresbHoid

Porop raaubposounoid

Porop Kasubpyrowui

Potop xoHCOAbLHBIR

PoTOp KORTPOJLHBIA

Porop Mexonopubifi

Porop napyxcrori

PoTOp HAPYNHHO20 PACNOAOKEHUS

Porop nexcectrudl

PoTOp HEPaRHOKECTKAR

Potop n-onopubiii

Porop nodaraussii

PoTop noaHocThbio c6anancupoBaHBbl

POTOp NOAKOCTbIO YPABHOBEUEHHbLI

Porop nposepouneiil

Porop pezyauposourbil

Potop ¢ U3MeHAWOUEACA reomeTpHeit

Porop ¢ maccoii na secy

Porop ¢ HepasHomepHOL HeCTKOCTbIO

Porop ¢ geuTpom macc mexncdy onopamu
PoTOp TAPHPOBOURBIA

Porop ynpyaud

Portop ycranosodnsil

POTOp, YenTp Macc KOTOPOZO AeXcuT no odHY CTOPOHY OT onop
Porop ataronmbil
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CuzHan MUHUMAAbHOLL

Cropocre 6asancuposku

CropocTo 6aAaHCupoOBOUHAR

CKOpOCTo UCNLITATEALHAS

CKopocTt YpasHOBEWUBARUR

CnocobrocTe paspewiarouias 6araHCcupo8ouH020 cTAnKa no Oucbaiancy
CnocobrocTe paspeuiaiowjas Garancupo8O4HO20 CTaHKa no yzay Oucbaianca
Cnocobrocrs paspewaowan no ¢ase

CraHok 6aJaHCHPOBOYHLIM

Cranok 6arancupogoyrsil 6es spawerus

Cranok 6araHCUPOBOUHbLL 2PABUTALUOHHDLL

Cranoxk 6anaHCHPOBOYHBIA NOPe30HAHCHBIH

Cranox 6arancuposoyunbill JOPEe3OHAHCHOZ0 Tuna
CraHok 6anaHCHPOBOYHbBIA 3ape30HAHCHbIA

Cranox 6aAGHCUPOBOUHDLE 3APE3OHAHCHO20 TUNA
CTanOK GAAQHCUPOBOUHLLE HA KCECTKUX NOOWUNHUKAX
Cranokx Garancuposounbill Ha ynpyeux NOOWUNHUKAX
Cranok Garancuposourbill Hespawarouulics

CraHox 6anaHCHPOBOYHLII Pe30HAHCHBIA

Cranox 6arancuposoynsiil pe3OHAHCHO20 TUNG

CTanok 6aAancupoBounbill ¢ OOPe3OHAHCHbIM PENCUMOM DPAGOTbL
CTanox 6aAQHCUPOBOUHDLIL ¢ HECTKUMU OnOpPamy
Cranox 6aAaHCUPOBOYHBIL € HECTKUML CTOUKAMU NOOWUNHUKOS
Cranok 6aAaHCUPOBOYKDLL C 3APE3OHAHCHOIM PEKUMOM paboTbl
Cranox 6araHCUPOBOYHbIL ¢ MAATHUKOBOU pamoll
CTanox 6arancupoBOYHbLL € HENOOBUICHLLMU ONOPaAMU
Cranox 6aAaHcupo8ourbll ¢ NOGBUNCHBIML ONOPAMU
CTanok 6arancupoBouHbil ¢ YNpYeumy onopamu
Cranox 6aAQHCUPOBOYHbLE ¢ Ynpyeumu CTOGKAMU NOOULUNKHUKOS
Cranok Gasancuposounbill yenTpobexcHolil

Cranok aas 6GanaHCHPOBKH AMHAMHYeCKOH

Cranox Oan 6aAraHCuUpoOBKU CTATUKO-OUHAMUYECKOU
Cranok gas 6aJaHCHDOBKH CTaTHYeCKOf

Cranox das 6arancuposku craruteckoil Oes 8paujeHus
CTanok Oan YpasHOBEWUBAHUSR

Creneno 8auanus naockocred Garancuposxku

Cxema pasdesenus naocKocrel

TapnpoBanne GaJaHCHPOBOYHOTO CTaHKa

Tapuposka -

TounocTb GanaHCHPOBKH

Yroa auc6Gananca

Yroa KopperuuH

Yeon murumarvtoul

Yxasareasp ducbararca

Ykasareso yzr08020 noroxenus Oucbasanca
Yxasareav ¢pasel ducbairanca

Ypasrosewusanue 8 8Yyx NAOCKOCTAX
Ypasnosewusanue 8 00HOL NAOCKOCTU
Ypasnosewusanue dunamuseckoe

Ypasnosewusarue Ha mecre

Y pasnosewusanue nosesoe

Ypasnosewusarue poropa

Ypasrosewusarue craruiecKoe

Ycranoska

Yceranoska GasaHCUPOBOHHAR

Ycranoska 0as YypasHosewusanus

Ycrpoficto aBToGanrancupyioumee



TOCT 19534—74 Crp. 29

Yerpodcréo 6aAGHCUPOBKY 2paBUTAYUORKOE
Yerpolictao 6arancuporu YenTpobexcroe
Yerpoiicteo 6asancuposouroe
YcerpoiicTao 6araHCuUpPOBOUHOE PESOHAHCHOE
Yerpolictso GanaHcupylomee ynpapasemoe
YcrpoficTeo Komnencayuontoe
Yerpoticreo camobarancupyrouee
Ycerpoficrao ypasrosewusarowee 2pasuTayuonRroe
Ycerpoiicreo sTasorupyrouiee
Pasa Jducbaranca
Pdasopeeyasrop
®opma usruba n-s
dopma uarn6a poropa n-1 coGcrBEeHHAs
Dopma ussubusix Koaebanuil poropa OCHOBHAA
Leng Oenenus usmepuresbHo2o ycTpolcTéa NPaKTUYeEcKas
Lleny uckaouerus 8AUAHUA NAOCKOCTell KOppeKyuu
Leny xascywedcn 6arancuposry
Ilens pa3peneHHs miockocTefi KoppeKuHH
Ilens ycaosroeo ypasnosewusanus
lens ycaoBHo#t 6alaHCHPOBKH
Huka GanancHpoBOuHbIA
Huka usmepenus
Iluka H3MepHTeNAbHKIH
LMk H3MepHTENbHLI 6ajnaHCHPOBOYHOrO CTAHKA
Huxa xonTpoAsbRbLL
Luxa KOHTPoAA GOAGHCUPOBOYHO20 CTAHKA
Luka ypasnosewusanus
Yacrora Bpamleuns rubkora poropa r-2 KpHTHYeCKas
Yacrota BpauieHHs npH GanaHCHPOBKe
YyBCTBHTENbHOCTh GaNaHCHPOBOYHOrO CTaHKa NO 3HAYEHHI0 aHcGanaHca
YyBCTBHTENbHOCTL GANAHCHPOBOYHOTO CTaHKa mo yray aucGanamca
YyBCTBHTEALHOCTh N® AucGanancy
UyBCTBHTENILHOCTL 1O yray JAucOajtanca
YyecreuTeaprocTs no ¢ase

nundesb
IKCUEHTPHCHTET MaCCH
Jrasronuposanue
ITar0HuUpOBaHUe 3NeKTDUdeCKOe

44
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ANDABUTHBIA YKASATEND TEPMMHOB HA HEMEUKOM R35IKE

Ansprechihigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend der Unwuchtsgrésse
Ansprechfzhigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchtwinkel
Ausgleichsebene
Ausgleichsebenen-Beeinflussung
Ausgleichsebenen-Einflussverhaltnis
Ausgleichsmasse

Auswucht am Aufstellungsort
Auswuchtdrehzahl

Auswuchten

Auswuchten nach der n-Eigenbiegungsform
Auswuchtmaschine

Auswuchtprazision

Auswuchtszyklus

Automatische Auswuchteirichtung

Beidseits gelagerter Rotor
Betriebsauswucht

Betriebsianderungen der Rotorunwuchte
Bezugsebene

Dauer des Auswuchtens (Boden-Boden-Zeit)
Der mechanisch unstabile Rotor
Dynamische Auswuchtmaschine
Dynamisches Auswuchten

Dynamische Unwucht

Ebenentrennung

Eichung der Auswuchtmaschine

Eichrotor (Einstellrotor)

Empfindlichkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchtswinkel
Empfindlichkeit der Unwuchtmaschire
Erzielbare Urunwucht

Fliegend gelagerter Rotor

Gegenmasse (Gegengewicht)

Genauigkeit der Unwuchtmessung
Giitestufe der zuldssigen Unwucht
Hauptunwuchtsvektor

Hilfswelle, Auswuchtdorn
Hochfrequenzanswuchten (H F-Auswuchten) (fiir flexible Rotoren)
Kalibrierung der Auswuchtmaschine
Kompensationseinrichtung

Kontroll masse

Kreis des fiktiven Auswuchtens

Leistung der Auswuchtmaschine
Massenausgleich

Maximaler Wuchtkérperdurchmesser
Messebene

Messzyklus der Auswuchtmaschine
Messzyklusdauer

Momentenausgleich

Nachgiebiger Rotor (Biegeelastischer Rotor)
Niederfrequenzanswuchten (N F-Auswuchten) (flir flexible Rotoren)
n-Eigenbiegungsform des Rotors

n-Kritische Drehzahl des flexibles Rotors
n-Lagerrotor

Phasengeber

Phasenmarke
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Praktische Ausgleichseinheit
Prizisionsgrad des Auswuchts
Quasi-statische Unwucht
Resonanz-Auswuchtmaschine
Restunwucht

Rotor

Rotormassenausgleich

Rotor mit verdnderlicher Form
Rotor-Unwuchirustand

Rotor von ungleicher Steifigkeit
Schaftachse (Rotorachse)
Schwerpunktsexzentrizitét
Sollausprechishigkeit der Auswuchtmaschine
Spezifische Unwucht

Starrer Rotor

Statische Auswuchtmaschine
Statische Unwucht

Statisches Auswuchten

Steuerbares Auswuchtsgerit
Testrotor

Thermische

Tote masse

Tragbares Auswuchtgerit (fiir Betriebswuchtungen)
Unterkritische (Kraftmessende) Auswuchtmaschine
Unwucht

Unwucht-Anzeigeinstrument

Unwucht nach der n-Biegungsform

Unwuchtmasse

Unwuchtmoment

Unwuchtmoment (Taumelfehler, rein dynamische Unwucht)
Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegungsform
Unwuchtsreduzierzahl

Unwuchtsunstabilitit des Rotors

Unwuchttoleranz

Unwuchtvektor

Unwuchtwinkel

Urunwucht (Urspriingliche Unwucht)

57
42
12
48
29
1
22
&
8
87
7
13
69
31
40
44
9
35

82
75

18
46
52
47
16
55
89
14
27
10
91
64
18
30
15
17
28



Crp. 32 TOCT 19534—74

Oberlagerungsschaltung zur Ebenentrennung (elektrischer Rahmen,
Rahmenschaltung)

Uberkritische (Wegmessende) Auswuchmaschine

Vektor-Messgerit

Vibration mit Vielfach-Frequenz

Vollkommen ausgewuchteter Rotor

‘Winkelanzeige-Instrument

Winkellage

Winkellage

Zulassige Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegunsform

Zuldssige Unwuchttoleranz

Zweikonsolenrotor
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ANMABMTHBIA YKA3SATEND TEPMMHOB HA AHITMTMACKOM S3bIKE

Above resonance (soft bearing) balancing machine
Acceptable (Permissible) unbalance

Acceptable specific unbalance

Amount of modal unbalance in the ntt mode
Amount of modal unbalance tolerance in the nth mode
Amount of ntt modal unbalance tolerance

Amount of unbalance

Angle datum marks

Angle indicator

Angle of unbalance

Angle reference generator

Balance quality

Balancing

Balancing in site

Balancing machine

Balancing machine accuracy

Balancing machine calibration

Balancing machine minimum response to the amount of unbalance
Balancing machine minimum response to the unbalance angle (degrees)
Balancing machine production rate

Balancing machine sensitivity to the amount of unbalance
Balancing machine sensitivity to the unbalance angle
Balancing machine setting (Setting of balancing machine)
Balancing run

Balancing run (on a balancing machine)

Balancing speed

Basic (main) unbalance vector

Basic (main) unbalance couple

Calibration of balancing machine

Calibration rotor

Claimed minimum achievable residual unbalance
Compensator

Conditional rotor unbalance change

Controllable balancing equipment

Controlled initial unbalance

Correction angle

Correction (balancing) plane

Correction mass (Counterweight)

Correction plane interference (cross-offect)

Correction plane interference ratios

Couple (moment) balancing

Couple unbalance

Couple unbalance

Dynamic balancing

Dynamic (Two-plane) balancing machine

Dynamic unbalance

Fictions balance circuit

Field balancing

Field balancing equipment

Flexible rotor

Flexural nt® mode

Floor-to-floor time

Hard bearing (Below resonance) balancing machine
High speed balancing (relating to flexible rotors)
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Inboard rotor
Initial unbalance
Interference coefficient (ratio)

Low speed balancing (relating to flexible rotors)

Mandrel (Balancing arbor)

Mass eccentricity

Measuring plane

Measuring plane of unbalance

Measuring run

Measuring run duration (time)
Measuring run (on a balancing machine)
Mechanically unstable rotor

Minimum responce to the unbalance angle (degrees)

Minimum responce to unbalance
Modal balancing
Multiple-frequency vibration
n-support rotor

ntd critical speed of the flexible rotor
n*t modal balancing

nth modal unbalance

Outboard rotor

Parasitic mass

Perfectly balanced rotor
(Permissible) balance quality grade
Plane separation

Plarfe separation (nodal) network
Practical correction unit
Production rate

Proving (Test) rotor

Quasi-static unbalance

Reference plane

Residual (Final) unbalance
Resonance balancing machine
Rigid rotor

Rotor

Rotor balancing

(Rotor) flexural ntt mode

Rotor of uneven stiffness
Rotational frequency

Rotor mass correction

Rotor (shaft) axis

Rotor unbalance

Self balancing equipment (device)
Sensitivity to the angle
Sensitivity to unbalance

Single support rotor

Specific unbalance

Static balancing

Static balancing machine

Static unbalance

Swing diameter on a given

Test mass (foad)

Thermal instability

Thermal instability of the rotor unbalances

Two-outpoard (Two-console) rotor
Unbalance indicator
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Unbalance mass 14
Unbalance reduction ratio (U.R.R.) 64
Unbalance reference plane 24
Unbalance folerance 30
Unbalance vector 15
Uneven stiffness rotor 87

Vector measuring device 54
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ANDABUTHBIA YKASATESb TEPMHHOB HA ®PAHLLY3CKOM A3bIKE

Angle de correction

Angle de déséquilibre (balourd)

Appareil de mesurage de vecteur

Axe du rotor (de I'arbre)

Capacité de production

Change du déséquilibre d'un rotor de les conditions du travail
Charge (masse) de controle

Circuit de balance fictive

Compensateur

Correction des masses du rotor

Cycle d'équilibrage

Cycle d’équilibrage (sur une machine 3 équilibrer)

Cycle de mesurage {d'une machine & équilibrer)

Cycle de mesure

Degré de balourd permissible

Degré du qualité d’équilibrage

Déséquilibre admissible

Déséquilibre (balourd) initial

Déséquilibre ébalourd) spécifique

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de couple

Déséquilibre de rotor

Déséquilibre dynamique

Déséquilibre initial réalisable

Déséquilibre modal d’ordre n

Déséquilibre quasi-statique

Déséquilibre résiduel (final)

Déséquilibre spécifique admusible

Déséquilibre statique

Diametre utilisable (Swing)

Dispositif & auto-équilibrage

Durée du cycle de mesure

Durée totale d’équilibrage

Equilibrage

Equilibrage a basse vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage & haute vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage de service

Equilibrage du couple (moment)

Equilibrage dynamique

Equilibrage in situ

Equilibrage modal

Equilibrage statique

Etalonnage de machine a équilibrer

Excentricité de masse

Générateur de référencee d’angle

Indicateur d’angle

Indicateur de déséquilibre .
Influence du balourd dans le plan opposé au plan de correction
L'instabilité thermique

Machine & €quilibrer

Machine a équilibrer (a paliers durs) a faible résonance
Machine a équilibrer (2 paliers souples) & forte résonance
Machine & équilibrer a résonance

Machine a équilibrer dynamique (2 deux plans)
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Machine & équilibrer statique

Mandrin (arbre d’équilibrage)

Marques d’angle

Masse de déséquilibre (balourd)

Masse de correction (Contrepoids)
Masse parasite

Matériel d'équilibrage de chantier
Mode d’ordre n de flexion (d’un rotor)
Moment de déséquilibre résultant

ntem vitesse critique du rotor flexible
Plan de correction (plan d'équilibrage)
Plan de mesure

Plan de référence

Précision d'une machine 3 équilibrer
Qualité d’'équilibrage

Qualité d’équilibrage réalisable déclarée
Rapport de réduction de déséquilibre (R. R. D.)
Réglable équipement d'équilibrage
Réglage de machine & équilibrer
Réponse minimale d'une machine a équilibrer pour I'angle de déséquilibre
Réponse minimale d'une machine a équilibrer pour la valeur d'équilibre
Réseau de plan de séparation (nodal)
Rotor

Rotor a deux consoles

Rotor a géometrie instable

Rotor 2 n support

Rotor d’étalonnage

Rotor de rigidité inégale

Rotor de vérification (d’essai)

Rotor extérieur (en porte-a-faux)
Rotor flexible

Rotor intérieur

Rotor parfaitement équilibré

Rotor rigide

Sensibilité d’angle d'une machine a équilibrer
Sensibilité d'une machine a équilibrer

Séparation de plan

Taux d'interférence du plan de correction
Tolérance de déséquilibre

Tolérance de déséquilibre spécifique

Tolérance du valeur de déséquilibre modal n
Unité pratique de correction

Valeur de déséquilibre (balourd)

Valeur du déséquilibre modal dans le n®™¢ mode
Vecteur de déséquilibre «(balourd)

Vecteur de déséquilibre résultant

Vibration sur une multiple fréquence de la rotation
Vitesse d’équilibrer

44
51
58
14
20
46
52
88
27
93
23
25
24
7¢
41
69
64
82
74
68
67
62
1
5
6
2
72
87
75
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NPHIO)XEHHE 1 k I'OCT 19534—74

Pexomerndyemoe

EAWHMLLI DUSHUECKMX BENMUUH, NPUMEHAEMBIE NPM BANAHCHPOBKE

Beanunna Eaunnua
OGo3ua-
HauMenopaune yeune HaumzroBanue OGoanayenue

1. TnaBusbiit BekTOp Ancbanan- | Dey rpaMM-MHJJIEMETP, reMM,. . .°
COB poTopa rpaayc

2 TnapHetl mMomeHT RucGanan- | Mp TpaMM-MHIJTHMETP r-mmM3,. .
COB poTOpa KBajpare, rpagyc

3. OQuc6anaHc ueHTpa Mace Der rpaMM-MHIIAMETD, r-MM,. .
poropa rpanyc

4. lucbananc B i-fi naockoc- | Der, IpaMM-MUIIHMETP, LMM, . .
TH, NEepOeHAUKYJASPHOH OCH po- rpanyc
TOpa, onpeleasMmull craTHYeC-
KyIO HeypaBHOBEIUEHHOCTE DPOTO-
pa (crataueckuit gucbanaHc)

5. HMucGanawc B ofHol u3 | DM rpaMM-MHITHMETP, MM, . ,
JBYX NJIOCKOCTed, IepleHIHKY- t rpanyc
JSPHBIX OCH POTOpPA, ONpenensio-
muA MOMEHTHYIO HeypaBHOBe-
WeHHOCTh pOoTOpa (MOMEHTHBIA
Rruc6ananc)

6. Huc6ananc B i-i IIOCKOCTH, D, rpaMM-MHJIJHMETD, r-MM, . .
NMepHeHauKYJIAPHOH OCH poTOpa, rpanyc
ONpefeNINIOMHMA  CTATHYECKYIO U
MOMEHTHYIO HeypaBHOBELIEHHOC-
TH poTopa

7. HonyctuMelit puc6anaHe mno D, TpaMM-MHAJIHMETP, reMM, .
n-& coGCTBEHHOR (opMe Haru6a ! Arpamye
B - MJOCKOCTH, NepNeHAHKY-
JsapHOi OcH poTopa
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—————
ITpodoarsenue
Beauuuna Exunsnua
Haumenopakne O‘?::,f:' HauMenoBanue O6oanaueHnune
8. IlonycTuMoe 3HaueHHe 3KC- | €cr, jon | MHKPOMETD MKM
LEHTPHCHTETA HEWTPa Macchl po-
TOpa
9. MonycTuMuift yaeabHEIA AHC. | €cr, aon | MHKPOMETD MKM
GanaHc
10. i-a TOueuHAas HeypaBHOBE- mn; TrpaMMm r
IeHHass Macca
11. i-si TOYeuHas KOpDEKTHPY- My, rpaMm r
jomas Macca
12. Macca poropa my KHAOIpaMM Kr
13. OceBoe paccrosnue OT i-fi 4 MeTp M
TOYEYHOH MacChl HJH INIOCKOCTH,
nepyleHRHKYAAPHOA OCH poTOpa,
100 LEeHTpa Macc poTopa
14 Tlopor wyBCTBHTEABHOCTH A TPAMM-MUIIHMETP MM
6a/laHCHPOBOYHOIO CTaHKa IO
aHayeHH0 auclananca
15. TJopor  4yBCTBHTENBHOCTH e rpanyc el ®
{$2a1aHCHPOBOYHOTO CTAHKA MO Yr-
'y aucbanaHnca
16. IMpomonxuTenssocts  Ga- t ceKyHaa c
JaHCHPOBKH
17. Paccrosnne MexnAy cepe- L MeTp M
JAHHaMH ONOp ABYXONOPHOIO po-
Topa
. 18. Paccrosmne or cepeaunnl L; MeTp M
i-1 omophl N0 LEHTpa Macc po-
TOpa
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11podorncerue
Beanuunna Eaunnna
O6o3na-
Hanmenosanue yense HanMenopanue O6o3nauenne

19. Paccrossne MeXay mJioc- l MeTp M
KOCTAMH KOpPEKUHH

20. YaenpHelli gucGananc po- €cr MHKPOMETp MKM
TOpa

21. VYraoBast ckopocTh poropa (] pajHaH B CeKyHAY paajc

22. YrnioBasi cKoOpocTb poTOpa g paZHaH B CeKYHAY paxa/c
Tpu GanaHCHPOBKe

23. Yroa nHcBanauca; P rpazyc el ®

¥Yrosn Koppexuuu
-1
24 Yacrtora Bpamenus poropa n CEeKyHNla B MHHYC c
' nepBofi CTENEHH
-1

25. YactoTa BpallieHH pOTO- ng CEKYHIa B MHHYC c
pa npu 6anaHCHpOBKe nepBoli cTeneHyd

26. DXCLEeHTPUCHTET neuTpa ecr MHKpPOMETD MKM
MaccHl poTopa rpaxyc o

27. DKCUEHTPHCHTeT i-fi  He- ¢ MHJTHMETP MM
YpaBHOBEIUEHHON Macch rpanpye o
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Ilpodoaxcenue
Beauunna Ennnnua
0O6o3Ha-
Haumenosaunne yel e HaumenoBanue OGoanauenie

28. DKCUeHTpHUCHTET i-H KOp- -é"i MHJIEMETP MM _
pPEKTHPYIOUIEH MacCH rpanyc s e

29 DkcnnyartalldOHHAA — YIiIo- Ws pajAHaH B CeKyHAY panjc
Bas CKOpPOCTb BpallleHHs poropa

30. DxcnayaTalHOHHAs 4acTo- ny CeKYHJa B MHHYC ¢!
Ta BpallleHHs PoTOpa nepeoit creneHd
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NPHJTOKEHHE 2 x TOCT 19534—74

Cnpagounoe

TEPMMHBI, NPUMEHSAEMbLIE B HACTOSLLEM CTAHAAPTE,
U UX NOACHEHMA

HlenTpanbhbie OCH — CHCTEMa B3aHMHO TIepPIEHIHKYJIADHHX Ocell, WMEIOLIHX Ha-
yajo B HEHTPE MacC TeJa HJH MeXaHHYeCKOH CHCTeMBL

TFaaBHas UeHTpalbHAas OCb HHEPIHH — LIEHTPAaJbHA#A OChb TBEPAOTO Teia HAH
MEXaHMYECKOH CHCTEMBl, OTHOCHTEJIBHO KOTODOH LEATPOGeXHLIe MOMEHTH HHepLHH
TeJla WJIH CHCTEMBl PaBHH HYMO.

QOcb BpameHHa — JHHHSA, BOKPYF KOTOPOH BpPAI@eTCHs TeJo.

Ynpyras AHHMS — NepBOHayaJbHasf OChb Tena, AebopMHUpoBanHag 1oj AecficTBHEM
HATPY30K.

n-A KPHTHYecKas 4acToTa — YacTOTd BpalLleHus, paBHafg n-H co6crBeHHOH yacroTe
CHCTEMBl, IPH KOTOPOH BO3HHKAIOT HAHGOJBIINE TIEPeMELIeHHs CUCTEMbl WJIH ee JJe-
MEHTOB, :

Co6cTBennag vactora H3rHGHbIX KoleGaHmit — yacroTa MSIMOHHX (NONepeyHbix)
xosneGanuli ynpyro#f cHcTeMsl, IPEAOCTaBJeHHOH caMoil cefe mOC/ie HavaJbHONO BO3-
MyIEHHUS.

MMpumevanne Cob6CcTBeHHAH 4YacTOTA HM3THOHBLIX KOaebGaHuli MOMKET ObITh
nepsofi, BTOpOH, . . ., A-fL.

I'papynporka —no 'OCT 16263—70

Kaau6poska — no TOCT 16263—70.

NPHIO)XEHHE 3 x I'OCT 19534—71%

Cnpasounoe

ICKM3bl K ONPEAENEHMAM HEKOTOPBLIX TEPMUHOB

MexonopHnii porop Konconunpiii porop
4977 997 (992 Q997
F777A U7 | z22 B 227,

Yepr. 1 Yepr 2
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J1BYXKOHCOIBHbI POTOP CraTHyeckasi HEypPaBHOBEUIEHHOCTb POTOpPA

Uenmp muace Oco_pomopa
(22997 | 279974
,m__ s _ Gr a —
V77777 77770
7 v [nalyag uesmpanshas oce unepyuu pomopa
YepT. 3

Uepr. 4

MomeHTHas HeypaBHOBELIEHHOCTH poTOpa

Yenmp Haee Deu nepecexarmmes

Jcs_pomopa

[naBKas uesmpansHas oce UHEOYUU Pomapa

Yepr. §

JNunamuueckas HEYPABHOBCIIEHHOCTL POTOpA

lenmp Macc Oeu nepexpewulargmes

unu nepecexKarwimes

Jco pomapa
29777 IL—L
[ Y - .

(e N \ ()

Inabras yenmparshan ocs unEpYUU pamopa’

Yepr. 6
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KBasucratnueckas HEYpPaBHOBCICHHOCTb pPOTOpa

lenmp mace  Dcu nepecexaromes
Jcs pomopa
| #9797} (24744i]
) Er 1 -

[nafinas yesmpansias ace unepyuy pomop

Uepr. 7

TnaBHbIfi BeKTOp NucGANaHCOB POTOPA
H rnaBHbifi MOMEHT nHCOANAHCOB poTOpa

Tnabustd Momenm
duchanancall pomopa

Inalusid Bexmap

/ fucdanancel pomopa

b,

Ger1 Bra
Yewmp mace D
i e ey o - s
Z V7AB

Dt
Inabran uenmpanshas ocy
uReEpYuUY pomopa

Yepr. 8
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1-4, 2-a u 3-1 cobcTBeHHble dopmbl HaruGa poropa

Yepr 9
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